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ORIGINAL BEDIENUNGSANLEITUNG

PRM 15 Maschinenempfanger

Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor Inbe-
triebnahme unbedingt durch.

Bewahren Sie diese Bedienungsanleitung im-
mer beim Gerat auf.

Geben Sie das Gerat nur mit Bedienungsanlei-
tung an andere Personen weiter.
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1 Allgemeine Hinweise

1.1 Signalwérter und ihre Bedeutung
GEFAHR

Fur eine unmittelbar drohende Gefahr, die zu schweren
Koérperverletzungen oder zum Tod flhrt.

WARNUNG
Fur eine moglicherweise gefahrliche Situation, die zu
schweren Korperverletzungen oder zum Tod fiihren kann.

VORSICHT

Fir eine mdglicherweise geféhrliche Situation, die zu
leichten Kérperverletzungen oder zu Sachschaden fiihren
kénnte.

HINWEIS
Fur Anwendungshinweise und andere nitzliche Informa-
tionen.

Die Zahlen verweisen auf Abbildungen. Die Abbildun-
gen finden Sie am Anfang der Bedienungsanleitung.

Im Text dieser Bedienungsanleitung bezeichnet »das Ge-
rét« immer den Maschinenempféanger PRM 15.

Geratebauteile, Bedienungs- und Anzeigeelemente £l

PRM 15 Maschinenempféanger

(@ Ein/ Aus-Taste

(2) Batteriezustandsanzeige

(3) Befestigungsgriff

(4) Taste zum Verschieben des Soll-Niveaus
(5) Taste Empfindlichkeitseinstellung
(6) Taste fiir Lotanzeige

(@) Soll-Niveau Anzeige

(8) Empfangsfenster
Befestigungsschraube

(0) Ladebuchse

PRMA 70 Magnethalterung

Aluminium Rohr
®@

Magnetpakete
@ Befestigungsschraube

1.2 Erlduterung der Piktogramme und weitere
Hinweise
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Ort der Identifizierungsdetails auf dem Geréat Typ:
Die Typenbezeichnung und die Serienkennzeichnung
sind auf dem Typenschild lhres Gerédts angebracht. .
Ubertragen Sie diese Angaben in lhre Bedienungsan- Generation: 01
leitung und beziehen Sie sich bei Anfragen an unsere
Vertretung oder Servicestelle immer auf diese Angaben.

Serien Nr.:

2 Beschreibung

2.1 Bestimmungsgemasse Verwendung

Der Hilti PRM 15 Maschinenempfénger ist ein elektronischer Laserempfanger der Strahlen vom Rotationslaser
zur Positionierung einfangen kann. Hierbei sollte das Gerat mit Hilfe der Magnethalterung auf einer magnetischen
Oberflache, wie beispielsweise einem Baggerarm, befestigt werden. Nach Inbetriebnahme wird dem Nutzer auf dem
Gerét visuell das Soll-Niveau der Referenzebene des Lasers im Verhaltnis zur Baggerschaufel angezeigt.

Befolgen Sie die Angaben zu Betrieb, Pflege und Instandhaltung in der Bedienungsanleitung.

Berlicksichtigen Sie die Umgebungseinfliisse. Benutzen Sie das Gerat nicht, wo Brand- oder Explosionsgefahr besteht.
Manipulationen oder Verdanderungen am Gerit sind nicht erlaubt.

2.2 Merkmale

Das Gerat besitzt ein langes Empfangsfenster mit 360-Grad Laserempfang, welche den Arbeitsbereich und die
Arbeitsdistanz erhoht. Die grellen LED-Anzeigen ermdglichen eine klare Anzeige. Das Gehduse aus verstarktem
Polycarbonat unterstreicht die Robustheit des Geréts und ermdglicht eine Nutzung auf viele Jahre hinaus. Das Gerat
verwendet aufladbare NiMH Akkus.

2.3 Lieferumfang

Maschinenempfanger PRM 15
Bedienungsanleitung
Magnethalterung PRMA 70
Netzteil PRA 85
Herstellerzertifikat

- a A a4

2.4 LED Anzeigen nach Eingabe

Soll-Niveau- Verschiebungs Einstel- Standardeinstellung (Soll-Niveau ist in der Mitte des Empféngers): Die
lung griinen Soll-Niveau LEDs leuchten fir 1 Sekunde.

Bagger-Modus (Soll-Niveau ist am oberen Rand des Empfangers): Zwei
rote LEDs des oberen Pfeiles leuchten fiir 1 Sekunde.

Soll-Niveau Empfindlichkeitseinstel- Fein-Modus: Die griinen Soll-Niveau LEDs leuchten fur 1 Sekunde.
lung

Standard-Modus: Die griinen Soll-Niveau LEDs und je ein rotes LED von

= B . on beiden Pfeilen leuchten 1 fiir Sekunde.
"'g ':‘g ':‘9 Grob-Modus: Die griinen Soll-Niveau LEDs und alle roten LEDs der Rich-

tungspfeile leuchten fir 1 Sekunde.

Lotanzeige Einstellung Lotanzeige ist AUS: Die griine Soll-Niveau LEDs leuchten fiir 2 Sekunden
konstant.

Lotanzeige ist AN: Je zwei rote LEDs der beiden Pfeile blinken abwech-
selnd 2 Sekunden lang.

HINWEIS
Einfacher Tastendruck zeigt den aktuell gewéhlten Modus an. Aufeinander folgende Tastendrucke fihren in den
entsprechenden Wahlmodus.



2.5 Anzeige wahrend des Empfangs
Ladezustandsanzeige

Volle Batterie: Die LED ist aus.

Schwache Batterie: Die rote LED blinkt.

Leere Batterie: Die rote LED bleibt solange an, bis die Batterien komplett
erschopft sind.

Soll-Niveau Anzeige

Die Hohe des Empfangers in Relation zur Héhe des Laserstrahls wird
durch die grell rot leuchtenden LEDs angezeigt, welche gleichzeitig die
Richtung angeben, in welcher der Empfanger bewegt werden muss, um
auf Soll-Niveau zu kommen.

Grell griin leuchtende LED, der Empfénger ist im Soll-Niveau des Rotati-
onslasers.
Lotanzeige Empféanger ist im Lot: Soll-Niveau Anzeigen leuchten konstant.

Empfénger ist nicht im Lot (+2.5 Grad von der Lotrechten): Soll-Niveau
LEDs blinken schnell oder langsam.

2.6 LED Anzeigen nach Anschluss des Netzteils

Ladezustandsanzeige des
Akku-Packs

Akku-Pack Konditionierungsphase: Diese Phase bereitet das Akku-Pack
auf die normale Ladephase vor. Diese Phase startet nachdem der Ste-
cker an die Steckdose angeschlossen wird und dauert ca. 10-20 Minu-
ten.

- Grline LED blinkt langsam (0.85 Hz) - Konditionierungsphase lauft.

- Grline LED blinkt schnell (1.7 Hz) - Fehler in der Konditionierungsphase.

Normales Laden: Diese Phase beginnt nach erfolgreichem Abschluss der
Konditionierungsphase.

- Grline LED leuchtet konstant - Akku-Pack wird geladen.

- Grline LED blinkt langsam und regelméssig (0.85 Hz) - Akku-Pack voll
geladen.

- Grline LED blinkt sehr schnell (6.7 Hz) - Fehler beim Laden. Ladezyklus
wurde abgebrochen. Netzteil erneut anschliessen oder austauschen.

Bezeichnung

Auto-Batteriestecker PRA 86

4 Technische Daten

Technische Anderungen vorbehalten!

PRM 15 Maschinenempfénger
Laser Empfangswinkel

2 x 180° = 360°

Sensor - Empfangsmessung

Durchgéngig proportional

Vertikaler Empfang

203 mm (8 in)

Reichweite des Maschinenempféangers (Radius)

3...488 m (10 ft bis 1600 ft)

Genauigkeit des Maschinenempfangers

+2 mm (£0.079 in)

Mégliche Lasergeschwindigkeit

150 U/min bis 1200 U/min

Empfangerkompatibilitat

Standard Infrarot und sichtbare Rotationslaser

Unempfindlich gegen Lichtimpulse von Baustellenwarn-
leuchten

Ja
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LED Farbschema

oberer Pfeil (rot)
Soll-Niveau Linie (grin)
unterer Pfeil (rot)

Genauigkeit der Bandbreiten (Standard-Modus)

Fein Bandbreite = 5 mm (3/16 in)
Standard Bandbreite = 10 mm (3/s in)
Grob Bandbreite = 20 mm (3/4 in)

Genauigkeit der Bandbreiten (Bagger-Modus)

Fein Bandbreite = 12 mm (/2 in)
Standard Bandbreite = 25 mm (1 in)
Grob Bandbreite = 50 mm (2 in)

Automatische Abschaltung

nach 30 Minuten im angeschalteten Modus ohne La-
serstrahlempfang

Gewicht (Gehduse)

1,2 kg (2.5 Ibs)

Abmessungen (L x B x H)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9.5" x 4.38" x 4.2")

Integrierte Befestigungssschraube

Kann am Rohr der Magnethalterung ( max. 1 Zoll Aus-
sendurchmesser) befestigt werden

Betriebstemperatur -20...+60 °C (-4 °F bis 140 °F)
Lagertemperatur -40...+70 °C (-40 °F bis 158 °F)
Luftfeuchtigkeit 90% Luftfeuchtigkeit fir 48 Stunden bei 32 °C
Schutzklasse IP 67

Akku-Pack 5 AA NiMH (nicht ersetzbar auf Baustelle)

Energieversorgung

Anzeige dauernd im Laserstrahl: 25 Stunden (bei kom-
plett geladenen Akkus und bei 70 °F)

Ladetemperatur

+5...+35 °C (41 °F bis 95 °F)

Akku Ladezeit

5 Stunden fur eine komplette Ladung

PRA 85 Netzteil

Netzstromversorgung 115...230 V

Netz-Frequenz 47...63 Hz
Bemessungsleistung 40W

Bemessungsspannung 12V

Betriebstemperatur +0...+40 °C (32 °F bis +104 °F)

Lagertemperatur (trocken)

-25...+60 °C (-13 °F bis 140 °F)

Gewicht

0,23 kg (0.51 Ibs)

Abmessungen (L x B x H)

110 mm x 50 mm x 32 mm (4.3" x 2" x 1.3")

5 Sicherheitshinweise

5.1 Grundlegende Sicherheitsvermerke

Neben den sicherheitstechnischen Hinweisen in den
einzelnen Kapiteln dieser Bedienungsanleitung sind
folgende Bestimmungen jederzeit strikt zu beachten.

5.2 Allgemeine Sicherheitsmassnahmen

a) Halten Sie beim Arbeiten andere Personen, ins-
besondere Kinder, vom Wirkungsbereich fern.

b) Uberpriifen Sie das Gerit vor dem Gebrauch. Falls
das Gerat beschédigt ist, lassen Sie es durch eine
Hilti-Servicestelle reparieren.

c) Machen Sie keine Sicherheitseinrichtungen un-
wirksam und entfernen Sie keine Hinweis- und
Warnschilder.

d) Nach einem Sturz oder anderen mechanischen
Einwirkungen muss das Gerat in einem Hilti Ser-
vice-Center iiberpriift werden.

e) Stellen Sie bei der Verwendung der Magnethalter
sicher, dass das Gerat richtig eingesetzt ist.

f)  Um Fehlmessungen zu vermeiden, miissen Sie
das Empfangsfeld sauber halten.

g) Obwohl das Gerit fiir den harten Baustellenein-
satz konzipiert ist, sollten Sie es, wie andere op-
tische und elektrische Gerate (Feldstecher, Brille,
Fotoapparat) sorgfaltig behandeln.

h) Obwohl das Gerat gegen den Eintritt von Feuch-
tigkeit geschiitzt ist, soliten Sie das Gerat vor
dem Versorgen in den Transportbehélter trocken-
wischen.



i) Halten Sie das Gerdt so weit wie moglich von
Ohren entfernt, um Gehorschiden zu vermeiden.

5.2.1 Elektrisch

AN AN A A

a) Die Batterien diirfen nicht in die Hande von Kin-
dern gelangen.

b) Uberhitzen Sie die Batterien nicht und setzen Sie
sie nicht einem Feuer aus. Die Batterien kénnen ex-
plodieren oder es kénnen toxische Stoffe freigesetzt
werden.

c) Laden Sie die Batterien nicht auf.

d) Verl6ten Sie die Batterien nicht im Gerat.

e) Entladen Sie die Batterien nicht durch
Kurzschliessen, sie konnen dadurch liberhitzen
und Verbrennungen verursachen.

f) Offnen Sie die Batterien nicht und setzen Sie sie
nicht Giberméssiger mechanischer Belastung aus.

g) Verwenden Sie fiir den Betrieb des Gerats und das
Laden des Akku-Packs nur das Netzteil PRA 85
oder den Auto-Batteriestecker PRA 86. Es besteht
ansonsten die Gefahr das Gerét zu beschéadigen.

5.3 Sachgemasse Einrichtung der Arbeitsplatze

a) Vermeiden Sie, bei Ausrichtarbeiten auf Leitern,
eine abnormale Korperhaltung. Sorgen Sie fiir si-
cheren Stand und halten Sie jederzeit das Gleich-
gewicht.

b) Messungen durch oder auf Glasscheiben oder
durch andere Objekte kdnnen das Messresultat
verfélschen.

c) Verwenden Sie das Gerat nur innerhalb der defi-
nierten Einsatzgrenzen.

5.4 Elektromagnetische Vertraglichkeit

Obwohl das Gerét die strengen Anforderungen der ein-
schldgigen Richtlinien erflllt, kann Hilti die Mdglichkeit
nicht ausschliessen, dass das Gerat durch starke Strah-
lung gestoért wird, was zu einer Fehloperation fiihren kann.
In diesem Fall oder anderen Unsicherheiten mussen Kon-
trollmessungen durchgefiihrt werden. Ebenfalls kann Hilti
nicht ausschliessen dass andere Gerate (z.B. Navigati-
onseinrichtungen von Flugzeugen) gestort werden.

5.5 Magnethalterung

ACHTUNG!Obwohl die Magnethalterung mit starken Ma-
gneten ausgestattet ist, wurde die Tragfahigkeit auf 1,1
kg (2.5 Ibs) begrenzt.

Um Verletzungen zu vermeiden, achten Sie beim Anbrin-
gen der Magnethalterung darauf, dass Ihre Finger nicht
zwischen Magnetpaket und Montageflache geraten.

6 Inbetriebnahme

6.1 Akku-Pack laden

(¢

GEFAHR

Verwenden Sie nur die vorgesehenen Hilti Netzteile,
die unter "Zubehor" aufgefiihrt sind.

6.2 Optionen fiir das Laden des Akku-Packs
GEFAHR

Das Netzteil PRA 85 darf nur innerhalb eines Gebau-
des verwendet werden. Vermeiden Sie das Eindringen
von Feuchtigkeit.

6.3 Laden des Akku-Packs im Gerat

HINWEIS
Achten Sie darauf, dass die Temperatur beim Laden den
empfohlenen Ladetemperaturen (5 bis 35 °C/ 41 bis 95
°F) entsprechen.

1. Ziehen Sie den Verschluss, so dass die Ladebuchse
am Akku-Pack sichtbar wird.

2. Stecken Sie den Stecker des Netzteils oder den
Auto-Batteriestecker in das Akku-Pack.
HINWEIS Wahrend des Ladevorgangs wird der La-
dezustand durch die Akku-Pack Anzeige am Gerat
dargestellt.

6.4 Aufbau

Stellen Sie den Rotationslaser an einer geeigneten und
sicheren Stelle auf, dabei sollten keine Objekte das Sicht-
feld zwischen Rotationslaser und Maschinenempfanger
storen. Der Hilti PRM 15 Maschinenempfénger kann bis
zu einem Radius von 488 m (750 ft.) eingesetzt wer-
den (die Reichweite héngt auch von der Leistung des
eingesetzten Rotationslasers ab).

WARNUNG

Beachten Sie alle Sicherheitshinweise in der PRM 15 Be-
dienungsanleitung und beachten Sie auch alle sonstigen
Sicherheitsbestimmungen und -praktiken in lhrer direkten
Arbeitsumgebung.

6.5 Verschieben der Magnetpakete

HINWEIS

Um Hindernisse zu umgehen, kdnnen die Magnetpakete
an jede beliebige Position auf dem Rohr des Halters



verschoben werden. In den meisten Féllen wird ein Ver-
schieben der Magnetpakete nicht notwendig sein. Falls
ein Verschieben der Magnetpakete notwendig ist, sollte
dies vor dem Anbringen der Magnethalterung an der
Maschine erfolgen.

1. Losen Sie mit Hilfe eines Inbusschliissels 5/16 Zoll (8
mm) die Klemmschraube.

2. Schieben Sie das Magnetpaket auf dem Rohr in die
gewlinschte Position.

3. Ziehen Sie die Befestigungsschraube wieder auf 11
Nm fest.
HINWEIS Befestigen Sie den Maschinenempfénger
zwischen den Magnetpaketen.

6.6 Anbringen der Magnethalterung

HINWEIS

Bei einem Mini-Bagger kann die Magnethalterung an
der Seite, der Vorder- oder Riickseite des Baggerstiels
angebracht werden. Die Magnethalterung kann auch un-
ter Hydraulikleitungen oder Uber Schweissnédhten ange-
bracht werden, da er Uber entsprechende Aussparungen
verfiigt.

1. Setzen Sie die Magnethalterung auf einer magneti-
schen (eisenhaltigen) Flache auf. Achten Sie darauf,
dass die Flache eben und sauber ist.

2. Legen Sie den Befestigungspunkt auf der Maschine
fest. Achten Sie dabei auf die entsprechende Héhe
des Rotationslasers.

3. Setzen Sie die Oberkante des oberen Magnetpakets
auf die Montageflache auf.

4. Bewegen Sie das untere Magnetpaket langsam auf
die Montageflache zu, bis beide Magnetpakete si-
cher haften.

HINWEIS Einige Teile der Magnethalterung sind aus
Metall und kénnen daher auf manchen Flachen Spu-
ren hinterlassen.

HINWEIS Um einen bestmdglichen Halt zu gewéhr-
leisten, mussen beide Magnetpakete vollstédndig auf
der Montageoberflache aufliegen.

6.7 Befestigung des Maschinenempféngers

Positionieren Sie den Maschinenempfanger zwischen
den beiden Magnetpaketen. Fuhren Sie ihn dabei
durch den Haken und drehen Sie dann die
Befestigungsschraube im Uhrzeigersinn fest. Es ist
moglich, dass man die Befestigungsschraube erst im
Gegenuhrzeigersinn drehen muss, um sie zu lockern,
bevor man sie dann festschraubt.

6.8 Abnehmen der Magnethalterung

1. Nehmen Sie den Maschinenempfanger von der Ma-
gnethalterung.

2. Nehmen Sie die Magnethalterung von der Montage-
flache.

6.9 Installationshinweise fiir Bagger

HINWEIS

Bei der Verwendung eines Baggers oder Tracktorbaggers
sollte der Baggerarm vertikal oder anndhernd vertikal ste-
hen. Der Baggerarm ist so zu positionieren, dass er bei
jeder Soll-Niveau Ablesung wieder in dieselbe Position
gebracht werden kann. Diese Position wird im Folgen-
den als ,Position fur die Héhentberprifung® bezeichnet.
Der Maschinenempfénger kann innerhalb oder ausser-
halb der Baugrube montiert werden.

6.9.1 Installation des Maschinenempfangers
innerhalb der Baugrube

1. Baggern Sie eine kleine Flache bis zur gewlinschten
Hohe/Tiefe frei. Positionieren Sie die Schaufel in die
»Position fiir die Héheniberprifung“ innerhalb der
Baugrube.

2. Positionieren Sie den Rotationslaser an einer ge-
eigneten Stelle (ausserhalb der Baugrube) fur op-
timalen Laserstrahlempfang und einen effizienten
Maschinenbetrieb und schalten Sie ihn ein.

3. Fixieren Sie die Magnethalterung an der Seite des
Baggerarms auf Laserhohe.

4. Befestigen Sie den Maschinenempfanger an der
Magnethalterung und schieben Sie ihn so lange
nach oben und unten, bis das Soll-Niveau des La-
serstrahls angezeigt wird und fixieren Sie ihn dann
endgliltig.

5. Beginnen Sie mit dem Aushub. Uberpriifen Sie pe-
riodisch, ob die Aushubhdéhe weiterhin auf der ge-
wiinschten Hohe liegt.

6.9.2 Installation des Maschinenempféangers
ausserhalb der Baugrube E1

1. Positionieren Sie den Rotationslaser fir einen op-
timalen Laserstrahlempfang und einen effizienten
Maschinenbetrieb an einer geeigneten Stelle (aus-
serhalb der Baugrube) und schalten Sie ihn ein.

2. Positionieren Sie die Baggerschaufel ausserhalb der
Baugrube in die ,Position fir die Héhenlberpri-
fung®.

3. Bestimmen Sie die Einrichtungsdistanz (L= Distanz
Laserebene zur gewlinschten Aushubhdhe).

4. Ubertragen Sie die Héhe der Einrichtungsdistanz L
auf den Baggerarm ausgehend von den Schaufel-
zahnen am Ende der Baggerschaufel (ausserhalb
der Baugrube). Befestigen Sie anschliessend die
Magnethalterung seitlich am Baggerarm/Loffelstiel
auf dieser Hohe L.

5. Fixieren Sie den Maschinenempfénger. Dabei sollte
das Soll-Niveau am Ende der Lénge L liegen.

6. Schalten Sie den Maschinenempfénger ein und be-
ginnen Sie mit dem Aushub.

7. Uberpriifen Sie periodisch, ob die Aushubhéhe wei-
terhin auf der gewtinschten Héhe liegt.



HINWEIS
Nur das von Hilti empfohlene Netzteil PRA 85 sollte zum
Laden des Akku-Packs verwendet werden.

7.1 Gerat ein-/ ausschalten
1. Driicken Sie die Ein/ Aus-Taste fiir 1 Sekunde. Der
Maschinenempfanger wird eingeschaltet.
2. Dricken Sie die Ein/ Aus-Taste flr 3 Sekunden. Der
Maschinenempfanger wird ausgeschaltet.

7.2 Einstellung zwischen Planier und
Bagger-Modus H

1. Dricken Sie die Ein/ Aus-Taste einmal.
Der aktuelle Modus wird angezeigt.

2. Dricken Sie die Ein/ Aus-Taste innerhalb von 2
Sekunden ein weiteres Mal, kann man aus 2 Mdg-
lichkeiten den Modus einstellen.

Planier-Modus: Soll-Niveau ist im Zentrum des Ma-
schinenempféngers. Diese Einstellung gilt als Stan-
dard. Soll-Niveau Anzeige leuchtet fir 1 Sekunde.
Bagger-Modus: Soll-Niveau ist ndher am oberen
Ende des Maschinenempféngers. Die Héhe des
Empféngers zum Laserstrahl wird um 1 Sekunde
verzdgert angezeigt. Der ausgewdahlte Modus wird
entsprechend angezeigt.

7.3 Einstellung der Genauigkeitsbandbreite @

HINWEIS
Wird das Gerét aus- und dann wieder eingeschaltet, wer-
den die zuletzt verwendeten Einstellungen beibehalten.

1. Dricken Sie die Ein/ Aus-Taste einmal.
Die aktuelle Bandbreite wird angezeigt.

2. Dricken Sie die Ein/ Aus-Taste innerhalb von 2
Sekunden ein weiteres Mal, kann man aus 3 Mdg-
lichkeiten die Bandbreite einstellen.

Fein-Modus: Die griine Soll-Niveau LED leuchtet fur
1 Sekunde.

Standard-Modus: Die griine Soll-Niveau LED und
die beiden am Soll-Niveau n&chsten roten Rich-
tungspfeile leuchten 1 Sekunde.

Grob-Modus: Die griine Soll-Niveau LEDs und alle
roten Richtungspfeile leuchten fir 1 Sekunde. Die
LEDs werden fiir 1 Sekunde fir alle Einstellungen
leuchten.

7.4 Aktivierung der Lotanzeige

HINWEIS

Wird das Gerat aus- und dann wieder eingeschaltet, wer-
den die zuletzt verwendeten Einstellungen beibehalten.
Soll-Niveau Anzeigen leuchten konstant, wenn der Emp-
fanger im Lot ist. Soll-Niveau LEDs blinken entweder
schnell oder langsam, wenn der Empfanger nicht im Lot
(£2.5 Grad von der Lotrechten) ist.

1.  Dricken Sie die Ein/ Aus-Taste einmal.

Die momentane Lotanzeige wird dargestellt.

2. Dricken Sie die Ein/ Aus-Taste innerhalb von 2
Sekunden ein weiteres Mal, kann man zwischen
Lotanzeige "Aktiv" oder "Inaktiv" wahlen.

3. Stellen Sie die Lotanzeige auf "Aktiv".

Die griine Soll-Niveau LED leuchtet fiir 2 Sekunden.

4. Stellen Sie die Lotanzeige auf "Inaktiv".

Die oberen und unteren LEDs blinken abwechselnd
fur 2 Sekunden.

8 Pflege und Instandhaltung

8.1 Reinigen und trocknen

1. Staub von Oberflache wegblasen.

Anzeigefelder bzw. Empfangsfenster nicht mit den
Fingern beruhren.

3. Nur mit sauberen und weichen Lappen reinigen;
wenn nétig mit reinem Alkohol oder etwas Wasser
befeuchten.

HINWEIS Keine anderen Flissigkeiten verwenden,
da diese die Kunststoffteile angreifen kdnnen.

4. Temperaturgrenzwerte bei der Lagerung lhrer Aus-
ristung beachten, speziell im Winter / Sommer,
wenn Sie lhre Ausriistung im Fahrzeug-Innenraum
aufbewahren (-40 °C bis +70 °C/ -40 °F bis +158 °F).

8.2 Lagern

Nass gewordene Gerdte auspacken. Geréate, Transport-
behalter und Zubehdr abtrocknen (bei hdchstens 40 °C /
104 °F) und reinigen. Ausristung erst wieder einpacken,
wenn sie vollig trocken ist, anschlieBend trocken lagern.

Fihren Sie nach langerer Lagerung oder langerem Trans-
port lhrer Ausriistung vor Gebrauch eine Kontrollmessung
durch.

Bitte entnehmen Sie vor langeren Lagerzeiten die Batte-
rien aus dem Gerat. Durch auslaufende Batterien kann
das Gerét beschadigt werden.

8.3 Transportieren

Verwenden Sie fir den Transport oder Versand lhrer
Ausrustung entweder den Hilti Versandkoffer oder eine
gleichwertige Verpackung.

GEFAHR

Gerat immer ohne eingesetzte Batterien transportie-
ren.

8.4 Hilti Kalibrierservice

Wir empfehlen die regelmissige Uberpriifung der Ge-
réte durch den Hilti Kalibrierservice zu nutzen, um die



Zuverlassigkeit geméss Normen und rechtlichen Anfor-
derungen gewahrleisten zu kdnnen.

8.5 Magnethalterung

Halten Sie den Magnethalter sauber. Wischen Sie Fette
und Schmutz, die sich auf oder in der Nahe der Magneten
angesammelt haben, einfach ab.

Falls der Halter mit Wasser in Berihrung kam, legen Sie
den Halter mit den Magnetpaketen nach unten ab, damit
das Wasser von den Magnetpaketen ablaufen kann.
Sollten Sie das Rohr auswechseln missen, verwenden
Sie nur Rohre aus Schedule-40 Aluminium mit einem
Aussendurchmesser von 25,4 mm.

Ziehen Sie die Halterungen der Magnetpakete nur dann
fest, wenn sich die Magnetpakete auf dem Rohr befinden.

GEFAHR

Bei unsachgeméassem Entsorgen der Ausriistung kdnnen folgende Ereignisse eintreten:

Beim Verbrennen von Kunststoffteilen entstehen giftige Abgase, an denen Personen erkranken kdnnen.

Batterien kdnnen explodieren und dabei Vergiftungen, Verbrennungen, Veratzungen oder Umweltverschmutzung
verursachen, wenn sie beschédigt oder stark erwarmt werden.

Bei leichtfertigem Entsorgen ermdglichen Sie unberechtigten Personen, die Ausriistung sachwidrig zu verwenden.
Dabei kdnnen Sie sich und Dritte schwer verletzen sowie die Umwelt verschmutzen.

&

Hilti-Geréte sind zu einem hohen Anteil aus wiederverwertbaren Materialien hergestellt. Voraussetzung fir eine
Wiederverwertung ist eine sachgemésse Stofftrennung. In vielen Landern ist Hilti bereits eingerichtet, Ihr Altgerét zur
Verwertung zurlickzunehmen. Fragen Sie den Hilti Kundenservice oder lhren Verkaufsberater.

Nur fiir EU Lander

Werfen Sie elektronische Messgeréte nicht in den Hausmdll!
Geméss Europdischer Richtlinie 2002/96/EG Uber Elektro- und Elektronik-Altgerdate und Umsetzung in

nationales Recht miissen verbrauchte Elektrowerkzeuge getrennt gesammelt und einer umweltgerechten

Wiederverwertung zugefihrt werden.

Entsorgen Sie die Batterien nach den nationalen Vorschriften. Bitte helfen Sie die Umwelt zu schiitzen.

10 Herstellergewahrleistung Gerate

Bitte wenden Sie sich bei Fragen zu den Garantiebedin-
gungen an lhren lokalen HILTI Partner.

11 FCC-Hinweis (giiltig in USA

VORSICHT

Dieses Gerét hat in Tests die Grenzwerte eingehalten, die
in Abschnitt 15 der FCC-Bestimmungen fir digitale Ge-
rate der Klasse B festgeschrieben sind. Diese Grenzwerte
sehen fur die Installation in Wohngebieten einen ausrei-
chenden Schutz vor stérenden Abstrahlungen vor. Gerdte
dieser Art erzeugen und verwenden Hochfrequenzen und
koénnen diese auch ausstrahlen. Sie kbnnen daher, wenn
sie nicht den Anweisungen entsprechend installiert und

[ee)

betrieben werden, Stérungen des Rundfunkempfangs
verursachen.

Es kann aber nicht garantiert werden, dass bei bestimm-
ten Installationen nicht doch Stérungen auftreten kénnen.
Falls dieses Gerat Stérungen des Radio- oder Fernseh-
empfangs verursacht, was durch Aus- und Wiederein-
schalten des Geréts festgestellt werden kann, ist der



Benutzer angehalten, die Stérungen mit Hilfe folgender
Massnahmen zu beheben:

Die Empfangsantenne neu ausrichten oder versetzen.

Den Abstand zwischen Gerat und Empfanger vergros-
sern.

Lassen Sie sich von lhrem Handler oder einem erfahrenen
Radio- und Fernsehtechniker helfen.

HINWEIS

Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich
von Hilti erlaubt wurden, kann das Recht des Anwenders
einschranken, das Gerét in Betrieb zu nehmen.

12 EG-Konformitéatserklarung (Original)

Bezeichnung: Maschinenempfanger
Typenbezeichnung: PRM 15
Generation: 01
Konstruktionsjahr: 2009

Wir erkléren in alleiniger Verantwortung, dass dieses Pro-
dukt mit den folgenden Richtlinien und Normen Uber-
einstimmt: bis 19. April 2016: 2004/108/EG, ab 20. April
2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, EN ISO 12100.

Hilti Aktiengesellschaft, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

BU Measuring Systems

06/2015

Technische Dokumentation bei:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland



ORIGINAL OPERATING INSTRUCTIONS

PRM 15 machine receiver

It is essential that the operating instructions
are read before the tool is operated for the
first time.

Always keep these operating instructions to-
gether with the tool.

Ensure that the operating instructions are
with the tool when it is given to other persons.
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1 General information

These numbers refer to the illustrations. You can
find the illustrations at the beginning of the operating
instructions.

In these operating instructions, the designation “the tool”
always refers to the PRM 15 machine receiver.

Parts, operating controls and indicators Kl

PRM 15 machine receiver
(@ On/off button

(2) Battery status indicator
(3) Securing knob

(@) Pre-set level shift button
(5) Sensitivity setting button
(6) Plumb indicator button
(7) Pre-set level indicator
(8) Receiving window
Securing screw

Q)

Charging cord socket

PRMA 70 magnetic holder
@D Aluminium tube

(12) Magnets
(13) Securing screw

1.1 Safety notices and their meaning

DANGER
Draws attention to imminent danger that will lead to
serious bodily injury or fatality.

WARNING
Draws attention to a potentially dangerous situation that
could lead to serious personal injury or fatality.

CAUTION

Draws attention to a potentially dangerous situation that
could lead to slight personal injury or damage to the
equipment or other property.

NOTE

Draws attention to an instruction or other useful informa-
tion.

10

1.2 Explanation of the pictograms and other
information

Warning signs

General
warning

Symbols
Ay

ary

Read the Return waste

operating material for
instructions recycling.
before use.



Location of identification data on the tool Type:
The type designation and serial number can be found on
the type identification plate on the machine. Make a note .
of this data in your operating instructions and always refer Generation: 01
to it when making an enquiry to your Hilti representative
or service department.

Serial no.:

2.1 Use of the product as directed

The Hilti PRM 15 machine receiver is an electronic laser receiver that is capable of receiving and indicating the position
of the beam from a rotating laser. When in use, the magnetic holder can be used to attach the receiver to a steel
surface, such as the arm of a mechanical excavator. After switching on, the tool provides a visual indication of the
pre-set laser reference plane relative to the position of the excavator bucket.

Observe the information printed in the operating instructions concerning operation, care and maintenance.

Take the influences of the surrounding area into account. Do not use the power tool or appliance where there is a risk
of fire or explosion.

Do not tamper with the tool or make modifications to it.

2.2 Features

The receiver features a long receiving window for 360 degree laser reception, which increases the working area
and range. The bright LED display provides a clear indication. The reinforced polycarbonate casing increases the
ruggedness of the tool and helps to ensure a long lifetime. The tool uses rechargeable NiMH batteries.

2.3 Items supplied

PRM 15 machine receiver
Operating instructions
PRMA 70 magnetic holder
PRA 85 AC adapter
Manufacturer’s certificate

- a a4 a4

2.4 LED indication after setting

Setting the pre-set level shift Standard setting (pre-set level is in the middle of the receiving area): The
green pre-set level LEDs light for 1 second.

Excavator mode (pre-set level is at the top edge of the receiving area):
Two red LEDs of the upper arrow light for 1 second.

Fine mode: The green pre-set level LEDs light for 1 second.

Standard mode: The green pre-set level LEDs and one red LED for each
arrow light for 1 second.

Coarse mode: The green pre-set level LEDs and all red LEDs for the ar-
rows light for 1 second.

Plumb indication is OFF: The green pre-set level LEDs light constantly for
2 seconds.

Plumb indication is ON: Two red LEDs for each of the arrows blink altern-
ately for 2 seconds.

NOTE
The currently selected operating mode can be shown simply by pressing the button. Selection mode can be accessed
by pressing the button repeatedly.

11



2.5 Indication while receiving

Charging status indicator Battery fully charged: LED is off.
Low battery: The red LED blinks.
Battery exhausted: The red LED lights until the battery is completely dis-
charged.

Pre-set level indicator The height of the receiver in relation to the height of the laser beam is
indicated by the bright red LEDs which, at the same time, indicate the
o0 direction in which the receiver has to be moved in order to bring it to the
' v pre-set level.

When the bright green LED lights, this indicates that the receiver is at the
pre-set level of the rotating laser.
Plumb indication The receiver is plumb: The pre-set level indicators light constantly.

The receiver is not plumb (+2.5 degrees off plumb): The pre-set level
LEDs blink rapidly or slowly.

2.6 LED indication after connecting the AC adapter

Battery charge status display Battery conditioning phase: This phase prepares the battery for the nor-
mal charging phase. This phase begins as soon as the cord is plugged in
to the electric supply and lasts for approx. 10-20 minutes.
- The green LED blinks slowly (0.85 Hz) - the conditioning phase is act-
ive.
- The green LED blinks rapidly (1.7 Hz) - error during the conditioning
phase.
Normal charging: This phase begins after successful completion of the
conditioning phase.
- The green LED lights constantly - the battery is being charged.

- The green LED blinks slowly and regularly (0.85 Hz) - the battery is fully
charged.

- The green LED blinks very rapidly (6.7 Hz) - error during charging. The
charging cycle has been aborted. Disconnect the AC adapter and then
reconnect it or, alternatively, replace the battery.

3 Accessories

Designation

PRA 86 car charging connector

4 Technical data

Right of technical changes reserved.

PRM 15 machine receiver

Laser reception angle 2 x 180° = 360°

Sensor reception measurement Continuous proportional

Vertical reception 203 mm (8 in)

Machine receiver range (radius) 3...488 m (10 ft to 1600 ft)

Machine receiver accuracy +2 mm (+0.079 in)

Laser rotation speed range 150 /min to 1200 /min

Receiver compatibility Standard infrared and visible rotating lasers
Unaffected by light pulses from warning lights on con- Yes

struction sites

12



LED color scheme

Upper arrow (red)
Pre-set level line (green)
Lower arrow (red)

Bandwidth accuracy (standard mode)

Fine bandwidth = 5 mm (3/16 in)
Standard bandwidth = 10 mm (3/s in)
Coarse bandwidth = 20 mm (3/s in)

Bandwidth accuracy (excavator mode)

Fine bandwidth = 12 mm ('/2 in)
Standard bandwidth = 25 mm (1 in)
Coarse bandwidth = 50 mm (2 in)

Automatic power-off

After 30 minutes in switched-on mode when no laser
beam is received

Weight (casing)

1.2 kg (2.5 Ibs)

Dimensions (L x W x H)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9.5" x 4.38" x 4.2")

Built-in securing screw

Can be secured to the tubular section of the magnetic
holder (max. 1" outside diameter)

Operating temperature range

-20...+60°C (-4 °F to 140 °F)

Storage temperature

-40...+70°C (-40 °F to 158 °F)

Air humidity

90% air humidity for 48 hours at 32 °C

Protection class

IP 67

Battery

5 AA NiMH (cannot be replaced on the construction

site)

Power source

Continuous indication in the laser beam: 25 hours
(when battery is fully charged and at 70 °F)

Charging temperature

+5...

+35°C (41 °F t0 95 °F)

Battery charging time

5 ho

urs for full charge

PRA 85 mains adapter

AC supply 115...230 V

AC frequency 47...63 Hz

Rated power 40W

Rated voltage 12V

Operating temperature range +0...+40°C (32°F to +104°F)

Storage temperature range (dry)

-25...+60°C (-13°F to 140°F)

Weight

0.23

kg (0.51 Ibs)

Dimensions (L x B x H)

110

mm x 50 mm x 32 mm (4.3" x 2" x 1.3")

5 Safety instructions

5.1 Basic information concerning safety

In addition to the information relevant to safety given
in each of the sections of these operating instructions,
the following points must be strictly observed at all
times.

5.2 General safety rules

a) Keep other persons, especially children, away
from the area in which the work is being carried
out.

b) Check the condition of the tool before use. If the
tool is found to be damaged, have it repaired at a
Hilti service center.

c) Do not render safety devices ineffective and do
not remove information and warning notices.

d) The tool must be checked at a Hilti service center
after it has been dropped or subjected to other
mechanical stresses.

e) If using the magnetic holder, check that the tool
is fitted correctly.

f) To avoid measurement errors, the receiving area
must be kept clean.

g) Although the tool is designed for the tough condi-

tions of jobsite use, as with other optical and elec-
tronic instruments (e.g. binoculars, spectacles,
cameras) it should be treated with care.

13



h) Although the tool is protected to prevent entry
of dampness, it should be wiped dry each time
before being put away in its transport container.

i) To avoid hearing damage, hold the tool as far
away as possible from your ear (and other per-
sons’ ears).

5.2.1 Electrical

SAAA A

a) Keep the batteries out of reach of children.

b) Do not allow the batteries to overheat and do not
expose them to fire. The batteries may explode or
release toxic substances.

c) Do not charge the batteries.

d) Do not solder the batteries into the tool.

e) Do not discharge the batteries by short circuiting
as this may cause them to overheat and present
a risk of personal injury (burns).

f) Do not attempt to open the batteries and do not
subject them to excessive mechanical stress.

g) Use only the specified battery to power the tool
and use only the PRA 85 mains adapter or PRA 86
car charging connector for charging. Failure to
observe these points may result in damage to the
tool.

5.3 Proper organization of the work area

a) Avoid unfavorable body positions when working
on ladders or scaffolding. Make sure you work
from a safe stance and stay in balance at all
times.

b) Measurements taken through or from panes of glass
or through other objects may be inaccurate.

c) Use the tool only within its specified limits.

5.4 Electromagnetic compatibility

Although the appliance complies with the strict require-
ments of the applicable directives, Hilti cannot entirely
rule out the possibility of interference to the appliance
caused by powerful electromagnetic radiation, leading to
incorrect operation. Check the accuracy of the appliance
by taking measurements by other means when working
under such conditions or if you are unsure. Likewise, Hilti
cannot rule out the possibility of interference with other
devices (e.g. aircraft navigation equipment).

5.5 Magnetic holder

CAUTION! Although the magnetic holder is equipped
with powerful magnets, the load it is capable of carrying
is limited to 1.1 kg (2.5 Ibs).

To prevent injury, take care to avoid trapping your fingers
between the magnets and the mounting surface when
bringing the magnetic holder into place.

6 Before use

6.1 Charging the battery

oA A A

DANGER
Use only the Hilti AC adapters listed under “Accessor-

ies”.
6.2 Options for charging the battery

DANGER
The PRA 85 mains adapter is for indoor use only.
Avoid ingress of moisture.

6.3 Charging the battery in the tool A

NOTE

When charging, take care to ensure that the temperature
remains within the recommended charging temperature
range (5 to 35°C/ 41 to 95°F).
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1. Pull the cover to the side so that the charging cord
socket becomes accessible.

2. Connect the charging cord from the AC adapter or
car charging connector to the battery.
NOTE The charging status is shown by the battery
display on the tool while charging is taking place.

6.4 Setting up

Set up the rotating laser at a suitable, secure location,
taking care to ensure that there are no objects interrupting
the field of view between the rotating laser and the
machine receiver. The Hilti PRM 15 machine receiver can
be used at a radius of up to 488 m (750 ft.) (this range
also depends on the power of the rotating laser used).
WARNING

Observe all safety information given in the PRM 15 oper-
ating instructions and observe all other safety instructions
and precautions applicable to the area in which you are
working.

6.5 Repositioning the magnets
NOTE

In order to avoid obstacles, the groups of magnets can be
moved to any position, as desired, on the tubular section
of the holder. In most cases, it should not be necessary



to move the magnets. If it is found necessary to move the
groups of magnets, this should be done before mounting
the magnetic holder on the excavator.

1. Release the clamping screw with the aid of a 5/16 "
(8 mm) hex key.

2. Slide the magnets to the desired position on the
tubular section.

3. Retighten the clamping screw to a torque of 11 Nm.
NOTE Mount the machine receiver between the two
groups of magnets.

6.6 Attaching the magnetic holder

NOTE

On a mini-excavator, the magnetic holder can be at-
tached to the side, the front or the rear of the excavator
arm. The magnetic holder is equipped with the appro-
priate recesses which allow it to be attached beneath
hydraulic lines or over welds.

1. Place the magnetic holder on a steel or iron surface.
Take care to ensure that the surface is flat and clean.

2. Determine the position on the machine at which the
receiver is to be attached. When doing so, take the
height of the rotating laser into account.

3. Bring the upper edge of the magnets into contact
with the mounting surface.

4. Move the lower magnets slowly toward the mounting
surface until contact is made and both groups of
magnets hold securely.

NOTE Some of the parts of the magnetic holder are
made of metal and may thus leave marks on some
surfaces.

NOTE In order to ensure a secure hold, both groups
of magnets must make full contact with the mounting
surface.

6.7 Securing the machine receiver

Position the machine receiver between the two groups
of magnets. Insert it through the hook and then tighten
the fastening screw by turning it in a clockwise direction.
It may be necessary to release the fastening screw by
turning it in a counterclockwise direction before it can be
tightened.

6.8 Removing the magnetic holder

1. Remove the machine receiver form the magnetic
holder.

2. Remove the magnetic holder from the mounting
surface.

6.9 Instructions for mounting the receiver on an
excavator

NOTE

When mounting the tool on an excavator or tractor excav-
ator, the excavator arm should be in a vertical or nearly
vertical position. The excavator arm should be brought
into a position that it can take up every time the pre-set
level is to be read. This position is subsequently known
as the “position for checking the level”. The machine
receiver can be mounted on the excavator before or after
it has begun the excavation.

6.9.1 Mounting the machine receiver from within
the excavation

1. Excavate a small area to the desired height/depth.
Bring the excavator bucket into the “position for
checking the level” within the excavation.

2. Set up the rotating laser in a suitable position (out-
side the excavation) that allows optimum reception
of the laser beam and efficient operation of the
excavator and switch it on.

3. Attach the magnetic holder to the side of the excav-
ator arm at the height of the laser beam.

4. Insert the machine receiver in the magnetic holder
and then slide it up or down until the pre-set level
of the laser beam is indicated and then secure the
receiver in this position.

5. Begin the excavation. Check at regular intervals to
ensure that the height of the excavation is correct.

6.9.2 Mounting the machine receiver from outside
the excavation 1

1. Set up the rotating laser in a suitable position (out-
side the excavation) that allows optimum reception
of the laser beam and efficient operation of the
excavator and switch it on.

2. Bring the excavator bucket into the “position for
checking the level” outside the excavation.

3. Determine the setting-up distance (L= distance
between the laser plane and the desired
height/depth of the excavation).

4. Transfer the setting-up distance L to the excav-
ator arm (measuring from the tip of the teeth on
the excavator bucket (outside the excavation). Sub-
sequently mount the magnetic holder on the side of
the excavator arm at this height L.

5. Secure the machine excavator in the holder. In doing
s0, the pre-set level should be positioned exactly at
the end of distance L.

6. Switch the machine receiver on and begin the ex-
cavation.

7. Check at regular intervals to ensure that the height
of the excavation is correct.

15



NOTE
Only the AC adapter recommended by Hilti (the Hilti PRA
85) should be used to charge the battery.

7.1 Switching the tool on / off

1. Press the on/off button for 1 second. The machine
receiver is switched on.

2. Press the on/off button for 3 seconds. The machine
receiver is switched off.

7.2 Selecting grading mode or excavation mode

1. Press the on/off button once.
The current mode is indicated.

2. Press the on/off button again within 2 seconds to
select between the 2 alternative modes.
Grading mode: The pre-set level is at the center of
the machine receiver. This is the standard setting.
The pre-set level indicator lights for 1 second.
Excavation mode: The pre-set level is at the upper
end of the machine receiver. There is a delay of 1
second until the height of the receiver relative to
the laser beam is indicated. The selected mode is
indicated accordingly.

7.3 Setting the accuracy bandwidth @

NOTE
The previously used settings are retained when the tool
is switched off and on again.

1. Press the on/off button once.
The current bandwidth is displayed.

2. Press the on/off button again within 2 seconds to
select between 3 alternative bandwidths.
Fine mode: The green pre-set level LED lights for 1
second.
Standard mode: The green pre-set level LED and
the two red direction arrows closest to the pre-set
level light for 1 second.
Coarse mode: The green pre-set level LEDs and all
red direction arrows light for 1 second. The LEDs
light for 1 second at all settings.

7.4 Activating the plumb indication

NOTE

The previously used settings are retained when the tool
is switched off and on again. The pre-set level indicator
lights constantly when the receiver is in a plumb position.
The pre-set level LEDs blink either slowly or rapidly when
the receiver is not in a plumb position (+2.5 degrees off
plumb).

1. Press the on/off button once.

The current plumb indication is then shown.

2. Press the on/off button again within 2 seconds to
select whether the plumb indication is to be “active”
or “inactive”.

3. Set the plumb indication to “active”.

The green pre-set level LED lights for 2 seconds.

4.  Set the plumb indication to “inactive”.

The upper and lower LEDs blink alternately for 2
seconds.

8 Care and maintenance

8.1 Cleaning and drying

1. Blow dust off the surfaces.

Do not touch the display areas or the receiving
window with the fingers.

3. Useonlyaclean, soft cloth for cleaning. If necessary,
moisten the cloth slightly with pure alcohol or a little
water.

NOTE Do not use any other liquids as these may
damage the plastic components.

4. Observe the temperature limits when storing your
equipment. This is particularly important in winter
/ summer if the equipment is kept inside a motor
vehicle (-40°C to +70°C / -40°F to +158°F).

8.2 Storage

Remove the tool from its case if it has become wet.
The tool, its carrying case and accessories should be
cleaned and dried (at maximum 40°C / 104°F). Repack
the equipment only once it has dried completely and then
store it in a dry place.

Check the accuracy of the equipment before it is used
after a long period of storage or transportation.
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Remove the batteries from the tool before storing it for a
long period. Leaking batteries may damage the tool.

8.3 Transport

Use the Hilti toolbox or packaging of equivalent quality
for transporting or shipping your equipment.

DANGER
Always remove the batteries before transporting the
tool.

8.4 Hilti Calibration Service

We recommend that the tool is checked by the Hilti Cal-
ibration Service at regular intervals in order to verify its
reliability in accordance with standards and legal require-
ments.

8.5 Magnetic holder

Keep the magnetic holder clean. Simply wipe off any
grease or dirt that collects on or around the magnets.

If the holder gets wet, lay it down with the magnets facing
downwards so that the water can drain out.



Should you need to replace the tubular section, use only
Schedule-40 aluminium tubing with an outside diameter
of 25.4 mm.

Tighten the holders for the groups of magnets only when
the magnets are in position on the tube.

9 Disposal

DANGER

Improper disposal of the equipment may have serious consequences:

The burning of plastic components generates toxic fumes which may present a health hazard.

Batteries may explode if damaged or exposed to very high temperatures, causing poisoning, burns, acid burns or
environmental pollution.

Careless disposal may permit unauthorized and improper use of the equipment. This may result in serious personal
injury, injury to third parties and pollution of the environment.

Most of the materials from which Hilti tools or appliances are manufactured can be recycled. The materials must be
correctly separated before they can be recycled. In many countries, Hilti has already made arrangements for taking
back old tools or appliances for recycling. Ask Hilti Customer Service or your Hilti representative for further information.
For EC countries only

Disposal of electric appliances together with household waste is not permissible.

In observance of European Directive 2002/96/EC on waste electrical and electronic equipment and its
implementation in accordance with national law, electric appliances that have reached the end of their
life must be collected separately and returned to an environmentally compatible recycling facility.

Dispose of the batteries in accordance with national regulations. Please help us to protect the environ-
ment.

10 Manufacturer’s warranty

Please contact your local Hilti representative if you have
questions about the warranty conditions.

11 FCC statement (applicable in USA

CAUTION tion, which can be determined by turning the equipment
This equipment has been tested and found to comply with | on and off, the user is encouraged to try to correct the
the limits for a class B digital device, pursuant to part 15 | interference by one or more of the following measures:
of the FCC rules. These limits are designed to provide
reasonable protection against harmful interference in a | Re-orient or relocate the receiving antenna.
residential installation. This equipment generates, uses,
and can radiate radiofrequency energy and, if notinstalled | Increase the distance between the equipment and re-
and used in accordance with the instructions, may cause ceiver.

harmful interference to radio communications.
Consult the dealer or an experienced TV/radio technician
However, there is no guarantee that interference will not | for assistance.

occur in a particular installation. If this equipment does
cause harmful interference to radio or television recep-




NOTE
Changes or modifications not expressly approved by Hilti
could void the user’s authority to operate the equipment.

12 EC declaration of conformity (original)

Designation: Machine receiver
Type: PRM 15
Generation: 01
Year of design: 2009

We declare, on our sole responsibility, that this product
complies with the following directives and standards:
until 19th April 2016: 2004/108/EC, from 20th April 2016:
2014/30/EU, 2011/65/EU, EN ISO 12100.
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NOTICE ORIGINALE

PRM 15 Récepteur laser pour engins de chantier

Avant de mettre I'appareil en marche, lire im-
pérativement son mode d'emploi et bien res-
pecter les consignes.

Le présent mode d'emploi doit toujours ac-
compagner l'appareil.

Ne pas préter ou céder I'appareil a un autre
utilisateur sans lui fournir le mode d'empiloi.
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1 Consignes générales

1.1 Termes signalant un danger et leur signification
DANGER
Pour un danger imminent qui peut entrainer de graves
blessures corporelles ou la mort.

AVERTISSEMENT

Pour attirer I'attention sur une situation pouvant présen-
ter des dangers susceptibles d'entrainer des blessures
corporelles graves ou la mort.

ATTENTION

Pour attirer I'attention sur une situation pouvant présen-
ter des dangers susceptibles d'entrainer des blessures
corporelles légéres ou des dégats matériels.

REMARQUE
Pour des conseils d'utilisation et autres informations
utiles.

Les numéros renvoient aux illustrations. Les illustra-
tions se trouvent au début de la notice d'utilisation.
Dans le présent mode d'emploi, « I'appareil » désigne
toujours le récepteur laser PRM 15 pour engins de chan-
tier.

Piéces constitutives de I'appareil, éléments de com-
mande et d'affichage

PRM 15 Récepteur laser pour engins de chantier
(1) Touche Marche / Arrét

(2) Affichage de I'état de charge des piles

(3) Pince de fixation

(4) Touche de réglage du niveau de consigne
(5) Touche de réglage de la sensibilité

(6) Touche d'affichage de la perpendicularité
(@) Affichage du niveau de consigne

Fenétre de réception

(9) Vis de fixation

Prise de charge

Support magnétique PRMA 70
@ Tige en aluminium

(12) Blocs magnétiques
(13 Vis de fixation

1.2 Explication des pictogrammes et autres
symboles d'avertissement

Symboles d'avertissement

Avertisse-
ment danger
général

Symboles

Ay

@) &

Lire le mode Recycler les
d'emploi déchets
avant
d'utiliser
I'appareil
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Emplacement des détails d'identification sur I'appa-
reil

La désignation du modéle et le numéro de série se
trouvent sur la plaque signalétique de I'appareil. Inscrire
ces renseignements dans le mode d'emploi et toujours
s'y référer pour communiquer avec notre représentant ou
agence Hilti.

Type :

Génération : 01

N° de série :

2.1 Utilisation conforme a lI'usage prévu

Le récepteur laser Hilti PRM 15 est un récepteur laser électronique capable de détecter des faisceaux de laser rotatif
a des fins de positionnement. Pour ce faire, I'appareil doit étre fixé a I'aide du support magnétique sur une surface
magnétique, telle que par exemple une fleche de pelle. Aprés la mise en marche, le niveau de consigne du plan de
référence du laser par rapport au godet de la pelle est indiqué visuellement a |'opérateur sur |'appareil.

Bien respecter les consignes concernant |'utilisation, le nettoyage et I'entretien de I'appareil qui figurent dans le
présent mode d'emploi.

Préter attention aux influences de I'environnement de I'espace de travail. Ne pas utiliser I'appareil dans des endroits
présentant un danger d'incendie ou d'explosion.

Toute manipulation ou modification de I'appareil est interdite.

2.2 Caractéristiques

L'appareil est doté d'une trés longue fenétre de réception qui affiche une zone de portée et une distance de travail
étendues a 360 degrés. Les témoins DEL lumineux permettent un affichage clair. Le boitier en polycarbonate renforcé
souligne la robustesse de I'appareil et garantit une grande longévité. L'appareil fonctionne avec des blocs-accus
NiMH rechargeables.

2.3 Equipement livré

Récepteur laser PRM 15

Mode d'emploi

Support magnétique PRMA 70

Bloc d'alimentation au réseau PRA 85
Certificat du fabricant

- 4 A a4 oA

2.4 Affichage des DEL apreés entrée

Réglage standard (le niveau de consigne est au milieu du récepteur) : Les
DEL vertes de niveau de consigne s'allument pendant 1 seconde.

Niveau de consigne - Réglage du dé-
calage

Mode Pelle (le niveau de consigne est sur le bord supérieur du récep-
teur) : Les deux DEL rouges de la fleche supérieure s'allument pendant
1 seconde.

Réglage de la sensibilité du niveau de
consigne

A

i
©-8:

Mode Fin : Les DEL vertes de niveau de consigne s'allument pendant
1 seconde.

Mode Standard : Les DEL vertes de niveau de consigne et respective-
ment une DEL rouge de chacune des deux fleches s'allument pendant
1 seconde.

Mode Large : Les DEL vertes de niveau de consigne et toutes les DEL
rouges des fleches directionnelles s'allument pendant 1 seconde.

Réglage de I'affichage de la perpendi-
cularité

Affichage de la perpendicularité ETEINT : Les DEL vertes de niveau de
consigne s'allument pendant 2 secondes en continu.

Affichage de la perpendicularité ALLUME : Deux DEL rouges de chacune
des deux fleches clignotent alternativement pendant 2 secondes.
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REMARQUE
Une pression simple sur une touche permet d'afficher le mode sélectionné. Des pressions successives sur une touche
permettent d'activer le mode sélectionné correspondant.

2.5 Affichage pendant la réception
Affichage de I'état de charge Batterie pleine : La DEL est éteinte.

Batterie déchargée : La DEL rouge clignote.

Batterie vide : La DEL rouge reste allumée jusqu'a ce que les piles sont
compléetement vides.

Affichage du niveau de consigne La hauteur du récepteur par rapport a la hauteur du faisceau laser est in-
diquée par les DEL en rouge allumées d'une lumiere vive, qui indiquent
O simultanément la direction dans laquelle le récepteur doit étre bougé
o é é pour atteindre le niveau de consigne.

DEL verte allumée d'une lumiére vive, le récepteur se trouve au niveau de
consigne du laser rotatif.

Affichage de la perpendicularité Récepteur a I'équerre : Les affichages de niveau de consigne sont allu-
més en continu.
Le récepteur n'est pas a I'équerre (+2,5 degrés par rapport a la perpen-
diculaire au plan du laser) : Les DEL de niveau de consigne clignotent
rapidement ou lentement.

2.6 Affichage des DEL apres branchement du bloc d'alimentation au réseau

Affichage de I'état de charge du bloc- Phase de conditionnement du bloc-accu : Cette phase prépare le bloc-
accu accu a la phase de charge normale. Cette phase démarre une fois que la
fiche a été branchée a la prise et dure environ 10 a 20 minutes.
- DEL verte clignote lentement (0,85 Hz) - Phase de conditionnement en
cours.
- DEL verte clignote rapidement (1,7 Hz) - Erreur dans la phase de condi-
tionnement.
Charge normale : Cette phase démarre apres que la phase de condition-
nement se soit terminée correctement.
- DEL verte allumée en continu - Bloc-accu en cours de charge.

- DEL verte clignote lentement et régulierement (0,85 Hz) - Bloc-accu
completement chargé.

- DEL verte clignote tres rapidement (6,7 Hz) - Erreur de charge. Cycle
de charge interrompu. Rebrancher le bloc d'alimentation au réseau ou le
remplacer.

3 Accessoires

Désignation

Fiche pour allume-cigare PRA 86

4 Caractéristiques techniques

Sous réserve de modifications techniques !

Récepteur laser PRM 15

Angle de réception du laser 2 x 180° = 360°

Capteur - Mesure de réception constamment proportionnel
Réception verticale 203 mm (8 in)

Portée du récepteur laser (rayon) 3...488 m (de 10 & 1600 ft)




Précision du récepteur laser

+2 mm (£0.079 in)

Vitesse de rotation possible du laser

de 150 tr/min & 1200 tr/min

Compatibilité du récepteur

infrarouge standard et laser rotatif visible

Insensible aux impulsions lumineuses des lampes de
signalisation de chantier

oui

Code des couleurs de DEL

Fléche supérieure (rouge)
Ligne de niveau de consigne (vert)
Fléche inférieure (rouge)

Précision des largeurs de bande (mode Standard)

Largeur de bande fine =5 mm (%/16 in)
Largeur de bande standard = 10 mm (%/s in)
Largeur de bande large = 20 mm (/4 in)

Précision des largeurs de bande (mode Pelle)

Largeur de bande fine = 12 mm (/2 in)
Largeur de bande standard = 25 mm (1 in)
Largeur de bande large = 50 mm (2 in)

Arrét automatique

au bout de 30 minutes de marche sans réception de
faisceau laser

Poids (boitier)

1,2 kg (2,5 Ibs)

Dimensions (L x | x H)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9.5" x 4.38" x 4.2")

Vis de fixation intégrée

Peut

étre fixée sur le tube du support magnétique

(diameétre extérieur max. 1 in)

Température de service

-20...+60 °C (-4 °F & 140 °F)

Température de stockage

-40...+70 °C (-40 °F & 158 °F)

Humidité de I'air

humidité de I'air de 90 % pour 48 heures a 32 °C

Classe de protection

IP 67

Bloc-accu

5 AA NiMH (a ne pas remplacer sur le chantier)

Alimentation électrique

affichage continu lorsque le faisceau laser est en
marche : 25 heures (si I'accu est completement chargé
et a 70 °F)

Température de charge

+5...

+35 °C (de 41 °F a 95 °F)

Temps de charge de I'accu

5 heures pour une charge compléte

Bloc d'alimentation au réseau PRA 85

Alimentation par secteur 115...230 V

Fréquence réseau 47...63 Hz

Puissance nominale 40 W

Tension nominale 12V

Température de service +0...+40 °C (de - 32 °F a +104 °F)
Température de stockage (a sec) -25...+60 °C (de -13 °F a 140 °F)
Poids 0,23 kg (0,51 Ibs)

Dimensions (L x | x H)
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mm x 50 mm x 32 mm (4,3" x 2" x 1,3")

5 Consignes de sécurité

5.1 Remarques fondamentales concernant la
sécurité

En plus des consignes de sécurité figurant dans les

différentes sections du présent mode d'empiloi, il im-

porte de toujours bien respecter les directives sui-

vantes.
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5.2
a)

b)

Consignes de sécurité générales

Lors du travail, tenir toutes tierces personnes,
notamment les enfants, éloignés de I'endroit d'in-
tervention.

Avant toute utilisation, I'appareil doit étre
controlé. Si I'appareil est endommagé, le faire
réparer par le S.A.V. Hilti.



Ne pas neutraliser les dispositifs de sécurité nien-
lever les plaquettes indicatrices et les plaquettes
d’avertissement.

Aprés une chute ou tout autre incident méca-
nique, il est nécessaire de faire vérifier I'appareil
par le S.A.V. Hilti.

En cas d’utilisation d’adaptateurs, vérifier que
le support magnétique est toujours bien mis en
place.

Pour éviter toute erreur de mesure, toujours bien
nettoyer la zone de réception.

Bien que I'appareil soit concu pour étre utilisé
dans les conditions de chantier les plus dures,
en prendre soin comme de tout autre instrument
optique et électrique (par ex. jumelles, lunettes,
appareil photo).

Bien que Pappareil soit parfaitement étanche, il
est conseillé d'éliminer toute trace d'humidité en
Pessuyant avant de le ranger dans son coffret de
transport.

Ne pas tenir I'appareil trop proche des oreilles
pour éviter des troubles de I'audition.

5.2.1 Dangers électriques

AN AN A A

a)

Les piles doivent étre tenues hors de portée des
enfants.

Ne pas surchauffer les piles et ne pas les exposer
au feu. Les piles peuvent exploser ou des substances
toxiques peuvent étre dégagées.

Ne pas recharger les piles.

Ne pas souder les piles dans I'appareil.

Ne pas décharger les piles en provoquant
un court-circuit, cela risque d'entrainer une
surchauffe et de causer des brilures.

f)

9)

Ne pas ouvrir les piles et ne pas les soumettre a
des contraintes mécaniques excessives.

Pour faire fonctionner I'appareil et charger le
bloc-accu, utiliser uniquement le bloc d'alimen-
tation au réseau PRA 85 ou la fiche pour allume-
cigare PRA 86. Sinon, il y a risque d'endommager
'appareil.

5.3 Aménagement correct du poste de travail

a)

b)

c)

Lors de travaux d’alignement sur une échelle,
éviter toute mauvaise posture. Veiller a toujours
rester stable et a garder I'équilibre.

Des mesures effectuées a travers ou sur des vitres ou
a travers d'autres objets peuvent fausser le résultat
de mesure.

Utiliser I'appareil uniquement dans les limites
d’application définies.

5.4 Compatibilité électromagnétique

Bien que I'appareil réponde aux exigences les plus sé-
veres des directives respectives, Hilti ne peut entiérement
exclure la possibilité qu'un rayonnement trés intense pro-
duise des interférences sur I'appareil et perturbe son
fonctionnement. Dans ce cas ou en cas d'autres incerti-
tudes, des mesures de controle doivent étre effectuées
pour vérifier la précision de |'appareil. De méme, Hilti
n'exclut pas la possibilité qu'il produise des interférences
sur d'autres appareils (par ex. systémes de navigation
pour avions).

5.5 Support magnétique

ATTENTION !Bien que le support magnétique soit pourvu
d'aimants forts, la capacité de charge a été limitée a
1,1 kg (2.5 Ibs).

Pour éviter tout risque de blessures lors du montage du
support magnétique, veiller a ne pas mettre vos doigts
entre le bloc magnétique et la surface de montage.

6 Mise en service

6.1 Charge du bloc-accu

{3

<

AN

DANGER
Utiliser uniquement les blocs d'alimentation Hilti pré-
vus, spécifiés sous « Accessoires ».

6.2 Options de charge du bloc-accu

DANGER

Le bloc d'alimentation au réseau PRA 85 doitl uni-
quement étre utilisé a I'intérieur d'un batiment. Eviter
toute pénétration d'humidité.

6.3 Charge du bloc-accu dans I'appareil H
REMARQUE

Pour la charge, veiller a ce que la température soit com-
prise dans la plage des températures recommandées (de
5a35°C/41a95°F).
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1. Tirer le dispositif de fermeture de sorte que la prise
de charge sur le bloc-accu soit visible.

2. Brancher la fiche du bloc d'alimentation au réseau
ou la fiche pour allume-cigare dans le bloc-accu.
REMARQUE Pendant le processus de charge, |'état
de charge est indiqué par I'indicateur du bloc-accu
sur I'appareil.

6.4 Montage

Poser le laser rotatif a un endroit approprié et sir, en
veillant a ce qu'aucun objet n'entrave le champ visuel
entre le laser rotatif et le récepteur laser. Le récepteur
laser Hilti PRM 15 peut servir jusqu'a un rayon de 488 m
(750 pieds), (la portée dépendant également de la puis-
sance du laser rotatif utilisé).

AVERTISSEMENT

Tenir compte de toutes les consignes de sécurité figurant
dans le mode d'emploi du PRM 15 et observer également
toutes les autres prescriptions de sécurité et d'ordre
pratique applicables a I'environnement de travail direct.

6.5 Déplacement des blocs magnétiques

REMARQUE

Pour contourner les obstacles, les blocs magnétiques
peuvent étre déplacés quelle que soit la position sur le
tube du support. Dans la plupart des cas, il n'est pas
nécessaire de déplacer les blocs magnétiques. Si un
déplacement des blocs magnétiques s'avere néanmoins
nécessaire, ceci devrait étre fait avant le montage du
support magnétique sur la machine.

1. Desserrer la vis de fixation a I'aide d'une clé a six
pans 5/16 po. (8 mm).

2. Pousser le bloc magnétique sur le tube dans la
position souhaitée.

3. Serrer a nouveau la vis de fixation a 11 Nm.
REMARQUE Fixer le récepteur laser entre les blocs
magnétiques.

6.6 Montage du support magnétique

REMARQUE

Sur une mini-pelle, le support magnétique peut étre
monté sur une des faces latérales, frontale ou arriére
de la fleche de la pelle. Le support magnétique peut éga-
lement étre monté sous des conduites hydrauliques ou
sur des cordons de soudure, étant donné qu'il présente
des encoches en conséquence.

1. Placer le support magnétique sur une surface ma-
gnétique (contenant du fer). Veiller a ce que la sur-
face soit plane et propre.

2. Déterminer le point de fixation sur la machine. Ce
faisant, tenir compte de la hauteur du laser rotatif
requise.

3. Poser le bord supérieur du bloc magnétique supé-
rieur sur la surface de montage.
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4. Bouger lentement le bloc magnétique inférieur sur la
surface de montage, jusqu'a ce que les deux blocs
magnétiques adhérent bien.

REMARQUE Certaines piéces du support magné-
tigue sont en métal et peuvent par conséquent lais-
ser des traces sur certaines surfaces.

REMARQUE Pour assurer le meilleur maintien pos-
sible, vérifier que les deux blocs magnétiques re-
posent entierement sur la surface de montage.

6.7 Fixation du récepteur laser

Positionner le récepteur laser entre les deux blocs ma-
gnétiques. Ce faisant, le faire passer entre les crochets
puis serrer a fond la vis de fixation dans le sens des
aiguilles d'une montre. Il possible qu'il faille d'abord tour-
ner la vis de fixation dans le sens inverse des aiguilles
d'une montre, pour la desserrer un peu, avant de pouvoir
la serrer a fond.

6.8 Démontage du support magnétique

1. Enlever le récepteur laser du support magnétique.
2. Enlever le support magnétique de la surface de
montage.

6.9 Instructions d'installation pour pelle

REMARQUE

Lors de I'utilisation d'une pelle ou tractopelle, toujours
veiller a ce que la fleche de pelle soit verticale ou presque
verticale. La fleche de pelle doit étre positionnée de sorte
qu'elle puisse étre ramenée dans la méme position quel
que soit le niveau de consigne relevé. Par la suite, nous
désignerons cette position par « Position de contréle de
hauteur ». Le récepteur laser peut étre monté lorsque
I'engin se trouve dans ou hors de I'excavation.

6.9.1 Installation du récepteur laser dans
I'excavation

1. Creuser sur une petite surface jusqu'a décaisser la
hauteur/profondeur voulue. Placer le godet dans la
« Position de contréle de hauteur » a I'intérieur de
I'excavation.

2. Placer le laser rotatif a un endroit approprié (hors de
|'excavation) pour assurer une réception optimale du
faisceau laser ainsi qu'un fonctionnement efficace
de la machine puis le mettre en marche.

3.  Fixer le support magnétique sur le c6té de la fleche
de pelle a la hauteur du laser.

4. Fixer le récepteur laser sur le support magnétique
et le pousser vers le haut et vers le bas jusqu'a ce
que le niveau de consigne du faisceau laser s'affiche
puis le fixer définitivement.

5. Commencer |'excavation. Vérifier régulierement que
la hauteur/profondeur d'excavation se trouve tou-
jours a la hauteur voulue.



6.9.2 Installation du récepteur laser hors de
I'excavation

1. Placer le laser rotatif a un endroit approprié pour
assurer une réception optimale du faisceau laser
ainsi qu'un fonctionnement efficace de la machine
(hors de I'excavation) puis le mettre en marche.

2. Placer le godet de la pelle hors de |'excavation dans
la « Position de controle de hauteur ».

3. Déterminer la distance d'installation (L= distance
entre le plan du laser et la hauteur/profondeur d'ex-
cavation voulue).

4. Reporter la hauteur de la distance d'installation L
sur la fleche de pelle a partir des dents de godet
jusqu'a I'extrémité du godet de la pelle (hors de
I'excavation). Fixer ensuite le support magnétique
latéralement sur la fleche de pelle/bras de la pelle a
cette hauteur L.

5. Fixer le récepteur laser. Ce faisant, le niveau de
consigne doit se situer a I'extrémité de la longueur
L.

6. Mettre le récepteur laser en marche et commencer
I'excavation.

7. Vérifier régulierement que la hauteur/profondeur
d'excavation se trouve toujours a la hauteur voulue.

7 Utilisation

REMARQUE
Il convient d'utiliser exclusivement le bloc d'alimentation
au réseau Hilti PRA 85 pour charger le bloc-accu.

7.1 Mise en marche/Arrét de I'appareil

1. Appuyer sur le bouton Marche / Arrét pendant 1 se-
conde. Le récepteur laser est mis en marche.

2. Appuyer sur le bouton Marche / Arrét pendant 3 se-
condes. Le récepteur laser est arrété.

7.2 Réglage entre les modes Nivellement et
Pelle

1. Appuyer une fois sur le bouton Marche / Arrét.
Le mode actuel s'affiche.

2. Enappuyant une nouvelle fois sur le bouton Marche /
Arrét dans un intervalle de 2 secondes, il y a alors
2 possibilités de sélectionner le mode.
Mode Nivellement : niveau de consigne au centre du
récepteur laser. Ce réglage est standard. L'affichage
du niveau de consigne s'allume pendant 1 seconde.
Mode Pelle : le niveau de consigne est proche de
I'extrémité supérieure du récepteur laser. La hau-
teur du récepteur par rapport au faisceau laser est
indiquée avec un délai de 1 seconde. Le mode
sélectionné est affiché en conséquence.

7.3 Réglage de la précision de la largeur de
bande @
REMARQUE
Lorsque I'appareil est arrété puis remis en marche, les
derniers réglages utilisés sont conservés.

1. Appuyer une fois sur le bouton Marche / Arrét.
La largeur de bande actuelle s'affiche.

2. Enappuyantune nouvelle fois sur le bouton Marche /
Arrét dans un intervalle de 2 secondes, il y a alors
3 possibilités de sélectionner la largeur de bande.
Mode Fin : La DEL verte de niveau de consigne
s'allume pendant 1 seconde.

Mode Standard : La DEL verte de niveau de consigne
et les deux fleches directionnelles rouges a c6été du
niveau de consigne s'allument 1 seconde.

Mode Large : La DEL verte de niveau de consigne et
toutes les fleches directionnelles rouges s'allument
pendant 1 seconde. Les DEL s'allument pendant
1 seconde pour tous les réglages.

7.4 Activation de I'affichage de la
perpendicularité

REMARQUE

Lorsque I'appareil est arrété puis remis en marche, les
derniers réglages utilisés sont conservés. Les affichages
de niveau de consigne s'allument en continu sitét que le
récepteur est a I'équerre. Les DEL de niveau de consigne
clignotent rapidement ou lentement, si le récepteur n'est
pas a l'équerre (2,5 degrés par rapport a la perpendicu-
laire au plan du laser).

1. Appuyer une fois sur le bouton Marche / Arrét.
La perpendicularité actuelle est affichée.

2. Enappuyantune nouvelle fois sur le bouton Marche /
Arrét dans un intervalle de 2 secondes, il est alors
possible de choisir entre affichage de la perpendi-
cularité « activé » et « inactivé ».

3. Mettre I'affichage de la perpendicularité sur « ac-
tivé ».

La DEL verte de niveau de consigne s'allume pen-
dant 2 secondes.

4. Mettre I'affichage de la perpendicularité sur « inac-
tivé ».

Les DEL de niveau de consigne supérieures et in-
férieures clignotent alternativement pendant 2 se-
condes.
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8 Nettoyage et entretien

8.1 Nettoyage et séchage

1. Si de la poussiére s’est déposée sur la surface, la
souffler pour I'éliminer.

2. Ne pas toucher la zone d'affichage resp. la fenétre
de réception avec les doigts.

3. Nettoyer uniquement avec un chiffon propre et
doux ; humidifier avec un peu d'eau ou d'alcool
pur, si besoin est.

REMARQUE N'utiliser aucun autre liquide, car il
pourrait attaquer les pieces en plastique.

4. Sile matériel est entreposé a l'intérieur d'un véhi-
cule, respecter les plages de températures, notam-
ment en hiver ou en été (-40 °C a +70 °C / -40 °F a
+158 °F).

8.2 Stockage

Si I'appareil a été mouillé, le déballer. Sécher et nettoyer
I'appareil, son coffret de transport et les accessoires
(température max. 40 °C / 104 °F). Ne réemballer le
matériel qu'une fois complétement sec, puis le stocker
au sec.

Si votre matériel est resté longtemps stocké ou s'il a été
transporté sur une longue distance, vérifier sa précision
(mesure de contrdle) avant de ['utiliser.

Si I'appareil n'est pas utilisé pendant une période pro-
longée, retirer les piles. Des piles qui coulent risquent
d'endommager |'appareil.

8.3 Transport

Pour transporter ou renvoyer le matériel, utiliser soit le
coffret de livraison Hilti, soit tout autre emballage de
méme qualité.

DANGER

Toujours enlever les piles avant de transporter I'ap-
pareil.

8.4 Service de calibrage Hilti

Nous recommandons de confier régulierement I'appareil
au service de calibrage Hilti, pour pouvoir garantir la fia-
bilité selon les normes applicables et les réglementations
en vigueur.

8.5 Support magnétique

Toujours bien nettoyer le support magnétique. Essuyer
toute trace de graisse et de salissure se trouvant sur ou
a proximité des aimants.

Si le support risque d'étre en contact avec de l'eau,
monter le support de sorte que les blocs magnétiques
soient vers le bas, pour que I'eau puisse s'écouler des
blocs magnétiques.

Si le tube doit étre remplacé, utiliser uniquement des
tubes d'une qualité d'aluminium Schedule 40 ayant un
diameétre extérieur de 25,4 mm.

Serrer les fixations des blocs magnétiques seulement a
fond lorsque les blocs magnétiques se trouvent sur le
tube.

DANGER

En cas de recyclage incorrect du matériel, les risques suivants peuvent se présenter :

la combustion de pieces en plastique risque de dégager des fumées et gaz toxiques nocifs pour la santé.

Les piles abimées ou fortement échauffées peuvent exploser, causer des empoisonnements ou intoxications, des
brllures (notamment par acides), voire risquent de polluer I’environnement.

En cas de recyclage sans précautions, des personnes non autorisées risquent d’utiliser le matériel de maniere
incorrecte, voire de se blesser sérieusement, d’infliger de graves blessures a des tierces personnes et de polluer

I’environnement.

&

Les appareils Hilti sont fabriqués pour une grande partie en matériaux recyclables dont la réutilisation exige un tri
correct. Dans de nombreux pays, Hilti est déja équipé pour reprendre votre ancien appareil afin d'en recycler les
composants. Consulter le service clients Hilti ou votre conseiller commercial.

Pour les pays de I'UE uniquement.

Ne pas jeter les appareils de mesure électroniques dans les ordures ménageres !
Conformément & la directive européenne 2002/96/CE concernant les appareils électriques et électro-

niques anciens et sa transposition au niveau national, les appareils électriques usagés doivent étre
collectés séparément et recyclés de maniére non polluante.
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Les piles doivent étre éliminées conformément aux réglementations nationales en vigueur. Procéder au
recyclage conformément a la préservation de I'environnement.

10 Garantie constructeur des appareils

En cas de questions relatives aux conditions de garantie,
veuillez vous adresser a votre partenaire HILTI local.

11 Déclaration FCC (applicable aux Etats-Unis)

ATTENTION

Cet appareil a subi des tests qui ont montré qu'il était
conforme aux limites définies pour un instrument numé-
rique de la classe B, conformément a I'alinéa 15 des
reglements FCC. Ces limites sont congues pour assu-
rer une protection suffisante contre toutes interférences
nuisibles dans les zones résidentielles. Des appareils de
ce type génerent, utilisent et peuvent donc émettre des
radiations haute fréquence. S’ils ne sont pas installés et
utilisés conformément aux instructions, ils peuvent cau-
ser des interférences nuisibles dans les réceptions de
radiodiffusion.

L'absence de telles perturbations ne peut toutefois étre
garantie dans des installations de type particulier. Si cet
appareil provoque des interférences nuisibles a la ré-

ception radio ou télévision, ce qui peut étre constaté en
arrétant I'appareil et en le remettant en marche, |'utili-
sateur est tenu d'éliminer ces perturbations en adoptant
I'une ou I'autre des mesures suivantes :

Réorienter I'antenne de réception ou la déplacer.
Augmenter la distance entre I'appareil et le récepteur.

Demander I'aide d’un revendeur ou d’un technicien spé-
cialisé en radio/TV.

REMARQUE

Toute modification ou tout changement subi par |'appareil
et non expressément approuvé par Hilti peut limiter le
droit de |'utilisateur a se servir de I'équipement.

12 Déclaration de conformité CE (original

Désignation : Récepteur laser pour en-

gins de chantier
Désignation du modéle : PRM 15
Génération : 01
Année de fabrication : 2009

Nous déclarons sous notre seule et unique responsabilité
que ce produit est conforme aux directives et normes sui-
vantes : jusqu'au 19 avril 2016 : 2004/108/CE, a partir du
20 avril 2016 : 2014/30/UE, 2011/65/UE, EN I1SO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Ly ﬁm,g

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

BU Measuring Systems

06/2015

Documentation technique par :

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland
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ISTRUZIONI ORIGINALI

Ricevitore PRM 15

Leggere attentamente il manuale d'istruzioni
prima di mettere in funzione lo strumento.

Conservare sempre il presente manuale
d'istruzioni insieme allo strumento.

it
- Se affidato a terzi, lo strumento deve essere

sempre provvisto del manuale d'istruzioni.

Indice Pagina
1 Indicazioni di carattere generale 28
2 Descrizione 29
3 Accessori 30
4 Dati tecnici 30
5 Indicazioni di sicurezza 31
6 Messa in funzione 32
7 Utilizzo 34
8 Cura e manutenzione 34
9 Smaltimento 35

10 Garanzia del costruttore 35
11 Dichiarazione FCC (valida negli USA) 36
12 Dichiarazione di conformita CE (originale) 36

I numeri rimandano alle immagini. Le immagini si
trovano all'inizio del manuale d'istruzioni.

Nel testo del presente manuale d'istruzioni, con il termine
«strumento» si fa sempre riferimento al ricevitore PRM
15.

Componenti dello strumento, elementi di comando e

di visualizzazione €

)

icevitore PRM 15

Tasto ON/OFF

Indicatore di stato della batteria

Impugnatura di fissaggio

Pulsante per la regolazione del livello nominale
Pulsante di regolazione della sensibilita
Pulsante per l'indicazione di perpendicolarita
Indicatore del livello nominale

(9) Vite di fissaggio
(0) Presa di ricarica

BEERELEEEO

Supporto magnetico PRMA 70
(1) Tubo in alluminio

(12) Magneti

(13 Vite di fissaggio

1 Indicazioni di carattere generale

1.1 Indicazioni di pericolo e relativo significato

PERICOLO
Porre attenzione ad un pericolo imminente, che puo
essere causa di lesioni gravi o mortali.

ATTENZIONE
Situazione potenzialmente pericolosa, che pud causare
lesioni gravi o mortali.

PRUDENZA
Situazione potenzialmente pericolosa, che potrebbe cau-
sare lesioni lievi alle persone o danni materiali.

NOTA
Per indicazioni sull'utilizzo e altre informazioni utili.

1.2 Simboli e segnali
Segnali di avvertimento

Attenzione:
pericolo
generico
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Simboli
N

&&

Prima Provvedere
dell'uso al riciclaggio
leggere il dei materiali
manuale di scarto
d'istruzioni

Localizzazione dei dati identificativi sullo strumento
La denominazione del modello e il numero di serie sono
riportati sulla targhetta dello strumento. Riportare questi
dati sul manuale d'istruzioni ed utilizzarli sempre come
riferimento in caso di richieste rivolte al referente Hilti o
al Centro Riparazioni Hilti.

Modello:

Generazione: 01

Numero di serie:




2.1 Utilizzo conforme

Il ricevitore Hilti PRM 15 & un ricevitore laser elettronico in grado di ricevere raggi dal laser rotante per il posizionamento.
A tale scopo occorre fissare lo strumento con il supporto magnetico su una superficie magnetica, come ad esempio il
braccio di un escavatore. Dopo la messa in funzione, viene visualizzato sullo strumento il livello nominale del piano di
riferimento del laser rispetto alla pala dell'escavatore.
Osservare le indicazioni per il funzionamento, la cura e la manutenzione dello strumento riportate nel manuale
d'istruzioni.
Tenere conto delle influenze dell'ambiente circostante. Non utilizzare lo strumento in ambienti ove esista il pericolo
d'incendio o di esplosione.

Non é consentito manipolare o apportare modifiche allo strumento.

2.2 Caratteristiche

Lo strumento dispone di una lunga finestra di ricezione con ricezione laser a 360 gradi, che estende il campo e la
distanza di lavoro. | luminosi indicatori a LED consentono una visualizzazione chiara. La carcassa in policarbonato
rinforzato rende lo strumento particolarmente robusto, consentendone un utilizzo prolungato negli anni. Lo strumento
impiega batterie al NiMH ricaricabili.

2.3 Dotazione

Ricevitore PRM 15

Manuale d'istruzioni

Supporto magnetico PRMA 70
Alimentatore PRA 85
Certificato del costruttore

- A a4

2.4 Indicazioni LED dopo I'immissione

Regolazione dello spostamento del Impostazione standard (il livello nominale € al centro del ricevitore): | LED
valore nominale verdi del livello nominale si accendono per 1 secondo.

Modalita escavatore (il livello nominale € sul bordo superiore del ricevi-
tore): Due LED rossi della freccia superiore si accendono per 1 secondo.

Regolazione della sensibilita del livello  Modalita fine: | LED verdi del livello nominale si accendono per 1 se-
nominale condo.

Modalita standard: | LED verde del livello nominale e un LED rosso per
ciascuna delle due frecce si accendono per 1 secondo.

P - .0
® * Modalita approssimativa: | LED del livello nominale verde e tutti i LED
rossi delle frecce direzionali si accendono per 1 secondo.
Regolazione indicazione di perpendi-  L'indicatore di perpendicolarita & spento: | LED verdi del livello nominale
colarita rimangono accesi per 2 secondi.

L'indicatore di perpendicolarita & acceso: Due LED rossi delle due frecce
lampeggiano in modo alternato per 2 secondi.

NOTA
Con una semplice pressione del pulsante viene visualizzata la modalita attualmente selezionata. Premendo ulterior-
mente il pulsante si naviga nella rispettiva modalita di selezione.
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2.5 Indicazione durante la ricezione

Indicatore del livello di carica della
batteria

Batteria carica: Il LED & spento.

Batteria quasi scarica: Il LED rosso lampeggia.

Batteria scarica: Il LED rosso rimane acceso finché le batterie non sono
del tutto scariche.

Indicatore del livello nominale

L'altezza del ricevitore rispetto all'altezza del raggio laser viene indicata
con i LED rossi accesi, che al contempo indicano la direzione in cui deve
essere mosso il ricevitore per raggiungere il livello nominale.

LED acceso verde brillante, il ricevitore & sul livello nominale del laser
rotante.

Indicatore di perpendicolarita

Il ricevitore & a piombo: Gli indicatori del livello nominale restano costan-
temente accesi.

Il ricevitore non & a piombo (+2,5 gradi rispetto alle perpendicolari): | LED
del livello nominale lampeggiano rapidamente o lentamente.

2.6 Indicazioni LED dopo il collegamento dell'alimentatore

Indicatore del livello di carica della
batteria

Fase di condizionamento della batteria: Questa fase prepara la batte-
ria alla normale fase di carica. Questa fase inizia dopo aver collegato la
spina alla presa e dura circa 10-20 minuti.

- Il LED verde lampeggia lentamente (0.85 Hz) - & in corso la fase di con-
dizionamento.

- I LED verde lampeggia rapidamente (1.7 Hz) - errore nella fase di con-
dizionamento.

Carica normale: Questa fase inizia dopo la conclusione della fase di con-
dizionamento.

- Il LED verde rimane acceso - la batteria € in carica.

- Il LED verde lampeggia lentamente e in modo regolare (0.85 Hz) - la
batteria & completamente carica.

- Il LED verde lampeggia molto rapidamente (6.7 Hz) - errore durante il
caricamento. Il ciclo di carica ¢ stato interrotto. Ricollegare o sostituire
I'alimentatore.

Denominazione

Connettore batteria per autoveicolo PRA 86

4 Dati tecnici

Con riserva di modifiche tecniche.

Ricevitore PRM 15
Angolo di ricezione laser

2 x 180° = 360°

Sensore - misurazione ricezione

Continuamente proporzionale

Ricezione verticale

203 mm (8")

Portata del ricevitore (raggio)

3...488 m (Da 10 ft a 1600 ft)

Precisione del ricevitore

+2 mm (+0,079")

Possibile velocita del laser

Da 150 giri/min a 1200 giri/min

Compatibilita ricevitore

Infrarossi standard e laser rotante visibile

Resistente agli impulsi luminosi delle luci segnaletiche Si

da cantiere




Schema colori LED

Freccia superiore (rossa)
Linea del livello nominale (verde)
Freccia inferiore (rossa)

Precisione delle larghezze di banda (modalita standard)

Larghezza di banda con massima precisione = 5 mm
(¢/16")

Larghezza di banda standard = 10 mm (3/s")
Larghezza di banda approssimativa = 20 mm (3/4")

Precisione delle larghezze di banda (modalita escava-
tore)

Larghezza di banda con massima precisione = 12 mm
('/2")

Larghezza di banda standard = 25 mm (1")

Larghezza di banda approssimativa = 50 mm (2")

Spegnimento automatico

Dopo 30 minuti in modalita accesa senza ricezione del
raggio laser

Peso (carcassa)

1,2 kg (2,5 Ibs)

Dimensioni (L x P x H)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9,5" x 4,38" x 4,2")

Vite di fissaggio integrata

Puo essere fissata al tubo del supporto magnetico
(diametro esterno max. 1 pollice)

Temperatura d'esercizio

-20...+60 °C (Da -4 °F a 140 °F)

Temperatura di magazzinaggio

-40...+70 °C (Da -40 °F a 158 °F)

Umidita dell'aria

Umidita dell'aria 90% per 48 ore a 32 °C

Classe di protezione

IP 67

Batteria

5 batterie AA NiMH (non sostituibili in cantiere)

Alimentazione

Visualizzazione continua nel raggio laser: 25 ore (con le
batterie completamente cariche e a 70 °F)

Temperatura di caricamento

+5...+35 °C (Da 41 °F a 95 °F)

Tempo di carica batteria

5 ore per una carica completa

Alimentatore PRA 85

Alimentazione di corrente della rete 115..230V
Frequenza di rete 47...63 Hz
Potenza nominale 40 W
Tensione nominale 12V

Temperatura d'esercizio

+0...+40 °C (da 32 °F a +104 °F)

Temperatura di stoccaggio (asciutto)

-25...+60 °C (da -13° F a 140° F)

Peso

0,23 kg (0,51 Ibs)

Dimensioni (L x P x H)

110 mm x 50 mm x 32 mm (4,3" x 2" x 1,3")

5 Indicazioni di sicurezza

5.1 Note fondamentali sulla sicurezza

Oltre alle indicazioni di sicurezza riportate nei singoli
capitoli del presente manuale d'istruzioni, & necessa-
rio attenersi sempre e rigorosamente alle disposizioni
riportate di seguito.

5.2 Misure generali di sicurezza

a) Tenere le persone estranee, specialmente i bam-
bini, lontane dall'area di lavoro.

b) Controllare lo strumento prima dell'uso. Nel caso
in cui si riscontrino danneggiamenti, fare eseguire
la riparazione presso un Centro Riparazioni Hilti.

c) Non rendere inefficaci i dispositivi di sicurezza e
non rimuovere alcuna etichetta con indicazioni e
avvertenze.

d) Dopo una caduta o in seguito ad altre solleci-
tazioni di natura meccanica, lo strumento deve
essere controllato presso un Centro Riparazioni
Hilti.

e) Durante l'utilizzo del supporto magnetico, assi-
curarsi che lo strumento venga utilizzato corret-
tamente.

f) Per evitare errori di misurazione, mantenere sem-
pre pulito il campo di ricezione.
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g) Sebbene lo strumento sia stato concepito per
I'utilizzo in condizioni gravose in cantiere, deve
essere maneggiato con la massima cura, come
altri strumenti ottici ed elettrici (binocoli, occhiali,
macchine fotografiche).

h) Sebbene lo strumento sia protetto da eventuali
infiltrazioni di umidita, dovrebbe sempre essere
asciugato prima di essere riposto nell'apposito
contenitore utilizzato per il trasporto.

i) Per evitare danni all'udito, tenere lo strumento il
piu lontano possibile dalle orecchie.

5.2.1 Parte elettrica

AN AN A A

a) Le batterie non devono essere lasciate alla por-
tata dei bambini.

b) Non lasciare surriscaldare le batterie e non
esporle alle fiamme. Le batterie possono esplodere
oppure sprigionare sostanze tossiche.

c) Nonricaricare le batterie.

d) Non saldare le batterie nello strumento.

e) Non scaricare le batterie mediante cortocircuito:
questo potrebbe provocarne il surriscaldamento
e causare ustioni.

f) Non tentare di aprire le batterie e non esporle a
eccessive sollecitazioni meccaniche.

g) Per il funzionamento dello strumento e per ricari-
care la batteria utilizzare solamente I'alimentatore
PRA 85 o il connettore batteria da vettura PRA 86.

6 Messa in funzione

In caso contrario sussiste il pericolo di danneggiare
lo strumento.

5.3 Corretto allestimento della postazione di lavoro

a) Evitare di assumere posture anomale quando si
eseguono operazioni di allineamento lavorando
su scale. Cercare di tenere una posizione stabile
e di mantenere sempre I'equilibrio.

b) Le misurazioni eseguite attraverso/su vetri o attra-
verso altri oggetti possono falsare i risultati ottenuti.

c) Utilizzare lo strumento solamente nell'ambito
delle limitazioni d'impiego previste.

5.4 Compatibilita elettromagnetica

Sebbene il prodotto soddisfi i rigidi requisiti delle nor-
mative in materia, Hilti non puo escludere la possibilita
che lo strumento venga danneggiato a causa di una forte
irradiazione, che potrebbe essere causa di un malfun-
zionamento. In questo caso oppure in caso di dubbio
€ necessario eseguire delle misurazioni di controllo. Allo
stesso modo, Hilti non pud neanche escludere che al-
tri strumenti (ad es. dispositivi di navigazione di aerei)
possano essere disturbati.

5.5 Supporto magnetico
ATTENZIONE!Benché il supporto magnetico sia dotato
di robusti magneti, la portata € stata limitata a 1,1 kg (2,5
Ibs).

Onde evitare lesioni, applicando il supporto magnetico
prestare attenzione a non mettere le dita tra il blocco
magnetico e la superficie di montaggio.

6.1 Ricarica della batteria

['%S

PERICOLO

Utilizzare solo gli alimentatori Hilti previsti, elencati al
paragrafo "Accessori".

6.2 Opzioni per la ricarica della batteria

PERICOLO

L'alimentatore PRA 85 dev'essere utilizzato
solamente all'interno di un edificio. Evitare eventuali
infiltrazioni di umidita.
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6.3 Ricarica della batteria all'interno dello
strumento

NOTA

Accertarsi che la temperatura durante il caricamento
corrisponda ai valori raccomandati (da 5 a 35°C/ da
41 a 95°F).

1. Tirare la chiusura in modo che la presa di carica
sulla batteria risulti visibile.

2. Inserire la spina dell'alimentatore o il connettore
batteria da auto nella batteria.
NOTA Durante il processo di ricarica il livello della
batteria viene visualizzato sul display dello stru-
mento.

6.4 Composizione

Posizionare il laser rotante su una superficie adatta e
sicura, senza oggetti che ostacolino il campo visivo tra
laser rotante e ricevitore. Il ricevitore Hilti PRM 15 pud



essere impiegato con un raggio fino a 488 m (750 ft.) (la
portata dipende anche dalla potenza del laser rotante).
ATTENZIONE

Attenersi a tutte le indicazioni di sicurezza riportate sul
manuale d'uso del PRM 15 e rispettare anche tutte le altre
avvertenze e le pratiche di sicurezza in uso nell'ambiente
di lavoro.

6.5 Spostamento dei magneti

NOTA

Per superare gli ostacoli & possibile spostare i magneti
nella posizione desiderata sul tubo del supporto. Nella
maggior parte dei casi non € necessario spostare i ma-
gneti. Nel caso in cui, tuttavia, fosse necessario, occorre
spostare i magneti prima di applicare il supporto magne-
tico alla macchina.

1. Con una chiave a brugola da %/16 pollici (8 mm)
allentare la vite di arresto.

2. Spostare il magnete lungo il tubo nella posizione
desiderata.

3. Stringere nuovamente la vite di fissaggio a 11 Nm.
NOTA Fissare il ricevitore tra i magneti.

6.6 Applicazione del supporto magnetico

NOTA

In caso di mini-escavatore, € possibile applicare il sup-
porto magnetico su un lato, anteriormente o posterior-
mente al braccio dell'escavatore. |l supporto magnetico
puo essere applicato anche sotto i tubi idraulici o sopra
i cordoni di saldatura, in quanto ¢ dotato di adeguati
incavi.

1. Posare il supporto magnetico su una superficie ma-
gnetica (che contiene ferro). Accertarsi che la su-
perficie sia piana e pulita.

2. Determinare il punto di fissaggio sulla macchina,
tenendo conto dell'altezza del laser rotante.

3. Applicare il bordo superiore del magnete superiore
sulla superficie di montaggio.

4.  Muovere il magnete inferiore lentamente sulla su-
perficie di montaggio fino alla completa aderenza
dei due magneti.

NOTA Alcune parti del supporto magnetico sono in
metallo, pertanto possono lasciare tracce su alcune
superfici.

NOTA Per garantire la migliore tenuta possibile, i due
magneti devono essere posizionati completamente
sulla superficie di montaggio.

6.7 Fissaggio del ricevitore

Posizionare il ricevitore tra i due magneti. Guidarlo at-
traverso il gancio e ruotare la vite di fissaggio in senso
orario. E possibile che sia necessario ruotare la vite di fis-

saggio dapprima in senso antiorario per bloccarla prima
di avvitarla.

6.8 Rimozione del supporto magnetico

1. Estrarre il ricevitore dal supporto magnetico.
2. Togliere il supporto magnetico dalla superficie di
montaggio.

6.9 Indicazioni di installazione per I'escavatore

NOTA

In caso di utilizzo di un escavatore o escavatrice da trat-
tore, il braccio dell'escavatore deve essere in posizione
verticale o quasi. Posizionare il braccio dell'escavatore
in modo tale che possa essere rimesso nella stessa
posizione ad ogni lettura del livello nominale. Questa po-
sizione di seguito verra denominata come "posizione per
il controllo dell'altezza". |l ricevitore pud essere montato
all'esterno o all'interno dello scavo.

6.9.1 Installazione del ricevitore nello scavo

1. Scavare unasuperficie fino all'altezza/alla profondita
desiderata. Posizionare la pala in "posizione per il
controllo dell'altezza" nello scavo.

2. Posizionare il laser rotante in un punto adeguato
(esternamente allo scavo) per una ricezione ottimale
del laser e un efficiente funzionamento della mac-
china, quindi accenderlo.

3. Fissare il supporto magnetico a lato del braccio
dell'escavatore ad altezza laser.

4. Fissare il ricevitore al supporto magnetico e spo-
starlo verso I'alto e verso il basso fino a visualizzare
il livello nominale del raggio laser, quindi fissarlo.

5. Iniziare con lo scavo. Verificare regolarmente se
|'altezza dello scavo € sempre quella desiderata.

6.9.2 Installazione del ricevitore all'esterno dello
scavo A

1. Posizionare il laser rotante in modo da ottenere
una ricezione laser ottimale e un efficiente funziona-
mento della macchina in un punto adatto (al di fuori
dello scavo), quindi accenderlo.

2. Posizionare la pala dell'escavatore all'esterno dello
scavo nella "posizione per il controllo dell'altezza".

3. Determinare la distanza di messa a punto (L= di-
stanza del livello laser rispetto all'altezza di scavo
desiderata).

4.  Trasmettere |'altezza della distanza di messa a punto
L sul braccio dell'escavatore partendo dai denti della
pala all'estremita della pala dell'escavatore (all'e-
sterno dello scavo). Infine fissare il supporto ma-
gnetico lateralmente al braccio dell'escavatore/allo
stelo del cucchiaio a questa altezza L.

5. Fissare il ricevitore. Il livello nominale dovrebbe es-
sere all'estremita della lunghezza L.

6. Accendere il ricevitore e iniziare lo scavo.

7. Verificare regolarmente se l'altezza dello scavo &
sempre quella desiderata.
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7 Utilizzo

NOTA
Per ricaricare le batterie, usare soltanto |'alimentatore
PRA 85 raccomandato da Hilti.

7.1 Accensione / spegnimento dello strumento

1. Premere il tasto ON/OFF per 1 secondo. Il ricevitore
si accende.

2. Premere il tasto ON/OFF per 3 secondi. Il ricevitore
si spegne.

7.2 Impostazione tra modalita livellatore ed
escavatore H

1. Premere una volta il tasto ON/OFF.
Viene visualizzata la modalita attuale.

2. Premere nuovamente il tasto ON/OFF entro 2 se-
condi, sono presenti 2 opzioni per la regolazione
della modalita.

Modalita livellatore: il livello nominale & al centro
del ricevitore. Questa & l'impostazione standard.
L'indicatore del livello nominale si accende per 1
secondo.

Modalita escavatore: Il livello nominale & piu vicino
all'estremita superiore del ricevitore. L'altezza del
ricevitore rispetto al raggio laser viene visualizzata
con 1 secondo di ritardo. La modalita selezionata
viene visualizzata di conseguenza.

7.3 Regolazione della larghezza della banda di
precisione @

NOTA

Se lo strumento viene spento e poi riacceso, vengono

mantenute le ultime impostazioni utilizzate.

1. Premere una volta il tasto ON/OFF.
Viene visualizzata la larghezza di banda attuale.

2. Premere nuovamente il tasto ON/OFF entro 2 se-
condi, sono presenti 3 opzioni per la regolazione
della larghezza di banda.

Modalita fine: Il LED verde del livello nominale lam-
peggia per 1 secondo.

Modalita standard: Il LED verde del livello nominale
e le due frecce direzionali rosse successive sul livello
nominale si accendono per 1 secondo.

Modalita approssimativa: | LED del livello nominale
verde e tutti i LED rossi delle frecce direzionali si
accendono per 1 secondo. | LED vengono illuminati
per 1 secondo per tutte le impostazioni.

7.4 Attivazione dell'indicatore di perpendicolarita

NOTA

Se lo strumento viene spento e poi riacceso, vengono
mantenute le ultime impostazioni utilizzate. Gli indica-
tori del livello nominale restano costantemente accesi
quando il ricevitore & a piombo. | LED del livello nominale
lampeggiano velocemente o lentamente quando il ricevi-
tore non € a piombo (+2,5 gradi dalle perpendicolari).

1. Premere una volta il tasto ON/OFF.

Viene visualizzata I'indicazione di perpendicolarita
attuale.

2. Premendo nuovamente il tasto ON/OFF entro 2 se-
condi, & possibile scegliere tra indicatore di perpen-
dicolarita "Attivo" o "Non attivo".

3. Impostare l'indicatore di perpendicolarita su "At-

tivo".
Il LED verde del livello nominale lampeggia per 2
secondi.

4. Impostare l'indicatore di perpendicolarita su "Non
attivo".

| LED superiori e inferiori lampeggiano in modo
alternato per 2 secondi.

8 Cura e manutenzione

8.1 Pulizia ed asciugatura

1. Soffiare via la polvere dalla superficie.

2. Non toccare con le dita il display o la finestra di
ricezione.

3. Pulire utilizzando solamente un panno morbido e
pulito; se necessario, inumidire leggermente il panno
con alcol puro 0 acqua.

NOTA Non utilizzare altri liquidi, poiché potrebbero
risultare aggressivi per le parti in plastica.

4. Rispettare i limiti di temperatura per il magazzinag-
gio dello strumento, in particolar modo in inverno /
estate, quando I'attrezzatura viene conservata nel-
I'abitacolo di un veicolo (da -40 °C a +70 °C/ da
-40 °F a +158 °F).

8.2 Magazzinaggio

Se bagnati, togliere gli strumenti dai loro imballaggi.
Asciugare (ad una temperatura non superiore a 40 °C /
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104 °F) e pulire gli strumenti, i contenitori per il trasporto
e gli accessori. Riporre tutta I'attrezzatura nel relativo
imballaggio soltanto quando & completamente asciutta.
Dopo un lungo periodo di magazzinaggio o un lungo pe-
riodo di trasporto, eseguire una misurazione di controllo
per verificare la precisione dell'attrezzatura.

Prima di lunghi periodi di inattivita, rimuovere le batterie
dallo strumento. Lo strumento potrebbe essere danneg-
giato da eventuali perdite di liquido delle batterie.

8.3 Trasporto

Per il trasporto o la spedizione dell'attrezzo utilizzare la
valigetta di spedizione Hilti oppure un altro imballaggio
equivalente.

PERICOLO

Trasportare sempre lo strumento solamente dopo
aver rimosso le batterie.



8.4 Servizio di calibrazione Hilti

Si consiglia di usufruire del servizio di calibrazione Hilti
per un controllo regolare degli strumenti, affinché possa
essere garantita la loro affidabilita ai sensi delle norme e
dei requisiti di legge.

8.5 Supporto magnetico
Tenere pulito il supporto magnetico. Strofinare via grasso
e sporco accumulatisi vicino ai magneti.
Se il supporto entra in contatto con acqua, posare il sup-
porto con i magneti verso il basso, in modo da consentire

la fuoriuscita dell'acqua dai magneti.

Se fosse necessario sostituire il tubo, usare solo tubi con
alluminio di Schedule 40 con diametro esterno di 25,4
mm.

Stringere poi i supporti dei magneti soltanto quando
questi si trovano sul tubo.

9 Smaltimento

PERICOLO

Uno smaltimento non conforme dei componenti potrebbe comportare i seguenti inconvenienti:

Durante la combustione di parti in plastica vengono prodotti gas tossici che possono causare problemi di salute.

Le batterie possono esplodere se sono danneggiate o notevolmente surriscaldate e, di conseguenza, possono causare
avvelenamenti, ustioni, corrosione o inquinamento.

Uno smaltimento sconsiderato puo far si che persone non autorizzate utilizzino I'attrezzatura in modo improprio,
provocando gravi lesioni a se stessi oppure a terzi, e inquinando I'ambiente.

Gli strumenti e gli attrezzi Hilti sono in gran parte realizzati con materiali riciclabili. Condizione essenziale per il
riciclaggio & che i materiali vengano accuratamente separati. In molte nazioni, Hilti si & gia organizzata per provvedere

al ritiro dei vecchi strumenti / attrezzi ed al loro riciclaggio. Per informazioni al riguardo, contattare il Servizio Clienti
Hilti oppure il proprio referente Hilti.

Solo per Paesi UE

Non gettare gli strumenti di misura elettronici tra i rifiuti domestici.

Secondo la Direttiva Europea 2002/96/CE sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche e la
sua attuazione in conformita alle norme nazionali, le apparecchiature elettriche esauste devono essere
raccolte separatamente, al fine di essere reimpiegate in modo ecocompatibile.

Smaltire le batterie secondo le prescrizioni nazionali vigenti in materia. Si prega di contribuire alla
salvaguardia dell'ambiente.

10 Garanzia del costruttore

In caso di domande relative alle condizioni della garanzia,
rivolgersi al rivenditore HILTI piu vicino.
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11 Dichiarazione FCC (valida negli USA

PRUDENZA

Questo strumento € stato testato ed e risultato conforme
ai valori limite stabiliti nel capitolo 15 delle direttive FCC
per gli strumenti digitali di classe B. Questi valori limite
prevedono, per l'installazione in abitazioni, una suffi-
ciente protezione da irradiazioni di disturbo. Gli strumenti
di questo genere producono, utilizzano e possono an-
che emettere radiofrequenze. Pertanto, se non vengono
installati ed azionati in conformita alle relative istruzioni,
possono provocare disturbi nella radioricezione.

Non é tuttavia possibile garantire che, in determinate in-
stallazioni, non si possano verificare fenomeni di disturbo.
Nel caso in cui questo strumento provochi disturbi di ra-
dio / telericezione, evento determinabile spegnendo e

riaccendendo lo strumento, I'operatore € invitato ad eli-
minare le anomalie di funzionamento con l'ausilio dei
seguenti provvedimenti:

Reindirizzare o spostare I'antenna di ricezione.
Aumentare la distanza tra strumento e ricevitore.

E consigliabile chiedere I'aiuto del rivenditore di zona o
di un tecnico radiotelevisivo esperto.

NOTA
Le modifiche o i cambiamenti apportati allo strumento
senza espressa autorizzazione da parte di Hilti possono
limitare il diritto dell'operatore di utilizzare lo strumento
stesso.

12 Dichiarazione di conformita CE (originale)

Denominazione: Ricevitore
Modello: PRM 15
Generazione: 01
Anno di progettazione: 2009

Sotto nostra unica responsabilita, dichiariamo che questo
prodotto & stato realizzato in conformita alle seguenti
direttive e norme: fino al 19 aprile 2016: 2004/108/EG,
a partire dal 20 aprile 2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU,
EN ISO 12100.

36

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Y,
’

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

BU Measuring Systems

06/2015

Documentazione tecnica presso:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland



MANUAL ORIGINAL

Receptor para maquinas PRM 15

Lea detenidamente el manual de instruccio-
nes antes de la puesta en servicio.

Conserve el manual de instrucciones siempre
cerca de la herramienta.

No entregue nunca la herramienta a otras
personas sin el manual de instrucciones.
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1 Indicaciones generales

1.1 Senales de peligro y su significado
PELIGRO

Término utilizado para un peligro inminente que puede
ocasionar lesiones graves o incluso la muerte.

ADVERTENCIA
Término utilizado para una posible situacién peligrosa
que puede ocasionar lesiones graves o la muerte.

PRECAUCION
Término utilizado para una posible situacién peligrosa
que puede ocasionar lesiones o dafios materiales leves.

INDICACION
Término utilizado para indicaciones de uso y demas
informacion de interés.

Los nimeros hacen referencia a las ilustraciones. Las
ilustraciones se encuentran al principio del manual de
instrucciones.

En este manual de instrucciones "la herramienta" se
refiere siempre al receptor para maquinas PRM 15.

Componentes de la herramienta, elementos de ma-
nejo y de indicacion H

Receptor para maquinas PRM 15
Tecla de encendido/apagado
Indicador del estado de la pila
Empunadura de fijacion

(@) Tecla de desplazamiento del nivel tedrico

(5) Tecla de ajuste de la sensibilidad

(6) Tecla de indicacién de la plomada

(@) Indicacion del nivel teérico

(8) Ventana de recepcion

(9) Tornillo de fijacion

Hembrilla de carga

Aplique de fijacion magnético PRMA 70
(D) Tubo de aluminio

(12) Bloques magnéticos

(3) Tornillo de fijacion

1.2 Explicacion de los pictogramas y otras
indicaciones

Simbolos de advertencia

Advertencia
de peligro en
general

Simbolos
N

&

Leer el Reciclar los
manual de materiales
instruccio- usados

nes antes del
uso
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Ubicacion de los datos identificativos de la herra- Modelo:
mienta

La denominacion del modelo y la identificacion de serie »
se indican en la placa de identificacion de la herramienta. Generacién: 01
Anote estos datos en su manual de instrucciones y men-
cidnelos siempre que realice alguna consulta a nuestros
representantes o al departamento del servicio técnico.

N.° de serie:

2 Descripcion

2.1 Uso conforme a las prescripciones

El receptor para maquinas Hilti PRM 15 es un receptor laser electronico capaz de recibir los rayos de un laser rotatorio
para realizar posicionamientos. Para ello, se debe fijar la herramienta mediante el aplique de fijacién magnético sobre
una superficie magnética, como por ejemplo un brazo de excavadora. Una vez puesta en marcha, la herramienta
indica al usuario visualmente el nivel tedrico del plano de referencia del laser en relacion con la pala excavadora.
Siga las indicaciones sobre el funcionamiento, cuidado y mantenimiento contenidas en el manual de instrucciones.
Tenga en cuenta las condiciones ambientales. No utilice la herramienta en lugares donde exista peligro de incendio o
explosion.

No esta permitido efectuar manipulaciones o modificaciones en la herramienta.

2.2 Caracteristicas

La herramienta cuenta con una gran ventana de recepcion con recepcion laser de 360 grados que amplia la zona
y la distancia de trabajo. Los vivos colores de los indicadores LED permiten una indicacién clara. La carcasa de
policarbonato reforzado acentua su robustez y garantiza una vida Util de muchos afnos. La herramienta funciona con
baterias NiMH recargables.

2.3 Suministro

Receptor para maquinas PRM 15
Manual de instrucciones

Aplique de fijacion magnético PRMA 70
Bloque de alimentacién PRA 85

- a4 4 a4 oA

Certificado del fabricante

2.4 Indicadores LED tras la entrada

Ajuste del desplazamiento del nivel Ajuste estandar (el nivel tedrico esta en el centro del receptor): los LED
tedrico verdes de nivel tedrico se iluminan durante 1 segundo.

Modo excavadora (el nivel tedrico se situa en el extremo superior del re-
ceptor): dos LED rojos de la flecha superior se iluminan durante 1 se-
gundo.

Ajuste de la sensibilidad del nivel te6- Modo preciso: los LED verdes de nivel tedrico se iluminan durante 1 se-

rico gundo.

Modo estandar: los LED verdes de nivel teérico y un LED rojo de cada

una de ambas flechas se iluminan durante 1 segundo.

Q) Modo difuso: los LED verdes de nivel tedrico y todos los LED rojos de
las flechas de direccion se iluminan durante 1 segundo.

Ajuste de la indicacion de la plomada  La indicacién de la plomada esta DESCONECTADA: los LED verdes de

nivel tedrico se iluminan permanentemente durante 2 segundos.

o] .o
©) ‘@

La indicacién de la plomada estda CONECTADA: dos LED rojos de cada
una de las dos flechas se iluminan alternativamente durante 2 segundos.

INDICACION
Pulsando la tecla una vez aparece el modo actual seleccionado. Pulsando la tecla sucesivamente se accede al
correspondiente modo de seleccion.
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2.5 Indicacion durante la recepcion
Indicador del estado de carga

Pila completamente cargada: el LED esta apagado.

Pila con carga baja: el LED rojo parpadea.

Pila descargada: el LED rojo permanece encendido hasta que las pilas
se descargan por completo.

Indicacién del nivel teérico

La altura del receptor en relacién con la altura del rayo laser se indica
mediante los LED de color rojo vivo, que al mismo tiempo indican la di-
reccioén en la que se ha de mover el receptor para llegar al nivel teérico.

Cuando el LED se ilumina en verde vivo, el receptor se encuentra en el
nivel tedrico del laser rotatorio.

Indicacién de la plomada

El receptor esta aplomado: los indicadores de nivel teérico se iluminan
permanentemente.

El receptor no esta aplomado (+ 2.5 grados de divergencia): los LED de
nivel tedrico parpadean rapida o lentamente.

2.6 Indicadores LED tras conectar el bloque de alimentacion

Indicador del estado de carga de la
bateria

Fase de acondicionamiento de la bateria: en esta fase se prepara la ba-
teria para la fase de carga normal. Esta fase comienza cuando se co-
necta el enchufe a la toma de corriente y dura aprox. 10-20 minutos.

- EI LED verde parpadea lentamente (0.85 Hz): la fase de acondiciona-
miento estd en marcha.

- EI LED verde parpadea rapidamente (1.7 Hz): se ha producido un fallo
en la fase de acondicionamiento.

Carga normal: esta fase comienza una vez que la fase de acondiciona-
miento ha terminado sin fallos.

- EI LED esta iluminado permanentemente: la bateria se esta cargando.

- EI LED verde parpadea lenta y regularmente (0.85 Hz): la bateria se ha
cargado por completo.

- EI LED verde parpadea muy rapidamente (6.7 Hz): fallo en la carga de
la bateria. El ciclo de carga se ha interrumpido. Volver a conectar el blo-
que de carga o sustituirlo.

3 Accesorios

Denominacién

Conector de bateria para el automovil PRA 86

4 Datos técnicos

Reservado el derecho a introducir modificaciones técnicas.

Receptor para maquinas PRM 15
Angulo de recepcion del laser

2 x 180° = 360°

Sensor - medicién de recepcion

Continuamente proporcional

Recepcion vertical

203 mm (8 in)

Alcance del receptor para maquinas (radio)

3...488 m (de 10 a 1600 ft)

Precision del receptor para maquinas

+2 mm (20,079 in)

Velocidad posible del laser

150 a 1200 rpm

Compatibilidad del receptor

Infrarrojos estandar y laseres rotativos visibles

Insensible a los estimulos luminosos de las luces de Si

aviso de las obras




Esquema de colores de los LED

Flecha superior (rojo)
Linea de nivel tedrico (verde)
Flecha inferior (rojo)

Precision de los anchos de banda (modo estandar)

Ancho de banda preciso = 5 mm (3/16 in)
Ancho de banda estandar = 10 mm (3/s in)
Ancho de banda difuso = 20 mm (3/4 in)

Precision de los anchos de banda (modo excavadora)

Ancho de banda preciso = 12 mm (/2 in)
Ancho de banda estandar = 25 mm (1 in)
Ancho de banda difuso = 50 mm (2 in)

Desconexion automatica

Tras 30 minutos en modo conectado sin recepcion de
laser

Peso (carcasa)

1,2 kg (2,5 Ib)

Dimensiones (L x An x Al)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9,5" x 4,38" x 4,2")

Tornillo de fijacion integrado

Se puede fijar al tubo del aplique de fijacion magnético
(diametro exterior max. 1 pulgada)

Temperatura de servicio

-20...+60 °C (de -4 °F a 140 °F)

Temperatura de almacenamiento

-40...+70 °C (de -40 °F a 158 °F)

Humedad ambiental

90% de humedad ambiental durante 48 horas a 32 °C

Clase de proteccion

IP 67

Bateria

5 AA NiMH (no se puede cambiar en obra)

Suministro de energia

Indicacién permanente en modo de recepcién: 25
horas (con las baterias completamente cargadas y a
70 °F)

Temperatura de carga

+5...+35 °C (de 41 °F a 95 °F)

Tiempo de carga de la bateria

5 horas para una carga completa

Bloque de alimentacion PRA 85

Suministro de corriente 115...230 V
Frecuencia de red 47...63 Hz
Potencia nominal 40 W
Tensién de referencia 12V

Temperatura de servicio

+0...+40 °C (de 32 °F a +104 °F)

Temperatura de almacenamiento (en lugar seco)

-25...+60 °C (de -13 °F a 140 °F)

Peso

0,23 kg (0.51 Ib)

Dimensiones (L x An x Al)

110 mm x 50 mm x 32 mm (4.3" x 2" x 1.3")

5 Indicaciones de seguridad

5.1 Observaciones basicas de seguridad

Ademas de las indicaciones técnicas de seguridad
que aparecen en los distintos capitulos de este ma-
nual de instrucciones, también es imprescindible
cumplir estrictamente las siguientes disposiciones.

5.2 Medidas de seguridad generales

a) Mientras esté trabajando, mantenga alejadas del
radio de accion de la herramienta a otras perso-
nas, especialmente a los nifos.

b) Es necesario comprobar la herramienta antes de
su utilizacion. En caso de que la herramienta esté
danada, llévela a un establecimiento del servicio
técnico de Hilti.
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c) No anule ninguno de los dispositivos de seguridad
ni quite ninguna de las placas indicativas y de
advertencia.

d) Encargue la revision de la herramienta al servicio
técnico de Hilti en caso de que sufra una caida o
se produzcan otros impactos mecanicos.

e) Si utiliza soportes magnéticos, asegurese de que
la herramienta esté bien colocada.

f) Para evitar errores de medicién, el campo de
recepcion se debe mantener limpio.

g) Si bien la herramienta esta disefiada para un uso
en condiciones dificiles de trabajo, como lugares
de construccion, debe tratarla con sumo cuidado,
al igual que las demas herramientas opticas y



eléctricas (prismaticos, gafas, camara fotogra-
fica, etc.).

h) Aunque la herramienta esta protegida contra la
humedad, séquela con un pafno antes de introdu-
cirla en el contenedor de transporte.

i) A fin de evitar lesiones auditivas, mantenga la
herramienta lo mas alejada posible de los oidos.

5.2.1 Sistema eléctrico

AN AN A A

a) Las pilas deben estar fuera del alcance de los
nifos.

b) No deje que las pilas se sobrecalienten ni las
exponga al fuego. De lo contrario, podrian reventar
o liberar sustancias toxicas.

c) No recargue las pilas.

d) No suelde las pilas en la herramienta.

e) No descargue las pilas mediante cortocircuito, ya
que podrian sobrecalentarse y producir quema-
duras.

f) No abra las pilas y no las exponga a una carga
mecanica excesiva.

g) Para utilizar la herramienta y cargar la bateria uti-
lice unicamente el bloque de alimentacion PRA 85
o el conector de bateria para el automaévil PRA 86.
De lo contrario existe riesgo de dafar la herramienta.

5.3 Organizacion segura del lugar de trabajo

a) Durante el proceso de orientacion de los con-
ductores, procure no adoptar posturas forzadas.
Procure que la postura sea estable y manténgase
siempre en equilibrio.

b) Las mediciones realizadas a través de o sobre cris-
tales o a través de otros objetos pueden alterar el
resultado de la medicion.

c) Utilice la herramienta solo dentro de los limites
de aplicacion definidos.

5.4 Compatibilidad electromagnética

Si bien la herramienta cumple los estrictos requisitos de
las Directivas pertinentes, Hilti no puede excluir la posi-
bilidad de que la herramienta se vea afectada por una ra-
diacion intensa que pudiera ocasionar un funcionamiento
inadecuado. En este caso o ante otras irregularidades,
deben realizarse mediciones de control. Hilti tampoco
puede excluir la posibilidad de que otras herramientas
resulten afectadas (p. €j., los dispositivos de navegacion
de los aviones).

5.5 Aplique de fijacion magnético
{ATENCION!Aunque el aplique de fijacion magnético esté
equipado con potentes imanes, la capacidad de carga
estd limitada a 1,1 kg (2.5 Ib).

Para evitar lesiones, al colocar el aplique de fijacion
magnético asegurese de que los dedos no queden entre
el blogue magnético y la superficie de montaje.

6 Puesta en servicio

6.1 Carga de la bateria

['%5

PELIGRO

Utilice solo los bloques de alimentacion Hilti que
figuran en "Accesorios".

6.2 Opciones de carga de la bateria

PELIGRO

El bloque de alimentacion PRA 85 solo puede utili-
zarse dentro de un edificio. Evite la penetracion de
liquidos.

6.3 Carga de la bateria en la herramienta B

INDICACION

Durante la carga, asegurese de que la temperatura
corresponde a la temperatura de carga recomendada
(de 5a35°C/de 41 a95 °F).

1. Tire del cierre de modo que la hembrilla de carga de
la bateria quede visible.

2. Inserte el conector del bloque de alimentacion o el
conector de bateria para automovil en la bateria.
INDICACION Durante el proceso de carga, el es-
tado de carga se muestra mediante el indicador de
bateria de la herramienta.

6.4 Montaje
Coloque el laser rotatorio en un lugar apropiado y seguro;
no debe haber objetos que obstaculicen el campo visual
entre el laser rotatorio y el receptor para maquinas. El
receptor para maquinas Hilti PRM 15 se puede utilizar
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en un radio de hasta 488 m (750 ft) (el alcance también
depende de la potencia del laser rotatorio que se emplee).
ADVERTENCIA

Observe las indicaciones de seguridad del manual de
instrucciones del PRM 15 y cumpla con todas las demas
disposiciones y practicas de seguridad en su entorno de
trabajo inmediato.

6.5 Desplazamiento de los bloques magnéticos

INDICACION

Para salvar los obstaculos, puede desplazar los bloques
magnéticos a lo largo del tubo del soporte vy fijarlos en
cualquier posicién. En la mayoria de los casos no sera
necesario desplazar los bloques magnéticos. En caso de
que si lo sea, se deberan desplazar antes de montar el
aplique de fijacion magnético en la maquina.

1. Suelte el tope de profundidad con una llave macho
hexagonal 3/16 pulgadas (8 mm).

2. Desplace el bloque magnético por el tubo hasta la
posicién deseada.

3. Apriete de nuevo el tornillo de fijacion con un par a
apriete de 11 Nm.
INDICACION Fije el receptor para maquinas entre
los bloques magnéticos.

6.6 Montaje del aplique de fijacion magnético

INDICACION

En una miniexcavadora, se puede instalar el aplique de
fijacibn magnético en un lateral, en la parte frontal o
la posterior del brazo de la excavadora. El aplique de
fijacién magnético también se puede colocar debajo de
tuberias hidraulicas o sobre soldaduras, ya que cuenta
con las correspondientes entalladuras para ello.

1. Coloque el aplique de fijacion magnético sobre una
superficie magnética (que contenga hierro). Asegu-
rese de que la superficie sea lisa y esté limpia.

2. Determine el punto de fijacion en la maquina. Al
hacerlo, tenga en cuenta la altura del laser rotatorio.

3. Coloque el borde superior del bloque magnético
superior sobre la superficie de montaje.

4. Acerque lentamente el bloque magnético inferior a
la superficie de montaje hasta que ambos bloques
queden firmemente adheridos.

INDICACION Algunas piezas del aplique de fijacion
magnético son de metal y por lo tanto pueden dejar
marcas sobre ciertas superficies.

INDICACION Para garantizar la mejor fijacién posi-
ble, las superficies de ambos bloques magnéticos
deben estar completamente apoyadas sobre la su-
perficie de montaje.

6.7 Fijacion del receptor para maquinas

Posicione el receptor para maquinas entre ambos blo-
ques magnéticos. Paselo a través del gancho y a conti-
nuacioén apriete el tornillo de fijacién en sentido horario.
Es posible que, antes de apretarlo, primero deba soltar
el tornillo de fijacién girandolo en sentido antihorario.

42

6.8 Desmontaje del aplique de fijacion magnético

1. Retire el receptor para maquinas del aplique de
fijacion magnético.

2. Desmonte el aplique de fijacion magnético de la
superficie de montaje.

6.9 Indicaciones de instalaciéon para excavadoras

INDICACION

Si utiliza una excavadora o un tractor excavadora, el
brazo debera estar en posicion vertical o casi vertical. El
brazo de la excavadora se debera posicionar de forma
que pueda volver a la misma posicién cada vez que se
realice una lectura del nivel tedrico. En lo sucesivo esta
posicion sera referida como "posicién de comprobacion
de altura". El receptor para maquinas se puede montar
dentro o fuera de la excavacion.

6.9.1 Instalacion del receptor para maquinas
dentro de la excavacion

1.  Excave una pequeha superficie hasta alcanzar la
altura/profundidad deseada. Posicione la pala en la
"posicién de comprobacion de altura" dentro de la
excavacion.

2. Posicione el laser rotatorio en un lugar adecuado
(fuera de la excavacion), donde la recepcion del
laser sea optima y la maquina pueda trabajar efi-
cientemente, y enciéndalo.

3. Fije el aplique de fijacion magnético en el lateral del
brazo de la excavadora a la altura del laser.

4. Fije el receptor para maquinas en el aplique de
fijacion magnético, desplacelo hacia arriba y hacia
abajo hasta que se indique el nivel tedrico del rayo
laser y entonces fijelo definitivamente.

5. Comience a excavar. Compruebe periddicamente
que la altura de excavacion continda en la altura
deseada.

6.9.2 Instalacion del receptor para maquinas fuera
de la excavacion 1

1. Posicione el laser rotatorio en un lugar adecuado,
donde larecepcion del laser sea 6ptimay la maquina
pueda trabajar eficientemente, y enciéndalo.

2. Posicione la pala fuera de la excavacion en la "po-
sicién de comprobacioén de altura”.

3. Determine la distancia de alineacion (L= distancia
de la superficie del laser con respecto a la altura de
excavacion deseada).

4. Transfiera la altura de la distancia de alineacién L al
brazo de la excavadora partiendo desde los dientes
de la pala situados en el extremo de la misma (fuera
de la excavacién). A continuacion fije el aplique
de fijacion magnético en un lateral del brazo de la
excavadora/de la pala en dicha altura L.

5. Fije el receptor para maquinas. Al fijarlo, el nivel
tedrico debe estar situado al final de la longitud L.

6. Encienda el receptor para maquinas y comience la
excavacion.

7. Compruebe periddicamente que la altura de exca-
vacion continlia en la altura deseada.



INDICACION
Para cargar las baterias se debe utilizar exclusivamente
el bloque de alimentacion PRA 85 recomendado por Hilti.

7.1 Conexion y desconexion de la herramienta

1. Pulse la tecla de encendido/apagado durante 1 se-
gundo. El receptor para maquinas se enciende.

2. Pulse la tecla de encendido/apagado durante 3 se-
gundos. El receptor para maquinas se apaga.

7.2 Seleccion del modo de nivelacion o del modo
de excavacion H

1. Pulse una sola vez la tecla de encendido/apagado.
Se muestra el modo actual.

2. Sipulsaunavez mas la tecla de encendido/apagado
dentro de los 2 segundos siguientes, puede selec-
cionar uno de los 2 modos posibles.

Modo de nivelacion: el nivel tedrico se sitla en el
centro del receptor para maquinas. Este es el ajuste
estandar. El indicador de nivel tedrico se ilumina
durante 1 segundo.

Modo de excavacion: el nivel tedrico se sitia mas
cerca del extremo superior del receptor para ma-
quinas. La altura del receptor con respecto al rayo
laser se indica con 1 segundo de retardo. El modo
seleccionado se indica correspondientemente.

7.3 Ajuste del ancho de banda de precision @

INDICACION
Cuando apaga y vuelve a encender la herramienta, se
mantienen los ajustes que se utilizaron la ultima vez.

1. Pulse una sola vez la tecla de encendido/apagado.
Se muestra el ancho de banda actual.

2. Sipulsaunavez mas la tecla de encendido/apagado
dentro de los 2 segundos siguientes, puede selec-
cionar uno de los 3 anchos de banda posibles.
Modo preciso: el LED verde de nivel tedrico se
ilumina durante 1 segundo.

Modo estandar: el LED verde de nivel tedrico y las
dos flechas de direccion rojas mas proximas al nivel
tedrico se iluminan durante 1 segundo.

Modo difuso: los LED verdes de nivel teérico y todas
las flechas de direccion rojas se iluminan durante 1
segundo. Los LED se iluminaran durante 1 segundo
para todos los ajustes.

7.4 Activacion de la indicacion de la plomada

INDICACION

Cuando apaga y vuelve a encender la herramienta, se
mantienen los ajustes que se utilizaron la dltima vez.
Los indicadores de nivel tedrico estan permanentemente
iluminados cuando el receptor esta aplomado. Los LED
de nivel tedrico parpadean rapida o lentamente cuando el
receptor no esta aplomado (+2.5 grados de divergencia).

1. Pulse una sola vez la tecla de encendido/apagado.
Se muestra la indicacién de la plomada actual.

2. Sipulsaunavez mas la tecla de encendido/apagado
dentro de los 2 segundos siguientes, puede selec-
cionar entre la indicacién de plomada "activa" o
"inactiva".

3. Seleccione la indicacién de plomada "activa'.

El LED verde de nivel tedrico se ilumina durante 2
segundos.

4. Seleccione la indicacion de plomada "inactiva".
Los LED inferiores y superiores parpadean alterna-
damente durante 2 segundos.

8 Cuidado y mantenimiento

8.1 Limpieza y secado

1. Elimine el polvo de la superficie soplando.

2. No toque la pantalla ni la ventana de recepcién con
los dedos.

3. Para limpiar utilice solo pafos limpios y suaves vy,
en caso necesario, humedézcalos con alcohol puro
0 con un poco de agua.
INDICACION No utilice ninguna otra clase de li-
quido, ya que podria afectar a las piezas de plastico.

4. Observe los valores limite de temperatura para
el almacenamiento del equipo, en especial si se
guarda en el habitaculo del vehiculo durante el in-
vierno/verano (de -40 °C a +70 °C / de -40 °F a
+158 °F).

8.2 Almacenamiento

Desempaquete las herramientas que se hayan humede-
cido. Seque las herramientas, el contenedor de trans-

porte y los accesorios (a una temperatura maxima de
40 °C / 104 °F) y limpielos. No vuelva a empaquetar
el equipo hasta que se haya secado completamente; a
continuacion, guardelo en un lugar seco.

Lleve a cabo una medicién de control antes de su utili-
zacion si la herramienta ha estado almacenada o ha sido
transportada durante un periodo prolongado.

Si prevé un periodo de inactividad prolongada, extraiga
las pilas de la herramienta. Si las pilas tienen fugas, la
herramienta podria resultar dafnada.

8.3 Transporte

Para el transporte o el envio de su equipo, utilice el
maletin de envio Hilti o un embalaje equivalente.
PELIGRO

Transporte la herramienta siempre sin pilas.
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8.4 Servicio de calibrado Hilti 8.5 Aplique de fijacion magnético

Se recomienda encargar una inspeccién regular de las | Mantenga el receptor para maquinas limpio. Limpie las
herramientas al servicio de calibrado de Hilti para que | grasas o la suciedad que se hayan podido acumular
quede garantizada la fiabilidad conforme a las normasy | cerca de los imanes.

requisitos legales pertinentes. Si el soporte ha entrado en contacto con agua, retire
el soporte con los bloques magnéticos hacia abajo para
permitir que los bloques magnéticos se sequen.

En caso de que deba cambiar el tubo, utilice solo tubos
de aluminio Schedule 40 con un diametro exterior de
25,4 mm.

Apriete los soportes de los blogques magnéticos solo
cuando éstos ya se encuentren sobre el tubo.

PELIGRO

Una eliminacion no reglamentaria del equipamiento puede tener las siguientes consecuencias:

Si se queman las piezas de plastico se generan gases téxicos que pueden afectar a las personas.

Si las pilas estdn dafiadas o se calientan en exceso pueden explotar y ocasionar intoxicaciones, incendios,
causticaciones o contaminacion del medio ambiente.

Si se realiza una evacuacion imprudente, el equipo puede caer en manos de personas no autorizadas que hagan
un uso inadecuado del mismo. Esto generaria el riesgo de provocar lesiones al usuario o a terceros, asi como la
contaminacién del medio ambiente.

A

&

Las herramientas Hilti estan fabricadas en su mayor parte con materiales reutilizables. La condicion para dicha
reutilizacion es una separacion de materiales adecuada. En muchos paises, Hilti ya dispone de un servicio de recogida
de la herramienta usada. Péngase en contacto con el servicio de atencién al cliente de Hilti o con su asesor de ventas.
Solo para paises de la Union Europea.
No desechar las herramientas de medicion electronicas junto con los residuos domésticos.

De acuerdo con la Directiva europea 2002/96/CE sobre residuos de aparatos eléctricos y electronicos
asi como su traslado a la legislacién nacional, las herramientas eléctricas usadas se someteran a una
recogida selectiva y a una reutilizacién compatible con el medio ambiente.

Deseche las pilas conforme a la normativa nacional. Contribuya al cuidado del medio ambiente.

10 Garantia del fabricante de las herramientas

Si tiene alguna consulta acerca de las condiciones de la
garantia, péngase en contacto con su sucursal local de
Hilti.
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11 Indicacién FFC (valida en EE. UU.

PRECAUCION

Esta herramienta ha cumplido en las pruebas realiza-
das los valores limite que se estipulan en el apartado
15 de la normativa FFC para herramientas digitales de
la clase B. Estos valores limite implican una proteccion
suficiente ante radiaciones por averia en instalaciones
situadas en zonas habitadas. Las herramientas de este
tipo generan y utilizan altas frecuencias, y pueden, por
tanto, emitirlas. Por esta razon pueden provocar anoma-
lias en la recepcion radiofonica si no se han instalado
y puesto en funcionamiento segun las especificaciones
correspondientes.

No puede garantizarse la ausencia total de anomalias
en instalaciones especificas. En caso de que esta herra-
mienta produzca interferencias en la recepcion de radio

o television (puede comprobarse desconectando y vol-
viendo a conectar la herramienta), el usuario debera
tomar las siguientes medidas para solventar dichas ano-
malias:

Reoriente o cambie de lugar la antena de recepcion.
Aumente la distancia entre la herramienta y el receptor.

Consulte a su proveedor o a un técnico de radio y
television.

INDICACION

Las modificaciones o ampliaciones no autorizadas ex-
presamente por Hilti pueden restringir el derecho del
usuario a poner la herramienta en funcionamiento.

12 Declaraciéon de conformidad CE (original)

Denominacion: Receptor para maquinas

Denominacion del mo- PRM 15
delo:

Generacion: o1
Afio de fabricacion: 2009

Garantizamos que este producto cumple las siguientes
normas y directrices: Hasta el 19 de abril de 2016:
2004/108/CE, a partir del 20 de abril de 2016:
2014/30/UE, 2011/65/UE, EN ISO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Y,
’

(\[N (;{W\H I 7

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Mana-
gement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

BU Measuring Systems

06/2015

Documentacion técnica de:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland

45



MANUAL ORIGINAL

Receptor para maquinas PRM 15

Antes de utilizar a ferramenta, por favor leia
atentamente o manual de instrucgoes.

Conserve o manual de instrucées sempre
junto da ferramenta.

Entregue a ferramenta a outras pessoas ape-
nas juntamente com o manual de instrucoes.
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Estes numeros referem-se a figuras. Pode encontrar
as figuras no inicio do manual de instrugdes.

Neste manual de instrucbes, a palavra «ferramenta»
refere-se sempre ao receptor para maquinas PRM 15.

Componentes, comandos operativos e elementos de

indicaczo El

Receptor para maquinas PRM 15
% Tecla Ligar/ Desligar

Indicacdo de estado da bateria
(3 Punho de fixagao
Tecla para deslocar o nivel nominal
(5) Tecla para ajustar a sensibilidade
(6) Tecla para indicacdo da vertical
(@) Indicador do nivel nominal
Janela de detecgao
(9) Parafuso de fixagdo
Tomada de carga

Dispositivo de fixacado magnético PRMA 70
@) Tubo de aluminio

Conjuntos de imanes
@®

Parafuso de fixacao

1 Informacodes gerais

1.1 Indicacées de perigo e seu significado

PERIGO
Indica perigo iminente que pode originar acidentes pes-
soais graves ou até mesmo fatais.

AVISO
Indica uma situagé@o potencialmente perigosa que pode
causar graves ferimentos pessoais, até mesmo fatais.

CUIDADO

Indica uma situagao potencialmente perigosa que pode
originar ferimentos ligeiros ou danos na ferramenta ou
noutros materiais.

NOTA
Indica instrugdes ou outras informagdes Uteis.

1.2 Significado dos pictogramas e outras notas
Sinais de aviso

Perigo geral
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Simbolos
Leia o Recicle os
manual de desperdicios
instrugdes
antes de
utilizar a
ferramenta.

Localizacao da informagéo na ferramenta

A designagao e o nimero de série da ferramenta constam
da placa de caracteristicas. Anote estes dados no seu
manual de instrugdes e faga referéncia a estas indicagdes
sempre que necessitar de qualquer pega/acessorio para
a ferramenta.

Tipo:

Geragéo: 01

Numero de série:




2 Descricao

2.1 Utilizacao correcta

O receptor para maquinas Hilti PRM 15 é um receptor laser electronico, apto a capturar raios do laser rotativo
para efeitos de posicionamento. Para o efeito, a ferramenta devera ser fixada, com auxilio do dispositivo de fixacdo
magnético, sobre uma superficie magnética, como, por exemplo, o brago de uma escavadora. Depois de ligado, é
exibido ao utilizador, na ferramenta, o nivel nominal do plano de referéncia do laser em relagéo a pa da escavadora.
Leia as instrugbes contidas neste manual sobre utilizagao, conservagao e manutengéo da ferramenta.

Considere as influéncias ambientais. Nao utilize a ferramenta onde exista o risco de incéndio ou de exploséo.

Nao é permitida a modificacao ou manipulacao da ferramenta.

2.2 Caracteristicas

A ferramenta possui uma janela de detecgéo larga com deteccéo laser de 360 graus, o que aumenta o campo e
a distancia de trabalho. Os indicadores LED fortes permitem uma indicagdo com boa visibilidade. A carcaca de
policarbonato reforcado sublinha a robustez da ferramenta e permite uma utilizagéo ao longo de muitos anos. A
ferramenta utiliza baterias NiMH recarregaveis.

2.3 Incluido no fornecimento

Receptor para maquinas PRM 15

Manual de instrugdes

Dispositivo de fixagdo magnético PRMA 70
Médulo de rede PRA 85

Certificado do fabricante

- a4 4 a4 oA

2.4 Indicadores LED apés introducao

Ajuste do desvio do nivel nominal Ajuste padréo (nivel nominal situa-se no meio do receptor): os LEDs ver-
des do nivel nominal acendem durante 1 segundo.

Modo de escavadora (nivel nominal situa-se no bordo superior do recep-
tor): dois LEDs vermelhos da seta superior acendem durante 1 segundo.

Modo fino: os LEDs verdes do nivel nominal acendem durante 1 se-
gundo.

Modo padréo: os LEDs verdes do nivel nominal e um LED vermelho de
cada uma das duas setas acendem durante 1 segundo.

Modo aproximado: os LEDs verdes do nivel nominal e todos os LEDs
vermelhos das setas de direcgéo acendem durante 1 segundo.
Indicagédo da vertical esta DESLIGADA: os LEDs verdes do nivel nominal
acendem continuamente durante 2 segundos.

Indicagédo da vertical esta LIGADA: cada grupo de dois LEDs vermelhos
de ambas as setas pisca alternadamente durante 2 segundos.

NOTA
Um Unico pressionar da tecla exibe o modo actual seleccionado. Pressionando consecutivamente a tecla leva ao
modo de selecgado correspondente.

47



2.5 Indicacao durante a deteccao

Indicagéo do estado de carga Bateria carregada: o LED esta desligado.

Bateria fraca: o LED vermelho pisca.

Bateria descarregada: o LED vermelho permanece aceso até as baterias
estarem completamente esgotadas.

Indicador do nivel nominal A altura o receptor em relagdo ao nivel do raio laser é indicada através
dos LEDs vermelhos fortes, que, ao mesmo tempo, indicam a direcgao
i X na qual o receptor tem de ser movido para ficar no nivel nominal.
I ¥ ¥ 7 B . N
oo ® ) ® LED verde forte aceso: o receptor esta no nivel nominal do laser rotativo.
Indicagao da vertical Receptor esta na vertical: indicadores do nivel nominal estéo continua-

mente acesos.

Receptor ndo esta na vertical (+2,5 graus da vertical): os LEDs do nivel
nominal piscam rapida ou lentamente.

2.6 Indicadores LED apos ligacdo do médulo de rede

Indicacdo do estado de carga da ba- Fase de condicionamento da bateria: esta fase prepara a bateria para a
teria fase de carregamento normal. Esta fase inicia depois de se introduzir a
ficha na tomada e demora cerca de 10-20 minutos.
- LED verde pisca lentamente (0,85 Hz) - fase de condicionamento ac-
tiva.
- LED verde pisca rapidamente (1,7 Hz) - erro na fase de condiciona-
mento.
Carregamento normal: esta fase comega ap6s conclusédo bem sucedida
da fase de condicionamento.
- LED verde continuamente aceso - bateria esta a ser carregada.

- LED verde pisca lenta e regularmente (0,85 Hz) - bateria completa-
mente carregada.

- LED verde pisca muito rapidamente (6,7 Hz) - erro durante o carrega-
mento. Ciclo de carregamento foi interrompido. Voltar a ligar ou substi-
tuir o médulo de rede.

3 Acessorios

Designacao

Carregador de isqueiro PRA 86

4 Caracteristicas técnicas

Reservamo-nos o direito de proceder a alteragdes técnicas!

Receptor para maquinas PRM 15

Angulo de detecgao laser 2 x180° = 360°

Sensor - Medigéo da deteccdo Continuamente proporcional

Detecgéo vertical 203 mm (8 pol.)

Alcance do receptor para maquinas (raio) 3...488 m (10 pés a 1600 pés)

Preciséo do receptor para maquinas +2 mm (+0,079 pol.)

Velocidade possivel do laser 150 rpm a 1200 rpm

Compatibilidade do receptor Lasers rotativos infravermelhos e visiveis padrao
Insensivel a impulsos luminosos de luzes de aviso de Sim

estaleiros




Esquema de cores dos LEDs

Seta superior (vermelho)
Linha do nivel nominal (verde)
Seta inferior (vermelho)

Preciséo dos intervalos (modo padréo)

Intervalo de preciséo fina = 5 mm (3/16 pol.)
Intervalo de preciséo padrao = 10 mm (3/s pol.)
Intervalo de precisdo aproximada = 20 mm (3/s pol.)

Precisao dos intervalos (modo de escavadora)

Intervalo de precisao fina = 12 mm (/2 pol.)
Intervalo de precisao padrdo = 25 mm (1 pol.)
Intervalo de precisao aproximada = 50 mm (2 pol.)

Desactivagao automatica

Apds 30 minutos no modo ligado sem detecgéo do raio
laser

Peso (carcaca)

1,2 kg (2,5 libras)

Dimensoes (C x L x A)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9,5" x 4,38" x 4,2")

Parafuso de fixagcéo incorporado

Pode ser fixado no tubo do dispositivo de fixagdo mag-
nético (diametro exterior max. de 1 polegada)

Temperatura de funcionamento

-20...+60 °C (-4 °F a 140 °F)

Temperatura de armazenamento

-40...+70 °C (-40 °F a 158 °F)

Humidade atmosférica

90% de humidade durante 48 horas a 32 °C

Classe de proteccédo

IP 67

Bateria

5 AA NiMH (nédo pode ser substituida no estaleiro)

Alimentagéo eléctrica

Indicacdo permanentemente no feixe do raio laser: 25
horas (com as baterias completamente carregadas e a
21 °C (70 °F))

Temperatura de carregamento

+5...+35 °C (41 °F a 95 °F)

Tempo de carregamento da bateria

5 horas para um carregamento completo

Moédulo de rede PRA 85

Alimentagéo pela rede eléctrica 115...230 V
Frequéncia 47...63 Hz
Poténcia nominal 40W
Tens&o nominal 12V

Temperatura de funcionamento

+0...+40 °C (32 °F a +104 °F)

Temperatura de armazenamento (em lugar seco)

-25...+60 °C (-13 °F a +140 °F)

Peso

0,23 kg (0,51 libras)

Dimensoes (C x L x A)

110 mm x 50 mm x 32 mm (4,3" x 2" x 1,3")

5 Normas de seguranca

5.1 Informacéo basica no que se refere a normas
de seguranca

Além das regras especificamente mencionadas em
cada capitulo deste manual de instrucées, deve ob-
servar sempre os pontos a seguir indicados.

5.2 Medidas gerais de seguranca

a) Mantenha outras pessoas, e principalmente as
criancas, afastadas do raio de accao da ferra-
menta durante os trabalhos.

b) Verifique a ferramenta antes de a utilizar. Se cons-
tatar danos, a ferramenta devera ser reparada
num Centro de Assisténcia Técnica Hilti.

c) Nao torne os equipamentos de seguranca inefi-
cazes nem retire avisos e informagoes.

d) Se a ferramenta sofreu uma queda ou foi sub-
metida a qualquer outra forca mecanica, tera de
ser verificada num Centro de Assisténcia Técnica
Hilti.

e) Quando utilizar os dispositivos de fixacdo ma-
gnéticos, certifique-se de que a ferramenta esta
correctamente encaixada.

f) Para evitar medicoes inexactas, mantenha a ja-
nela de deteccéo limpa.

g) Embora a ferramenta tenha sido concebida para
trabalhar sob arduas condi¢ées nas obras, esta
deve ser manuseada com cuidado, a semelhanca
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do que acontece com qualquer outro equipa-
mento Optico e eléctrico (como, por exemplo,
binéculos, 6culos, maquina fotografica).

h) Embora na sua concepcao se tenha prevenido a
entrada de humidade, a ferramenta deve ser limpa
antes de ser guardada na mala de transporte.

i) De modo a se evitarem perturbacoes auditivas,
segure a ferramenta o mais afastado possivel dos
ouvidos.

5.2.1 Perigos eléctricos

AN AN A A

a) Manter as baterias fora do alcance das criancas.

b) Nao exponha as baterias a temperaturas excessi-
vas e ao fogo. As baterias podem explodir ou libertar
substancias toxicas.

c) Nao tente carregar as baterias.

d) Nao solde as baterias a ferramenta.

e) Nao descarregue as baterias por curto-circuito.
Poderiam sofrer sobreaquecimento, provocando
queimaduras.

f) Nao tente abrir as baterias. Nao sujeite as baterias
a demasiado esforco mecanico.

g) Para o funcionamento da ferramenta e carregar a
bateria utilize apenas o modulo de rede PRA 85 ou
o carregador de isqueiro PRA 86. Caso contrario,
existe o perigo de a ferramenta se danificar.

5.3 Organizacao do local de trabalho

a) Evite posicoes perigosas se trabalhar sobre uma
escada ou andaime. Mantenha uma posicao de
trabalho segura e equilibrada.

b) Medigdes tiradas através de ou sobre vidros ou atra-
vés de outros objectos podem ser inexactas.

c) Nao exceda os limites definidos para esta ferra-
menta.

5.4 Compatibilidade electromagnética

Embora a ferramenta esteja de acordo com todas as di-
rectivas e regulamentagdes obrigatorias, a Hilti ndo pode
excluir totalmente a hipétese de a ferramenta poder
sofrer mau funcionamento devido a interferéncias causa-
das por radiagdo muito intensa. Nestas circunstancias,
devera fazer medigbes comprovativas. A Hilti também
nédo pode excluir totalmente a hipétese de outros equi-
pamentos poderem sofrer interferéncias (por exemplo,
equipamentos de navegacao aérea).

5.5 Dispositivo de fixacdo magnético
ATENCAO!Embora o dispositivo de fixagdo magnético
esteja equipado com imanes fortes, a capacidade de
carga foi limitada a 1,1 kg (2,5 libras).

Ao aplicar o dispositivo de fixagdo magnético, preste
atengéo para que os seus dedos nao figuem entre o
conjunto de imanes e a superficie de montagem de
modo a evitar o risco de ferimentos.

6 Antes de iniciar a utilizacao

6.1 Carregar a bateria

= A AN A

PERIGO
Use apenas os moédulos de rede Hilti previstos indi-
cados em "Acessorios".

'

6.2 Opcoes para carregar a bateria

PERIGO
O moédulo de rede PRA 85 s6 pode ser utilizado dentro
de um edificio. Evite a entrada de humidade.

6.3 Carregar a bateria na ferramenta H

NOTA

Ao efectuar o carregamento, certifique-se de que as
temperaturas correspondem as temperaturas de carre-
gamento recomendadas (5 a 35 °C/ 41 a 95 °F).

50

1. Puxe o fecho de modo que fique visivel a tomada
de carga na bateria.

2. Encaixe a ficha do modulo de rede ou o carregador
de isqueiro na bateria.
NOTA O estado de carga é representado, durante
o processo de carregamento, pela indicagdo de
bateria na ferramenta.

6.4 Preparacao

Coloque o laser rotativo num local adequado e seguro
sem que objectos estejam colocados no campo de vi-
sdo entre o laser rotativo e o receptor para maquinas. O
receptor para maquinas PRM 15 da Hilti pode ser utili-
zado até um raio de 488 m (750 pés) (o alcance também
depende da poténcia do laser rotativo utilizado).

AVISO

Tenha em atengéo todas as normas de seguranca que
constam do manual de instrugdes da PRM 15 e observe
também todos os outros regulamentos e praticas de
seguranga no seu ambiente de trabalho directo.

6.5 Deslocar os conjuntos de imanes

NOTA

Para contornar obstaculos, os conjuntos de imanes po-
dem ser deslocados para qualquer posigao sobre o tubo



do dispositivo de fixagdo. Na maioria dos casos nao
serd necessario deslocar dos conjuntos de imanes. Caso
seja necessario deslocar os conjuntos de imanes, tal de-
vera ser efectuado antes da aplicacdo do dispositivo de
fixagdo magnético na maquina.

1. Solte o parafuso de aperto com ajuda de uma chave
sextavada de /16 de polegada (8 mm).

2. Empurre o conjunto de imanes sobre o tubo para a
posicao desejada.

3. Volte a apertar o parafuso de fixagéo para 11 Nm.
NOTA Fixe o receptor para maquinas entre os dois
conjuntos de imanes.

6.6 Aplicacao do dispositivo de fixagdo magnético

NOTA

No caso de uma miniescavadora, o dispositivo de fixagcao
magnético pode ser aplicado nas faces laterais, frontal e
traseira do brago da escavadora. O dispositivo de fixa-
¢ao magnético também pode ser aplicado sob tubagens
hidraulicas ou sobre corddes de soldadura ja que dispoe
de aberturas para o efeito.

1. Coloque o dispositivo de fixagdo magnético sobre
uma superficie magnética (ferrosa). Assegure-se de
que a superficie é plana e esta limpa.

2. Determine o ponto de fixagdo na maquina. Nisto,
preste atengdo a altura correspondente do laser
rotativo.

3. Coloque a aresta superior do conjunto de imanes
superior sobre a superficie de montagem.

4. Aproxime lentamente da superficie de montagem
o conjunto de imanes inferior até que ambos os
conjuntos estejam bem seguros.

NOTA Algumas partes do dispositivo de fixagdo
magnético sdo de metal e podem, por isso, deixar
marcas em algumas superficies.

NOTA Para garantir a melhor firmeza possivel, am-
bos os conjuntos de imanes tém de apoiar comple-
tamente sobre a superficie de montagem.

6.7 Fixacao do receptor para maquinas

Posicione o receptor para maquinas entre os dois con-
juntos de imanes. Nisto, passe-o através do gancho e,
em seguida, rode o parafuso de fixagdo no sentido dos
ponteiros do reloégio. Antes de se puder apertar o pa-
rafuso, é possivel que se tenha de roda-lo primeiro no
sentido contrario aos ponteiros do relégio para o soltar.

6.8 Separacao do dispositivo de fixacado magnético

1.  Separe o receptor para maquinas do dispositivo de
fixagdo magnético.

2. Separe o dispositivo de fixagdo magnético da su-
perficie de montagem.

6.9 Indicacoes de instalacao para escavadoras

NOTA

No caso de se utilizar uma escavadora ou retroescava-
dora, o brago da escavadora devera estar na vertical
ou aproximadamente na vertical. O brago da escava-
dora deve ser posicionado de modo a que possa ser
colocado novamente na mesma posigéo em cada leitura
do nivel nominal. No que se segue, esta posigdo sera
designada por "posicdo para controlo da altura". O re-
ceptor para maquinas pode ser montado dentro ou fora
da escavagéo.

6.9.1 Instalacédo do receptor para maquinas dentro
da escavacio

1. Escave uma pequena area até a altura/profundidade
pretendida. Posicione a pa dentro da escavagéo, na
"posigao para controlo da altura®.

2. Posicione o laser rotativo num local adequado (fora
da escavacéo) para deteccgao ideal do raio laser e
uma operagéo eficiente da maquina e ligue-o.

3. Fixe o dispositivo de fixagdo magnético na face
lateral do brago da escavadora, ao nivel do laser.

4. Fixe o receptor para maquinas no dispositivo de
fixagdo magnético e desloque-o para cima e para
baixo até que seja exibido o nivel nominal do raio
laser e fixe-o entdo definitivamente.

5. Inicie a escavacdo. Verifique periodicamente se a
altura de escavagéo continua a estar a altura pre-
tendida.

6.9.2 Instalacao do receptor para maquinas fora da
escavacio 1

1. Parauma detecgéao ideal do raio laser e uma opera-
céo eficiente da maquina, posicione o laser rotativo
num local adequado (fora da escavagéo) e ligue-o.

2. Posicione a pa da escavadora fora da escavagao,
na "posicéo para controlo da altura“.

3. Determine a distancia de instalacdo (L = distancia
do plano do laser em relagéo a altura de escavagao
pretendida).

4. Transfira a altura da distancia de instalagéo L para
o brago da escavadora, medida a partir dos dentes
na extremidade da pa da escavadora (fora da esca-
vacao). Fixe, em seguida, o dispositivo de fixacao
magnético lateralmente, a esta altura L, ao brago da
escavadora/pa.

5.  Fixe o receptor para maquinas. Nisto, o nivel nomi-
nal devera ficar ao nivel da extremidade do compri-
mento L.

6. Ligue o receptor para maquinas e inicie a escava-
céo.

7. Verifique periodicamente se a altura de escavacao
continua a estar a altura pretendida.
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7 Utilizacao

NOTA
Para carregar a bateria s6 se devera utilizar o médulo de
rede PRA 85 recomendado pela Hilti.

7.1 Ligar/ desligar a ferramenta

1. Pressione a tecla Ligar/ Desligar durante 1 segundo.
O receptor para maquinas é activado.

2. Pressione a tecla Ligar/ Desligar durante 3 segun-
dos. O receptor para maquinas é desactivado.

7.2 Ajuste entre o modo de terraplanagem e o
modo de escavadora

1. Pressione a tecla Ligar/ Desligar uma vez.
E exibido o modo actual.

2. Se, no espago de 2 segundos, pressionar a tecla
Ligar/ Desligar mais uma vez, pode ajustar-se o
modo entre 2 opgdes.

Modo de terraplanagem: o nivel nominal estd no
centro do receptor para maquinas. Este é conside-
rado o ajuste padréo. O indicador do nivel nominal
acende durante 1 segundo.

Modo de escavadora: o nivel nominal estd mais
proximo da extremidade superior do receptor para
maquinas. A altura do receptor em relag@o ao raio
laser é exibida com um atraso de 1 segundo. O
modo seleccionado é exibido de forma correspon-
dente.

7.3 Ajuste do intervalo de precisdo @

NOTA
Se a ferramenta for desligada e depois novamente ligada,
as Ultimas definigdes utilizadas séo mantidas.

1. Pressione a tecla Ligar/ Desligar uma vez.
E exibido o intervalo actual.

2. Se, no espago de 2 segundos, pressionar a tecla
Ligar/ Desligar mais uma vez, pode ajustar-se o
intervalo entre 3 opgdes.

Modo fino: o LED verde do nivel nominal acende
durante 1 segundo.

Modo padrdo: o LED verde do nivel nominal e as
duas setas de direccdo mais proximas do nivel
nominal acendem durante 1 segundo.

Modo aproximado: o LED verde do nivel nominal
e todos os LEDs vermelhos das setas de direccao
acendem durante 1 segundo. Os LEDs irdo acender
durante 1 segundo para todos os ajustes.

7.4 Activacao da indicacéo da vertical

NOTA

Se a ferramenta for desligada e depois novamente ligada,
as Ultimas defini¢goes utilizadas sédo mantidas. Quando o
receptor esta na vertical, os indicadores do nivel nominal
estdo continuamente acesos. Quando o receptor ndo
esta na vertical (+2,5 graus da vertical), os LEDs do nivel
nominal piscam rapida ou lentamente.

1. Pressione a tecla Ligar/ Desligar uma vez.

E exibida a indicagdo momentanea da vertical.

2. Se, no espago de 2 segundos, pressionar a tecla
Ligar/ Desligar mais uma vez, pode seleccionar-se
entre indicagéo "Ligado" ou "Desligado" da vertical.

3. Coloque a indicagédo da vertical em "Ligado".

O LED verde do nivel nominal acende durante 2 se-
gundos.

4. Coloque a indicagdo da vertical em "Desligado".
Os LEDs superiores e inferiores piscam alternada-
mente durante 2 segundos.

8 Conservacao e manutencao

8.1 Limpeza e secagem

1. Sopre o p6 da superficie.

Nao toque nos campos indicadores ou janelas de
detecc@o com os dedos.

3. Limpe apenas com um pano limpo e macio; se
necessario, humedeca ligeiramente o pano com um
pouco de alcool puro ou agua.

NOTA Néo utilize qualquer outro liquido que possa
danificar os componentes plasticos.

4. Tenha em atencdo a temperatura a que o equi-
pamento esta exposto, especialmente no Inverno /
Ver&o ou se este estiver dentro de um veiculo (-40 °C
a +70 °C/ -40 °F a +158 °F).

8.2 Armazenamento

Retire as ferramentas da mala se verificar que estas
estdo molhadas. As ferramentas, as respectivas malas
de transporte e os acessoérios devem ser limpos e secos
(max. 40 °C /104 °F). Coloque novamente o equipamento
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dentro da mala/caixa, apenas se este estiver completa-
mente seco; em seguida, guarde-o num lugar seco.
Apds um longo periodo de armazenamento ou trans-
porte, verifique a precisdo do equipamento antes de o
utilizar.

Remova as baterias se a ferramenta néo for usada du-
rante um longo periodo de tempo. Se as baterias perde-
rem liquido, podem danificar a ferramenta.

8.3 Transportar
Use a mala Hilti ou outra embalagem equivalente para o
transporte e envio da ferramenta.

PERIGO

Remova as baterias sempre que for necessario trans-
portar a ferramenta.

8.4 Servico de Calibracao Hilti

Recomendamos que a ferramenta seja testada periodica-
mente através do Servico de Calibragao Hilti, de forma a



garantir a sua precisao, segundo as normas e de acordo
com as exigéncias legais.

Caso o dispositivo de fixagéo tenha estado em contacto
com a 4gua, pouse-0 com os conjuntos de imanes vi-
rados para cima para que a agua possa escorrer dos
mesmos.

Caso tenha necessidade de substituir o tubo, utilize
apenas tubos de aluminio Schedule-40 com um didmetro
exterior de 25,4 mm.

Aperte as fixagdes dos conjuntos de imanes apenas
quando estes estao no tubo.

8.5 Dispositivo de fixacdo magnético

Mantenha o dispositivo de fixagdo magnético limpo.
Limpe simplesmente gorduras e sujidade que se tenham
acumulado nas proximidades dos imanes.

9 Reciclagem

PERIGO

A reciclagem incorrecta do equipamento pode ter graves consequéncias:

a combustao de componentes plasticos pode gerar fumos téxicos que representam um perigo para a saude.

Se danificadas ou expostas a temperaturas muito elevadas, as baterias podem explodir, originando queimaduras por
acido, intoxicagao e poluicdo ambiental.

Uma reciclagem incorrecta (ou auséncia desta) permite que pessoas ndo autorizadas/habilitadas utilizem o equipa-
mento para fins diferentes daqueles para os quais foi concebido. Consequentemente, podem ferir-se a si proprias ou
a terceiros ou causar poluicdo ambiental.

As ferramentas Hilti so, em grande parte, fabricadas com materiais reciclaveis. Um pré-requisito para a reciclagem

é que esses materiais sejam devidamente separados. A Hilti ja iniciou em muitos paises a recolha da sua ferramenta
usada para fins de reaproveitamento. Para mais informagdes dirija-se ao Servigo de Clientes Hilti local ou ao vendedor.

Apenas para paises da UE

Nao deite aparelhos de medigao eléctricos no lixo doméstico!

De acordo com a directiva europeia 2002/96/CE relativa aos residuos de equipamentos eléctricos e
electrénicos e a correspondente transposigao para as leis nacionais, as ferramentas eléctricas usadas
devem ser recolhidas separadamente, sendo encaminhadas para um reaproveitamento ecologico.

o ambiente.

Recicle as baterias de acordo com as regulamentagdes nacionais em vigor. Por favor, ajude a proteger

10 Garantia do fabricante - Ferramentas

Em caso de duvidas quanto as condigdes de garantia,
contacte o seu parceiro HILTI local.

11 Declaracao FCC (aplicavel nos EUA)

CUIDADO

Este equipamento foi testado e declarado dentro dos limi-
tes estipulados para equipamentos digitais da Classe B,
de acordo com a Parte 15 das Regras FCC. Estes li-
mites correspondem a um nivel de proteccao razoavel
contra interferéncias prejudiciais em instalagdes residen-
ciais. Este equipamento gera, usa e pode irradiar energia
de radiofrequéncia e, se nédo for instalado e utilizado

segundo estas instrugdes, pode causar interferéncias
prejudiciais nas comunicagdes radio.

No entanto, ndo é absolutamente garantido que nao
ocorram interferéncias numa instalagéo particular. Caso
esta ferramenta provoque interferéncias na recepcéo de
radio ou de televisdo, o que podera ser verificado ao ligar



e desligar esta ferramenta, a solugéo serd tentar corrigir
essa interferéncia da seguinte forma:

Reorientar ou deslocar a antena receptora.

Aumentar a distancia entre a ferramenta e o receptor.

Consulte o seu agente comercial ou um técnico de radio
e televisdo experimentado.

NOTA

Alteragbes ou modificacdes a ferramenta que nédo se-
jam expressamente aprovadas pela Hilti podem limitar o
direito do utilizador em operar com esta ferramenta.

12 Declaracao de conformidade CE (Original)

Designagéo: Receptor para maquinas
Tipo: PRM 15
Geragao: 01
Ano de fabrico: 2009

Declaramos sob nossa exclusiva responsabilidade que
este produto cumpre as seguintes normas ou documen-
tos normativos: até 19 de Abril de 2016: 2004/108/CE, a
partir de 20 de Abril de 2016: 2014/30/UE, 2011/65/UE,
EN ISO 12100.
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OORSPRONKELIJKE GEBRUIKSAANWIJZING

PRM 15 Machine-ontvanger

Lees de handleiding beslist voordat u het ap-
paraat de eerste keer gebruikt.

Bewaar deze handleiding altijd bij het appa-
raat.

Geef het apparaat alleen samen met de hand-
leiding aan andere personen door.

Inhoud Pagina
1 Algemene opmerkingen 55
2 Beschrijving 56
3 Toebehoren 57
4 Technische gegevens 57
5 Veiligheidsinstructies 58
6 Inbedrijfneming 59
7 Bediening 61
8 Verzorging en onderhoud 61
9 Afval voor hergebruik recyclen 62

10 Fabrieksgarantie op apparatuur 62
11 FCC-instructie (geldig in de VS) 63
12 EG-conformiteitsverklaring (origineel) 63

Deze nummers verwijzen naar afbeeldingen. De afbeel-
dingen zijn te vinden aan het begin van de handleiding.
In de tekst van deze handleiding wordt met »het appa-
raat« altijd de machine-ontvanger PRM 15 bedoeld.

Onderdelen, bedienings- en indicatie-elementen

PRM 15 machine-ontvanger
% Aan/uit-toets

Indicatie accutoestand
(3) Bevestigingsgreep
(4) Toets voor verschuiven van het richtniveau
(5) Toets gevoeligheidsinstelling
(6) Toets voor loodrecht-indicatie
(7) Richtniveau-indicatie
(8) Ontvangstvenster
(9) Bevestigingsbout
Oplaadaansluiting

PRMA 70 magneethouder
(1) Aluminium buis

(12) Magneetpakket

(13) Bevestigingsbout

1 Algemene opmerkingen

1.1 Signaalwoorden en hun betekenis

GEVAAR
Voor een direct dreigend gevaar dat tot ernstig letsel of
tot de dood leidt.

WAARSCHUWING
Voor een eventueel gevaarlijke situatie die tot ernstig
letsel of tot de dood kan leiden.

ATTENTIE
Voor een eventueel gevaarlijke situatie die tot licht letsel
of tot materiéle schade kan leiden.

AANWIZING
Voor gebruikstips en andere nuttige informatie.

1.2 Verklaring van de pictogrammen en overige
aanwijzingen
Waarschuwingstekens

Waarschu-

wing voor

algemeen
gevaar

Symbolen
Ay

ary

Véor het Afval voor
gebruik de hergebruik
handleiding recyclen

lezen

Plaats van de identificatiegegevens op het apparaat
Het type en het seriekenmerk staan op het typeplaatje
van uw apparaat. Neem deze gegevens over in uw hand-
leiding en geef ze altijd door wanneer u onze vertegen-
woordiging of ons servicestation om informatie vraagt.

Type:

Generatie: 01

Serienr.:
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2.1 Gebruik volgens de voorschriften

De Hilti PRM 15 machine-ontvanger is een elektronische laserontvanger die stralen van een rotatielaser ten behoeve
van positionering kan ontvangen. Hiertoe moet het apparaat met behulp van de magneethouder op een magnetisch
opperviak, bijvoorbeeld aan de graafarm van een grondverzetmachine, zijn bevestigd. Tijdens het werken ziet de
gebruiker op het apparaat via visuele indicaties het richtniveau van het referentievlak van de laser ten opzichte van de
graafbak.

Neem de specificaties in de handleiding betreffende het gebruik, de verzorging en het onderhoud in acht.

Houd rekening met de omgevingsinvloeden. Gebruik het apparaat niet in een omgeving waar brand- of explosiegevaar
bestaat.
Aanpassingen of veranderingen aan het apparaat zijn niet toegestaan.

2.2 Kenmerken

Het apparaat is voorzien van een breed ontvangstvenster met een laserontvangst van 360 graden, waardoor het
werkbereik en de werkafstand worden vergroot. De heldere LED-signalering zorgt voor een goede afleesbaarheid.

- Het huis van versterkt polycarbonaat onderstreept de robuustheid van het apparaat en maakt een jarenlang gebruik
mogelijk. Het apparaat werkt met oplaadbare NiMH-batterijen.

2.3 Standaard leveringsomvang

Machine-ontvanger PRM 15
Handleiding
Magneethouder PRMA 70
Voedingsapparaat PRA 85

- A a4

Fabriekscertificaat

2.4 LED-indicaties na invoer

Instelling richtniveauverschuiving Standaardinstelling (richtniveau ligt in het midden van de ontvanger): De
groene richtniveau-LED's branden gedurende 1 seconde.

Graafmodus (richtniveau ligt meer naar de bovenkant van de ontvanger):
Twee rode LED's van de bovenste pijl branden gedurende 1 seconde.

Gevoeligheidsinstelling richtniveau Fijnmodus: De groene richtniveau-LED's branden gedurende 1 seconde.
- - — Standaardmodus: De groene richtniveau LED's en een rode LED van elk
:P .:.:‘P °g van beide pijlen branden gedurende 1 seconde.
[} ‘@ %o @ Grove modus: De groene richtniveau LED's en alle rode LED's van de

richtingspijlen branden gedurende 1 seconde.

Loodrecht-indicatie is UIT: De groene richtniveau-LED's branden gedu-
rende 2 seconden constant.

Loodrecht-indicatie is AAN: Twee rode LED's van elk van de pijlen knip-
peren afwisselend gedurende 2 seconden.

AANWIJZING
Met een druk op de toets wordt de actueel geselecteerde modus weergegeven. Door opeenvolgende bediening van
de toets wordt de selectiemodus geactiveerd.
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2.5 Indicatie tijdens ontvangst
Laadtoestandaanduiding Volle batterij: De LED is uit.

Bijna lege batterij: De rode LED knippert.

Lege batterij: De rode LED blijft slechts zolang branden tot de batterijen
helemaal leeg zijn.

Richtniveau-indicatie De hoogte van de ontvanger ten opzichte van de hoogte van de laser-

straal wordt aangegeven door de helder rood brandende LED's, die te-
o0 vens de richting aangeven waarin de ontvanger moet worden bewogen
ol @.. @;) om het ingestelde richtniveau te bereiken.
e ® 0}

Helder groen brandende LED; de ontvanger heeft het richtniveau van de
rotatielaser bereikt.

Loodrecht-indicatie Ontvanger staat loodrecht: De richtniveau-indicaties branden constant.
Ontvanger staat niet loodrecht (+ 2,5 graden uit het lood): De richtniveau-
LED's knipperen snel of langzaam.

2.6 LED-indicaties na aansluiting van het voedingsapparaat

Laadtoestandaanduiding van het Conditioneringsfase accu-pack: Deze fase bereidt het accu-pack voor op

accu-pack de normale laadfase. De conditioneringsfase start als de stekker in het

stopcontact wordt gestoken en duurt circa 10-20 minuten.
- Groene LED knippert langzaam (0,85 Hz) - Conditioneringsfase actief.

- Groene LED knippert snel (1,7 Hz) - Fout in de conditioneringsfase.

Normaal opladen: Deze fase begint na een succesvolle afronding van de
conditioneringsfase.

- Groene LED brandt constant - Accu-pack wordt opgeladen.

- Groene LED knippert langzaam en regelmatig (0,85 Hz) - Accu-pack
volledig opgeladen.

- Groene LED knippert zeer snel (6,7 Hz) - Fout bij het opladen. De laad-
cyclus is beéindigd. Het voedingsapparaat opnieuw aansluiten of vervan-
gen.

3 Toebehoren

Omschrijving
Auto-laadsnoer PRA 86

4 Technische gegevens

Technische wijzigingen voorbehouden!

PRM 15 machine-ontvanger

Ontvangsthoek laser 2 x 180° = 360°

Sensor - Ontvangstmeting Recht proportioneel

Verticale ontvangst 203 mm (8 in)

Bereik van de machine-ontvanger (radius) 3...488 m (10 tot 1600 ft)

Nauwkeurigheid van de machine-ontvanger +2 mm (+ 0.079 in)

Mogelijke laserdraaisnelheid 150/min tot 1200/min

Ontvangercompatibiliteit Standaard infrarood en zichtbaar licht van rotatielaser-
apparaten

Ongevoelig voor lichtpulsen van waarschuwingslampen  Ja
op bouwplaatsen




LED-kleurschema

Bovenste pijl (rood)
Richtniveaulijn (groen)
Onderste pijl (rood)

Tolerantiebereiken (standaard-modus)

Fijne bandbreedte = 5 mm (3/16 in)
Standaard bandbreedte = 10 mm (3/s in)
Grove bandbreedte = 20 mm (3/4 in)

Tolerantiebereiken (graafmodus)

Fijne bandbreedte = 12 mm ('/2 in)
Standaard bandbreedte = 25 mm (1 in)
Grove bandbreedte = 50 mm (2 in)

Automatische uitschakeling

Na 30 minuten in geactiveerde modus zonder ont-
vangst van laserstralen

Gewicht (huis)

1,2 kg (2.5 Ibs)

Afmetingen (L x B x H)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9.5" x 4.38" x 4.2")

Geintegreerde bevestigingsbout

Kan aan de buis van de magneethouder (max. buitendi-
ameter 2,54 mm (1 in)) worden bevestigd

Bedrijfstemperatuur

-20...+60 °C (-4 °F tot 140 °F)

Opslagtemperatuur

-40...+70 °C (-4 °F tot 158 °F)

Luchtvochtigheid 90% luchtvochtigheid gedurende 48 uur bij 32 °C (90
OF)
Veiligheidsklasse IP 67

Accu-pack

5 AA NiMH (niet verwisselbaar op bouwplaats)

Energievoorziening

Continue indicatie "in laserstraal": 25 uur (bij volledig
opgeladen batterijen en bij 21 °C (70 °F))

Laadtemperatuur

+5...+35 °C (41 °F tot 95 °F)

Batterij oplaadtijd

5 uur voor volledig opladen

PRA 85 voedingsapparaat

Netstroomvoeding 115...230 V
Netfrequentie 47...63 Hz
Nominaal vermogen 40W
Nominale spanning 12V

Bedrijfstemperatuur

+0...+40 °C (32 °F tot +104 °F)

Opslagtemperatuur (droog)

-25...+60 °C (-13 °F tot 140 °F)

Gewicht

0,23 kg (0.51 Ibs)

Afmetingen (L x B x H)

110 mm x 50 mm x 32 mm (4.3" x 2" x 1.3")

5 Veiligheidsinstructies

5.1 Essentiéle veiligheidsnotities

Naast de technische veiligheidsinstructies in de af-
zonderlijke hoofdstukken van deze handleiding moe-
ten de volgende bepalingen altijd strikt worden opge-
volgd.

5.2 Algemene veiligheidsmaatregelen

a) Houd andere personen, met name kinderen, uit de
buurt van het apparaat wanneer u ermee werkt.

b) Controleer het apparaat alvorens het te gebrui-
ken. Laat het apparaat ingeval van beschadiging
repareren in een Hilti-servicestation.
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c) Maak geen veiligheidsinrichtingen on-
klaar en verwijder geen instructie- en
waarschuwingsopschriften.

d) Na een val of andere mechanische invioeden moet
het apparaat in een Hilti-service worden gecon-
troleerd.

e) Zorg er bij het gebruik van de magneethouder
voor dat het apparaat correct is gemonteerd.

f) Om foutieve metingen te voorkomen, moet het
ontvangstveld schoon worden gehouden.

g) Ook al is het apparaat gemaakt voor zwaar ge-
bruik op bouwplaatsen, toch dient het, net als
andere optische en elektrische apparaten (bijv.



veldkijkers, brillen, fotoapparaten), zorgvuldig te
worden behandeld.

h) Hoewel het apparaat beschermd is tegen het bin-
nendringen van vocht, dient u het droog te maken
alvorens het in de transportcontainer te plaatsen.

i) Houd het apparaat zo ver mogelijk van uw oren
om schade aan het gehoor te voorkomen.

5.2.1 Elektrisch

AN AN A A

a) De batterijen mogen niet in kinderhanden komen.

b) Oververhit de batterijen niet en stel ze niet bloot
aan vuur. De batterijen kunnen exploderen of er
kunnen toxische stoffen vrijkomen.

c) Laad de batterijen niet op.

d) Soldeer de batterijen niet in het apparaat.

e) Ontlaad de batterijen niet door kortsluiting; deze
kunnen hierdoor oververhit raken en brandwon-
den veroorzaken.

f) Open de batterijen niet en stel ze niet bloot aan
overmatige mechanische belasting.

g) Gebruik voor het apparaat en het opladen van het
accu-pack alleen het voedingsapparaat PRA 85
of het auto-laadsnoer PRA 86. Anders bestaat het
gevaar het apparaat te beschadigen.

5.3 Correcte inrichting van de werkomgeving

a) Wanneer u op ladders werkt, neem dan geen
ongewone lichaamshouding aan. Zorg ervoor dat
u stevig staat en altijd in evenwicht bent.

b) Metingen door of op ruiten of andere objecten kunnen
het meetresultaat vertekenen.

c) Gebruik het apparaat alleen binnen de vastge-
stelde toepassingsgrenzen.

5.4 Elektromagnetische compatibiliteit

Hoewel het apparaat voldoet aan de strenge eisen van de
betreffende voorschriften, kan Hilti de mogelijkheid niet
uitsluiten dat het apparaat door sterke straling wordt ge-
stoord, hetgeen tot een foute bewerking kan leiden. In dit
geval of wanneer u niet zeker bent, dienen controlemetin-
gen te worden uitgevoerd. Ook kan Hilti niet uitsluiten dat
andere apparaten (bijv. navigatie-inrichtingen van vlieg-
tuigen) worden gestoord.

5.5 Magneethouder

LET OP!Hoewel de magneethouder over sterke magne-
ten beschikt, is het draagvermogen beperkt tot 1,1 kg
(2.5 Ibs).

Om letsel te voorkomen dient u er bij het aanbrengen
van de magneethouder op te letten dat uw vingers niet
tussen het magneetpakket en het bevestigingsopperviak
terechtkomen.

6 Inbedrijfneming

6.1 Het accu-pack laden

{3 N\ /i

GEVAAR

Gebruik uitsluitend de daarvoor bestemde Hilti voe-
dingsapparaten, die onder "Toebehoren" zijn ver-
meld.

g»

6.2 Opties voor het opladen van het accu-pack
GEVAAR

Het voedingsapparaat PRA 85 mag alleen "binnens-
huis" worden gebruikt. Voorkom dat er vocht binnen-
dringt.

6.3 Opladen van het accu-pack in het apparaat A

AANWNZING
Let erop dat bij het laden de aanbevolen laadtemperatu-
ren (5 tot 35 °C / 41 tot 95 °F) worden aangehouden.

1. Trek zodanig aan de sluiting dat de laadaansluiting
van het accu-pack zichtbaar wordt.

2. Sluit de stekker van het voedingsapparaat of het
autolaadsnoer aan op het accu-pack.
AANWIJZING De laadtoestand wordt tijdens het
laden door de accu-pack-indicatie op het apparaat
aangegeven.

6.4 Opbouw

Plaats de rotatielaser op een geschikte en veilige plek
en zorg ervoor dat geen enkel voorwerp het gezichtsveld
tussen de rotatielaser en de machine-ontvanger belem-
mert. De Hilti PRM 15 machine-ontvanger kan binnen
een radius van 488 m (750 ft.) worden gebruikt (het
bereik wordt ook bepaald door het vermogen van de
gebruikte rotatielaser).

WAARSCHUWING

Neem alle veiligheidsinstructies in de handleiding van de
PRM 15 in acht en neem ook alle andere veiligheidsvoor-
schriften en -procedures in uw directe werkomgeving in
acht.

6.5 Verschuiven van de magneetpakketten

AANWIJZING
Om obstakels te omzeilen, kunnen de magneetpakketten
naar elke willekeurige plaats op de buis van de houder
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worden geschoven. In de meeste gevallen zal het ver-
schuiven van de magneetpakketten niet noodzakelijk zijn.
Als verschuiven van de magneetpakketten noodzakelijk
is, dient dit voor het aanbrengen van de magneethouder
op de machine te gebeuren.

1. Draai de klembout los met behulp van een 5/16 inch
(8 mm) inbussleutel.

2. Schuif het magneetpakket op de buis naar de ge-
wenste plaats.

3. Zet de bevestigingsbout weer met 11 Nm vast.
AANWIJZING Bevestig de machine-ontvanger tus-
sen de magneetpakketten.

6.6 Aanbrengen van de magneethouder

AANWIJZING

Bij een minigraver kan de magneethouder aan de zijkant
of de voor- of achterkant van de graafarm worden be-
vestigd. De magneethouder kan ook onder hydraulische
leidingen of over lasnaden worden aangebracht, omdat
hij van speciale uitsparingen is voorzien.

1. Plaats de magneethouder op een magnetisch (jj-
zerhoudend) opperviak. Let erop dat het opperviak
egaal en schoon is.

2. Markeer het bevestigingspunt op de machine. Let
daarbij op de betreffende hoogte van de rotatielaser.

3. Breng de bovenzijde van het bovenste magneetpak-
ket op het bevestigingsoppervlak aan.

4. Beweeg het onderste magneetpakket langzaam
naar het bevestigingsopperviak toe, tot beide
magneetpakketten stevig hechten.

AANWIJZING Sommige delen van de magneethou-
der zijn van metaal en kunnen daarom op bepaalde
oppervlakken sporen achterlaten.

AANWIJZING Om een zo goed mogelijke hechting
te waarborgen, moeten beide magneetpakketten
volledig tegen het bevestigingsoppervlak aan liggen.

6.7 Bevestiging van de machine-ontvanger

Breng de machine-ontvanger tussen beide magneetpak-
ketten aan. Leid hem daarbij door de haak en draai vervol-
gens de bevestigingsbout rechtsom vast. Het is mogelijk
dat de bevestigingsbout eerst linksom moet worden los-
gedraaid, voordat hij kan worden vastgeschroefd.

6.8 Verwijderen van de magneethouder

1. Neem de machine-ontvanger los van de magneet-
houder.

2. Verwijder de magneethouder van het bevestigings-
opperviak.
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6.9 Montage-instructies voor grondverzetmachines

AANWIJZING

Bij het gebruik van een grondverzetmachine of een rups-
graafmachine dient de graafarm verticaal of nagenoeg
verticaal te staan. De graafarm moet zo worden ge-
plaatst, dat hij bij elke aflezing van het richtniveau weer in
dezelfde positie kan worden gebracht. Deze positie wordt
hierna als "Positie voor de hoogtecontrole" aangeduid.
De machine-ontvanger kan voor het werken in of buiten
de bouwput worden gemonteerd.

6.9.1 Montage van de machine-ontvanger voor het
werken in de bouwput

1. Breng een klein oppervlak op de gewenste hoogte
resp. diepte. Plaats de graafbak in de bouwput in
de "Positie voor de hoogtecontrole".

2. Plaats de rotatielaser op een geschikte plek (naast
de bouwput) voor een optimale ontvangst van de la-
serstralen en een efficiént machinegebruik en scha-
kel de laser in.

3. Bevestig de magneethouder aan de zijkant van de
graafarm op laserhoogte.

4. Bevestig de machine-ontvanger aan de magneet-
houder en schuif deze zo ver naar boven of bene-
den, tot het richtniveau van de laserstraal correct
wordt aangegeven en zet hem dan definitief vast.

5. Begin met de graafwerkzaamheden. Controleer re-
gelmatig of de graafdiepte nog overeenkomt met de
gewenste diepte.

6.9.2 Montage van de machine-ontvanger voor het
werken naast de bouwput E1

1. Plaats de rotatielaser op een geschikte plek (naast
de bouwput) voor een optimale ontvangst van de la-
serstralen en een efficiént machinegebruik en scha-
kel de laser in.

2. Plaats de graafbak naast de bouwput in de "Positie
voor de hoogtecontrole".

3. Bepaal de graafarmafstand (L= afstand laservlak tot
gewenste graafdiepte).

4. Breng de hoogte van de graafarmafstand L over op
de graafarm, uitgaande van de baktanden aan het
uiteinde van de graafbak (naast de bouwput). Be-
vestig vervolgens de magneethouder aan de zijkant
van de graafarm/lepelsteel op deze hoogte L.

5. Bevestig de machine-ontvanger. Daarbij dient het
richtniveau overeen te komen met het uiteinde van
afstand L.

6. Schakel de machine-ontvanger in en begin met de
graafwerkzaamheden.

7. Controleer regelmatig of de graafdiepte nog over-
eenkomt met de gewenste diepte.



AANWIJZING

Alleen het door Hilti aanbevolen voedingsapparaat PRA
85 mag voor het opladen van het accu-pack worden
gebruikt.

7.1 Apparaat in-/uitschakelen

1. Druk 1 seconde op de aan/uit-toets. De machine-
ontvanger wordt ingeschakeld.

2. Druk 3 seconden op de aan/uit-toets. De machine-
ontvanger wordt uitgeschakeld.

7.2 Omschakelen tussen nivelleer- en
graafmodus B

1. Druk eenmaal op de aan/uit-toets.

De actuele modus wordt weergegeven.

2. Door binnen 2 seconden nogmaals op de aan/uit-
toets te drukken, kan uit 2 instelmogelijkheden voor
de modus worden gekozen.

Nivelleermodus: Richtniveau ligt in het midden van
de machine-ontvanger. Dit is de standaard instel-
ling. De richtniveau-indicatie brandt gedurende 1
seconde.

Graafmodus: Richtniveau ligt meer naar de boven-
kant van de machine-ontvanger. De hoogte van de
ontvanger ten opzichte van de laserstraal wordt
weergegeven met een vertraging van 1 seconde. De
geselecteerde modus wordt op het scherm weerge-
geven.

7.3 Instelling van het tolerantiebereik @
AANWIZING

Als het apparaat uit- en vervolgens weer ingeschakeld
wordt, worden de laatst gebruikte instellingen opgesla-
gen.

1. Druk eenmaal op de aan/uit-toets.

De actuele tolerantie wordt weergegeven.

2. Door binnen 2 seconden nogmaals op de aan/uit-
toets te drukken, kan uit 3 instelmogelijkheden voor
de tolerantie worden gekozen.

Fijnmodus: De groene richtniveau-LED brandt ge-
durende 1 seconde.

Standaardmodus: De groene richtniveau-LED en de
beide rode richtingspijlen het dichtst bij het richtni-
veau branden gedurende 1 seconde.

Grove modus: De groene richtniveau LED's en alle
rode richtingspijlen branden gedurende 1 seconde.
De LED's branden bij alle instellingen gedurende 1
seconde.

7.4 Activering van de loodrecht-indicatie

AANWIJZING

Als het apparaat uit- en vervolgens weer ingeschakeld
wordt, worden de laatst gebruikte instellingen opgesla-
gen. De richtniveau-indicaties branden constant als de
ontvanger loodrecht staat. De richtniveau LED's knippe-
ren snel of langzaam als de ontvanger niet loodrecht staat
(+ 2,5 graden uit het lood).

1. Druk eenmaal op de aan/uit-toets.
De actuele loodrecht-indicatie wordt weergegeven.

2. Door binnen 2 seconden nogmaals op de aan/uit-
toets te drukken, kan tussen loodrecht-indicatie
"Actief" of "Inactief" worden gekozen.

3. Zet de loodrecht-indicatie op "Actief".
De groene richtniveau-LED brandt gedurende 2 se-
conden.

4. Zet de loodrecht-indicatie op "Inactief".
De bovenste en onderste LED's knipperen afwisse-
lend gedurende 2 seconden.

8 Verzorging en onderhoud

8.1 Reinigen en drogen

1. Stof van het oppervlak blazen.

2. Displays of ontvangstvensters niet met uw vingers
aanraken.

3. Reinig het apparaat alleen met een schone en zachte
doek; bevochtig het zo nodig met zuivere alcohol of
wat water.

AANWIJZING Geen andere vloeistoffen gebruiken
omdat deze de kunststof delen kunnen aantasten.

4. Bijdeopslag van uw uitrusting dient u zich te houden
aan de temperatuurlimieten. Dit is met name van
belang in de winter / zomer, wanneer u de uitrusting
in een voertuig bewaart (-40 °C tot +70 °C / -40 °F
tot +158 °F).

8.2 Opslaan

Apparaten die nat zijn geworden, dienen te worden uit-
gepakt. Apparaten, transportcontainers en toebehoren
moeten worden gedroogd (bij maximaal 40 °C / 104 °F)

en gereinigd. De uitrusting pas weer inpakken wanneer
deze helemaal droog is en vervolgens droog bewaren.
Voer wanneer uw uitrusting gedurende langere tijd is op-
geslagen of op transport is geweest een controlemeting
uit.

Neem de batterijen uit het apparaat wanneer dit voor lan-
gere tijd opgeslagen worden. Lekkende batterijen kunnen
het apparaat beschadigen.

8.3 Transporteren

Gebruik voor het transport of de verzending van uw
uitrusting de kartonnen verzenddoos van Hilti of een
gelijkwaardige verpakking.

GEVAAR

Het apparaat altijd zonder batterijen transporteren.

8.4 Hilti kalibratieservice

Wij raden aan uw apparatuur regelmatig te laten controle-
ren door de Hilti kalibratieservice om de betrouwbaarheid
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overeenkomstig de normen en wettelijke eisen te kunnen | Als de houder met water in aanraking is gekomen, leg

garanderen. dan de houder met de magneetpakketten naar onder toe
weg, zodat het water van de magneetpakketten af kan
8.5 Magneethouder lopen.

Als de buis moet worden vervangen, mogen alleen buizen
van Schedule-40 aluminium met een buitendiameter van
25,4 mm worden gebruikt.

Zet de houders van de magneetpakketten alleen vast als
de magneetpakketten op de buis zijn aangebracht.

Houd de magneethouder schoon. U kunt opgehoopt vet
en vuil aan of bij de magneten gewoon wegvegen.

9 Afval voor hergebruik recyclen

GEVAAR

Wanneer de uitrusting op ondeskundige wijze wordt afgevoerd kan dit tot het volgende leiden:

Bij het verbranden van kunststof onderdelen ontstaan giftige verbrandingsgassen, waardoor er personen ziek kunnen
worden.

Batterijen kunnen ontploffen en daarbij, wanneer ze beschadigd of sterk verwarmd worden, vergiftigingen, brandwon-
den (door brandend zuur) of milieuvervuiling veroorzaken.

Wanneer het apparaat niet zorgvuldig wordt afgevoerd, bestaat de kans dat onbevoegde personen de uitrusting op
ondeskundige wijze gebruiken. Hierbij kunt u zichzelf en derden ernstig letsel toebrengen en het milieu vervuilen.

Hilti-apparaten zijn voor een groot deel vervaardigd uit materiaal dat kan worden gerecycled. Voor hergebruik is een

juiste materiaalscheiding noodzakelijk. In veel landen is Hilti er al op ingesteld om uw oude apparaat voor recycling
terug te nemen. Vraag hierover informatie bij de klantenservice van Hilti of bij uw verkoopadviseur.

Alleen voor EU-landen

Geef elektrisch gereedschap niet met het huisvuil mee!

Volgens de Europese richtlijn 2002/96/EG inzake oude elektrische en elektronische apparaten en de
toepassing daarvan binnen de nationale wetgeving, dient gebruikt elektrisch gereedschap gescheiden
te worden ingezameld en te worden afgevoerd naar een recyclingbedrijf dat voldoet aan de geldende
milieu-eisen.

Voer de batterijen af volgens de nationale voorschriften. Help het milieu te beschermen.

10 Fabrieksgarantie op apparatuur

Neem bij vragen over de garantievoorwaarden contact
op met uw lokale HILTI dealer.
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11 FCC-instructie (geldig in de VS

ATTENTIE

Dit apparaat is tijdens testen binnen de limieten gebleven
die in alinea 15 van de FCC-bepalingen voor digitale ap-
paraten van klasse B zijn vastgelegd. Deze grenswaarden
voorzien in een toereikende bescherming tegen storende
straling bij de installatie in woongebieden. Dit soort appa-
raten genereert en gebruikt hoge frequenties en kan deze
frequenties ook uitstralen. Daardoor kunt u, wanneer u
bij de installatie en het gebruik niet volgens de voor-
schriften te werk gaat, storingen van de radio-ontvangst
veroorzaken.

Er kan echter niet worden gegarandeerd dat zich bij
bepaalde installaties geen storingen kunnen voordoen.
Indien dit apparaat storingen bij de radio- of televisie-
ontvangst veroorzaakt, wat kan worden vastgesteld door

12 EG-conformiteitsverklaring

het apparaat uit- en vervolgens weer in te schakelen, is
de gebruiker verplicht de storingen door middel van de
volgende maatregelen op te heffen:

De ontvangstantenne in de juiste stand brengen of ver-
plaatsen.

De afstand tussen het apparaat en de ontvanger vergro-
ten.

Vraag uw leverancier of een ervaren radio- of televisie-
technicus om hulp.

AANWIJZING

Veranderingen of modificaties die niet uitdrukkelijk door
Hilti zijn toegestaan, kunnen het recht van de gebruiker
om het apparaat in bedrijf te nemen beperken.

Omschrijving: Machine-ontvanger
Type: PRM 15
Generatie: 01
Bouwjaar: 2009

Als de uitsluitend verantwoordelijken voor dit product
verklaren wij dat het voldoet aan de volgende voorschrif-
ten en normen: tot 19 april 2016: 2004/108/EG, vanaf 20
april 2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, EN ISO 12100.
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ORIGINAL BRUGSANVISNING

PRM 15 Maskinmodtager

Lzes brugsanvisningen grundigt igennem, in-
den instrumentet tages i brug.

Opbevar altid brugsanvisningen sammen med
instrumentet.

Sorg for, at brugsanvisningen altid felger med
ved overdragelse af instrumentet til andre.
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Tallene henviser til billeder. Billederne finder du i til-
leegget til brugsanvisningen.

| denne brugsanvisning betegner »instrumentet« altid ma-
skinmodtageren PRM 15.

Instrumentdele, betjenings- og visningselementer Kl

PRM 15 maskinmodtager

% Teend/sluk-knap
Batteritilstandsindikator

(3) Monteringsgreb

(@) Tast til flytning af det nominelle niveau

(5) Tast til falsomhedsindstilling

(6) Tast til lodvisning

(@) Visning af nominelt niveau

(8) Modtagevindue

(9 Monteringsskrue

Ladebgsning

PRMA 70 magnetholder
(1) Aluminiumsrar

(12) Magnetenheder

(13) Monteringsskrue

1 Generelle anvisninger

1.1 Signalord og deres betydning

FARE
Stér ved en umiddelbart truende fare, der kan medfare
alvorlige kveestelser eller daden.

ADVARSEL
Advarer om en potentielt farlig situation, der kan forarsage
alvorlige personskader eller dgden.

FORSIGTIG
Advarer om en potentielt farlig situation, der kan forarsage
lettere personskader eller materielle skader.

BEMARK

Stér ved anvisninger om brug og andre nyttige oplysnin-
ger.

1.2 Forklaring af piktogrammer og yderligere
anvisninger

Advarselssymboler

Generel fare
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Symboler
Ay

ary

Lees brugs- Affald skal
anvisningen indleveres til
for brug genvinding
pa en gen-
brugsstation.

Placering af identifikationsoplysninger pa instrumen-
tet

Typebetegnelse og serienummer fremgar af maskinens
typeskilt. Notér disse oplysninger i brugsanvisningen, og
henvis til disse, nar du henvender dig til vores kundeser-
vice eller veerksted.

Type:

Generation: 01

Serienummer:




2 Beskrivelse

2.1 Bestemmelsesmaessig anvendelse

Hilti PRM 15 maskinmodtageren er en elektronisk lasermodtager, som kan opfange stréler fra en rotationslaser
til positionering. | den forbindelse ber instrumentet anbringes pa en magnetisk overflade, f.eks. armen pa en
gravemaskine, ved hjeelp af magnetholderen. Efter ibrugtagning vises det nominelle niveau for laserens referenceplan
visuelt for brugeren i forhold til gravemaskinens skovl.

Overhold forskrifterne i denne betjeningsvejledning med hensyn til drift, pleje og vedligeholdelse.

Tag hensyn til pavirkning fra omgivelserne. Brug ikke maskinen, hvis der er risiko for brand eller eksplosion.

Det er ikke tilladt at modificere eller tilfgje ekstra dele til veerktgjet.

2.2 Egenskaber

Instrumentet har et langt modtagevindue med 360 graders lasermodtagelse, hvilket gger arbejdsomrédet og ar-
bejdsafstanden. De lyssteerke LED-indikatorer giver en tydelig visning. Huset af forsteerket polycarbonat understreger
instrumentets robusthed og sikrer anvendelse mange ar frem i tiden. Instrumentet anvender genopladelige NiMH-
batterier.

2.3 Leveringsomfang
Maskinmodtager PRM 15
Brugsanvisning
Magnetholder PRMA 70
Stremforsyning PRA 85
Producentcertifikat

- a4

2.4 LED-indikatorer efter indtastning

Indstilling af flytning af nominelt ni- Standardindstilling (det nominelle niveau er midt i modtageren): De
veau grenne LED-indikatorer for det nominelle niveau lyser i 1 sekund.

Gravemaskinetilstand (det nominelle niveau er modtagerens overste
kant): To reade LED-indikatorer for den everste pil lyser i 1 sekund.

Felsomhedsindstilling af nominelt ni- Finindstillingstilstand: De grenne LED-indikatorer for det nominelle niveau
veau lyser i 1 sekund.
Standardtilstand: De grenne LED-indikatorer for det nominelle niveau og
B B ‘0 én rgd LED-indikator for hver af de to pile lyser i 1 sekund.
® o e® Grovindstillingstilstand: De grenne LED-indikatorer for det nominelle ni-
veau og alle rade LED-indikatorer for retningspilene lyser i 1 sekund.
Indstilling af lodvisning Lodvisningen er slaet FRA: De grgnne LED-indikatorer for det nominelle

niveau lyser i 2 sekunder.

Lodvisningen er sléet TIL: To rede LED-indikatorer for hver af de to pile
blinker skiftevis i 2 sekunder.

BEMARK
Med et enkelt tastetryk vises den aktuelle tilstand. Ved gentagne tastetryk skiftes mellem de forskellige tilstande.

2.5 Visning under modtagelsen
Ladestatusindikator Fuldt batteri: LED-indikatoren er slukket.
Svagt batteri: Den rade LED blinker.
Tomt batteri: Den rgde LED lyser, indtil batterierne er helt tomme.

Visning af nominelt niveau Modtagerens hgjde i relation til laserstralens hgjde vises ved hjeelp af
de lysstaerke rode LED-indikatorer, som samtidig viser den retning, som
Rl modtageren skal bevaeges i for at opna nominelt niveau.
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Visning af nominelt niveau

Kraftig grent lysende LED-indikator, modtageren befinder sig i rotations-
laserens nominelle niveau.

Lodvisning

Modtageren er i lod: Indikatorer for nominelt niveau lyser konstant.

Modtageren er ikke i lod (+2,5 grader fra lodindstilling): Indikatorerne for
det nominelle niveau blinker hurtigt eller langsomt.

2.6 LED-indikatorer efter tilslutning af stremforsyningen

Batteriets ladetilstandsindikator

Batteriets konditioneringsfase: Denne fase forbereder batteriet til normal
opladningsfase. Denne fase starter, nar stikket saettes i stikkontakten, og
varer ca. 10-20 minutter.

- Gren LED blinker langsomt (0,85 Hz) - konditioneringsfasen er startet.

- Gren LED blinker hurtigt (1,7 Hz) - fejl i konditioneringsfasen.

Normal opladning: Denne fase begynder efter korrekt afslutning af kondi-
tioneringsfasen.

- Gren LED lyser konstant - batteriet oplades.

- Grgn LED blinker langsomt og regelmaessigt (0,85 Hz) - batteriet er helt
opladet.

- Grgn LED blinker meget hurtigt (6,7 Hz) - fejl ved opladning. Oplad-
ningscyklussen blev afbrudt. Tilslut stramforsyningen igen, eller udskift
den.

3 Tilbehor

Betegnelse

Billader PRA 86

4 Tekniske specifikationer

Ret til tekniske aendringer forbeholdes!

PRM 15 maskinmodtager
Laser, modtagevinkel

2 x 180° = 360°

Foler - modtagemaling

Gennemgaende proportional

Vertikal modtagelse

203 mm (8")

Maskinmodtagerens raekkevidde (radius)

3...488 m (10 ft til 1600 ft)

Maskinmodtagerens ngjagtighed

£2 mm (£0,079")

Mulig laserhastighed

150 o/min til 1200 o/min

Modtagerkompatibilitet

Standard infrared og synlig rotationslaser

Upavirkelig af lysimpulser fra advarselslamper pa byg-
gepladser

Ja

LED-farveskema

Qverste pil (rad)
Linje for nominelt niveau (gren)
Nederste pil (rad)

Ngjagtighed for bandbredderne (standardtilstand)

Fin bandbredde = 5 mm (3/16")
Standardbandbredde = 10 mm 3/s")
Grov bandbredde = 20 mm 3/4")




Ngjagtighed for bandbredderne (gravemaskinetilstand)

Fin bandbredde = 12 mm ('/2")
Standardbandbredde = 25 mm (1")
Grov bandbredde = 50 mm (2")

Automatisk slukning

Efter 30 minutter i teendt tilstand uden modtagelse af
laserstraler

Veegt (hus)

1,2 kg (2,5 Ibs)

Mal (L x B x H)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9,5" x 4,38" x 4,2")

Integreret monteringsskrue

Kan monteres p& magnetholderens rgr (maks. 1 tomme
udvendig diameter)

Arbejdstemperatur

-20...+60 °C (-4 °F til 140 °F)

Opbevaringstemperatur

-40...+70 °C (-40 °F til 158 °F)

Luftfugtighed 90% luftfugtighed for 48 timer ved 32 °C
Beskyttelsesklasse IP 67
Batteri 5 AA NiMH (kan ikke udskiftes pa byggepladsen)

Energiforsyning

Visning konstant i laserstralen: 25 timer (ved komplet
opladte batterier og ved 70 °F)

Opladningstemperatur

+5...+35 °C (41 °F til 95 °F)

Batteriopladningstid 5 timer for en komplet opladning
PRA 85 stremforsyning

Elforsyning 115...230 V

Netfrekvens 47...63 Hz

Nominel effekt 40W

Nominel spsending 12V

Arbejdstemperatur

+0...+40 °C (32 °F til +104 °F)

Opbevaringstemperatur (tar)

-25...+60 °C (-13 °F til 140 °F)

Veegt

0,23 kg (0,51 Ibs)

Mal (L x B x H)

110 mm x 50 mm x 32 mm (4,3" x 2" x 1,3")

5 Sikkerhedsanvisninger

5.1 Grundlzeggende sikkerhedsforskrifter

Ud over de sikkerhedstekniske forskrifter i de enkelte
afsnit i denne brugsanvisning skal felgende retnings-
linjer altid overholdes.

5.2 Generelle sikkerhedsforanstaltninger

a) Serg for at holde uvedkommende personer og
isaer barn pa afstand, nar der arbejdes.

b) Kontrollér maskinen for brug. Hvis maskinen er
beskadiget, skal den sendes til reparation hos
Hilti.

c) Undlad at deaktivere sikkerhedsanordninger og
fierne advarselsskilte af nogen art.

d) Hvis instrumentet er blevet tabt eller har veeret
udsat for andre mekaniske pavirkninger, skal det
efterses hos et Hilti-servicecenter.

e) Ved brug af magnetholderen skal det kontrolleres,
at instrumentet er monteret korrekt.

f) For at undga ungjagtige malinger skal modtage-
feltet altid holdes rent.

g) Selv om instrumentet er konstrueret til den krae-
vende anvendelse pa en byggeplads, skal det
behandles forsigtigt som ethvert andet optisk og
elektrisk instrument (kikkert, briller, kamera).

h) Selv om instrumentet er modstandsdygtigt over
for fugt, ber det terres af, sa det er tert, inden det
leegges i transportbeholderen.

i) Hold instrumentet sa langt veek fra gret som mu-
ligt for at undga hereskader.

a) Batterierne skal opbevares utilgaengeligt for barn.
b) Batterierne ma ikke overophedes eller braendes.

Batterierne kan eksplodere eller afgive giftige stoffer.
c) Batterierne ma ikke oplades.

5.2.1 Elektrisk
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d) Batterierne ma ikke loddes sammen i maskinen.

e) Batterier ma ikke aflades ved kortslutning, da de
derved kan overophedes og medfgre brandfare.

f) Batterierne ma ikke &bnes eller udsaettes for kraf-
tige mekaniske belastninger.

g) Anvend kun stromforsyningen PRA 85 eller billa-
deren PRA 86 til brug af instrumentet og opladning
af batteriet. | modsat fald er der fare for at beskadige
instrumentet.

5.3 Formalstjenlig indretning af arbejdspladserne

a) Undga at sta i akavede stillinger, nar du arbejder
pa en stige. Serg for at have et sikkert fodfeeste,
og hold balancen.

b) Malinger gennem eller pa glasoverflader eller gennem
andre genstande kan forfalske maleresultatet.

6.1 Opladning af batteri

A AN A

Brug kun de Hilti-stremforsyninger, der er angivet i
afsnittet "Tilbehor".

IS

6.2 Muligheder for opladning af batteriet

FARE
Stremforsyningen PRA 85 ma kun anvendes inden-
ders (i bygninger). Undga indtraengning af vand.

6.3 Opladning af batteriet i instrumentet H

BEMZAERK

Veer opmaerksom pa, at temperaturen ved opladning
overholder den anbefalede ladetemperatur (5 til 35 °C/41
til 95 °F).

1. Treek i lasemekanismen, sa ladebasningen pa bat-
teriet bliver synlig.

2. Seet stikket fra stremforsyningen eller billaderen i
batteriet.
BEMARK Under opladningen vises opladningstil-
standen ved hjeelp af batteriindikatoren pa instru-
mentet.
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c) Anvend kun instrumentet inden for de definerede
driftsgreenser.

5.4 Elektromagnetisk kompatibilitet

Selv om instrumentet opfylder de strenge krav i geel-
dende direktiver, kan Hilti ikke udelukke muligheden for,
at instrumentet forstyrres af steerk stréling, hvilket kan
medfgre en fejl. Hvis det er tilfeeldet eller i tilfeelde af
usikkerhed, skal der foretages kontrolmalinger. Hilti kan
ligeledes ikke udelukke, at andre instrumenter (f.eks.
navigationsudstyr i fly) forstyrres.

5.5 Magnetholder

FORSIGTIG!Selv om magnetholderen er udstyret med
kraftige magneter, er baereevnen begreenset til 1,1 kg.

For at undgé personskader skal du passe pa ikke at
anbringe dine fingre mellem magnetenhed og monte-
ringsflade ved montering af magnetholderen.

6.4 Opbygning

Opstil rotationslaseren pa et egnet og sikkert sted, pa
en sadan made at ingen genstande forstyrrer omradet
mellem rotationslaseren og maskinmodtageren. Hilti PRM
15 maskinmodtageren kan anvendes op til en radius pa
488 m (750 ft.) (reekkevidden afhaenger ogsa af effekten
af den anvendte rotationslaser).

ADVARSEL

Overhold alle sikkerhedsforskrifter i brugsanvisningen til
PRM 15, og felg desuden alle andre sikkerhedsbestem-
melser og -foranstaltninger i dit umiddelbare arbejdsmiljg.

6.5 Flytning af magnetenhederne

BEMARK

For at omga forhindringer kan magnetenhederne kan
magnetenheder flyttes til en vilkarlig position pa holde-
rens ror. | de fleste tilfeelde vil det ikke vaere ngdvendigt at
flytte magnetenhederne. Hvis det er ngdvendigt at flytte
magnetenhederne, ber dette geres, for magnetholderen
anbringes pa maskinen.

1. Lesn klemskruen ved hjeelp af unbrakoneglen /16"
(8 mm).

2. Flyt magnetenheden til den gnskede position pa
roret.

3. Speend igen monteringsskruen med 11 Nm.
BEMARK Fastger maskinmodtageren mellem de to
magnetenheder.

6.6 Montering af magnetholder

BEMARK

P& en minigravemaskine kan magnetholderen monteres
pa siden, forsiden eller bagsiden af gravemaskinens arm.



Magnetholderen kan ogs& monteres over hydraulikslan-
ger eller svejsesamlinger, da den er forsynet med pas-
sende udsparinger.

1. Saet magnetholderen pa en magnetisk (jernholdig)
overflade. Sgrg for, at overfladen er plan og ren.

2. Fastlaeg monteringspunktet pa maskinen. | den for-
bindelse skal du vaere opmaerksom pé en passende
hgjde for rotationslaseren.

3. Seet overkanten pa den gverste magnetenhed pa
monteringsoverfladen.

4. Bevaeg langsomt den nederste magnetenhed hen

imod monteringsoverfladen, indtil begge magneten-
heder sidder godt fast.
BEMARK Nogle af magnetholderens dele er af me-
tal og kan derfor efterlade spor pa mange overflader.
BEMZRK For at opna den bedst mulige fasthol-
delse skal begge magnetenheder ligge fuldstaendig
an mod monteringsoverfladen.

6.7 Fastgarelse af maskinmodtager

Placer maskinmodtageren mellem de to magnetenheder.
| den forbindelse skal den fgres gennem krogen, hvorefter
monteringsskruen skal fastspaendes i urets retning. Det
er muligt, at man ferst skal dreje monteringsskruen imod
urets retning for at Igsne den, for den kan fastspaendes.

6.8 Fjernelse af magnetholder

1. Tag maskinmodtageren af magnetholderen.
2. Tag maskinmodtageren af monteringsfladen.

6.9 Installationsvejledning for gravemaskine

BEMARK

Ved brug af en gravemaskine eller traktor med frontskovl
skal armen st lodret eller naesten lodret. Gravemaski-
nearmen skal positioneres, sa den ved hver afleesning
af det nominelle niveau igen kan bringes i den sammen
position. Denne position kaldes i det felgende "position
til hgjdekontrol“. Maskinmodtageren kan monteres inden
for eller uden for udgravningen.

6.9.1 Installation af maskinmodtageren i

udgravningen

1. Grav et lille areal fri i den gnskede hgjde/dybde
med en gravemaskine. Anbring skovlen i "position
til hgjdekontrol“ i udgravningen.

2. Positionér rotationslaseren pa et egnet sted (uden
for udgravningen), hvor lasermodtagelsen er opti-
mal, og der kan opnés en effektiv maskindrift, og
taend derefter rotationslaseren.

3. Monter magnetholderen pa siden af gravemaski-
nens arm i laserhgjde.

4. Fastger maskinmodtageren pa magnetholderen, og
skub den op eller ned, indtil laserstralens nominelle
niveau vises, og fikser den derefter endeligt.

5. Begynd med udgravningen. Kontrollér regelmaes-
sigt, om udgravningshgjden fortsat ligger i den @n-
skede hgjde.

6.9.2 Installation af maskinmodtageren uden for
udgravningen B

1. Positionér rotationslaseren pa et egnet sted (uden
for udgravningen), hvor lasermodtagelsen er opti-
mal, og der kan opnés en effektiv maskindrift, og
taend derefter rotationslaseren.

2. Anbring gravemaskinens skovl i "position til hgjde-
kontrol“ uden for udgravningen.

3. Bestem udstyrsafstanden (L= afstand fra laserplan
til ensket udgravningshejde).

4. Overfgr udstyrsafstandens hgjde L til gravemaski-
nens arm med udgangspunkt i skovltaenderne yderst
pa skovlen (uden for udgravningen). Fastger deref-
ter magnetholderen pé siden af gravemaskinens
army/skovlens skaft i denne hgjde L.

5. Fastger maskinmodtageren. | den forbindelse skal
det nominelle niveau ligge i slutningen af afstanden
L.

6. Teend maskinmodtageren, og begynd udgravnings-
arbejdet.

7. Kontrollér regelmeessigt, om udgravningshgjden
fortsat ligger i den gnskede hgjde.

BEMARK
Kun den af Hilti anbefalede stramforsyning PRA 85 bar
anvendes til opladning af batteriet.

7.1 Teending / slukning af instrumentet

1. Hold teend/sluk-knappen inde i 1 sekund. Maskin-
modtageren taendes.

2. Hold teend/sluk-knappen inde i 3 sekunder. Maskin-
modtageren slukkes.

7.2 Indstilling mellem dozer- og
gravemaskinetilstand B

1. Tryk én gang pa teend/sluk-knappen.
Den aktuelle tilstand vises.

2. Hvis du trykker endnu en gang p& teend/sluk-
knappen inden for 2 sekunder, kan du indstille
tilstanden ud fra 2 muligheder.

Dozertilstand: Nominelt niveau ligger midt i maskin-
modtageren. Denne indstilling er standard. Indika-
toren for nominelt niveau lyser i 1 sekund.

Gravemaskinetilstand: Det nominelle niveau ligger
teettere pa den gverste ende af maskinmodtageren.
Modtagerens hgjde i forhold til laserstralen vises
med 1 sekunds forsinkelse. Den valgte tilstand vises.
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7.3 Indstilling af ngjagtighedsbandbredde @

BEMARK
Hvis instrumentet slukkes og taendes igen, bevares de
sidst anvendte indstillinger.

1. Tryk én gang pa teend/sluk-knappen.
Den aktuelle bandbredde vises.

2. Hvis du trykker endnu en gang pa teend/sluk-
knappen inden for 2 sekunder, kan du indstille
béndbredden ud fra 3 muligheder.
Finindstillingstilstand: Den gregnne LED-indikator for
det nominelle niveau lyser i 1 sekund.
Standardtilstand: Den grenne LED-indikator for det
nominelle niveau og de to neeste rade retningspile
ved det nominelle niveau lyser 1 sekund.
Grovindstillingstilstand: De grenne LED-indikatorer
for det nominelle niveau og alle rede retningspile
lyser i 1 sekund. LED-indikatorerne lyser i 1 sekund
for alle indstillinger.

7.4 Aktivering af lodvisning

BEMARK

Hvis instrumentet slukkes og taendes igen, bevares de
sidst anvendte indstillinger. Visningerne for nominelt ni-
veau lyser konstant, ndr modtageren er i lod. LED-
indikatorerne for nominelt niveau blinker enten hurtigt
eller langsomt, nar modtageren ikke er i lod (+2,5 grader
fra lodindstillingen).

1. Tryk én gang pa teend/sluk-knappen.
Den aktuelle lodindstilling vises.

2. Hvis du trykker endnu en gang pa teend/sluk-
knappen inden for 2 sekunder, kan du veelge
mellem lodvisning "Aktiv" eller "Inaktiv".

3.  Seet lodvisningen til "Aktiv".

Den grenne LED-indikator for det nominelle niveau
lyser i 2 sekunder.

4.  Seet lodvisningen til "Inaktiv".

De gverste og nederste LED-indikatorer blinker skif-
tevis i 2 sekunder.

8 Renggring og vedligeholdelse

8.1 Rengering og afterring

1. Pust stev af overfladen.

Undgé at bergre visningsfeltet og modtagervinduet
med fingrene.

3. Der mé& kun anvendes rene og blade klude; de kan
om ngdvendigt vades med ren alkohol eller lidt
vand.

BEMZRK Undlad at anvende andre vaesker, da de
kan angribe plastdelene.

4. Veer opmeerksom pa temperaturgreenseveerdierne
ved opbevaring af udstyret, seerligt i vinter- og som-
merperioden, hvis det opbevares i en bil (-40 °C til
+70 °C / -40 °F til +158 °F).

8.2 Opbevaring

Maskiner, der er blevet vade, ber pakkes ud. Ter in-
strument, transportbeholder og tilbeher af (ved maks.
40 °C/104 °F), og rengar udstyret. Pak ferst udstyret ind
igen, nar det er helt tart. Opbevar det derefter pa et tort
sted.

Hvis maskinen har ligget ubrugt hen i leengere tid eller
er blevet transporteret langt, skal der gennemfares en
kontrolmaling, inden den tages i brug igen.
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Tag batterierne ud af maskinen fer laengere tids opbeva-
ring. Batterier, som laekker, kan beskadige instrumentet.

8.3 Transport

Til transport eller forsendelse af udstyret ber der benyttes
enten en Hilti-forsendelseskasse eller tilsvarende egnet
emballage.

FARE

Laderen skal altid sendes uden batterier i.

8.4 Hilti kalibreringsservice

Det anbefales at fa kontrolleret instrumenterne regelmaes-
sigt hos Hilti kalibreringsservice, sa der er sikkerhed for,
at standarderne og de lovmaessige krav kan opfyldes.

8.5 Magnetholder

Hold magnetholderen ren. Ter fedt og snavs af, som har
samlet sig pa eller i nserheden af magneterne.

Hvis holderen har veeret i kontakt med vand, skal du
holde holderen med magnetenhederne nedad, sa vandet
kan lgbe vaek fra magnetholderne.

Hvis raret skal udskiftes, skal der altid anvendes rar af
Schedule-40 aluminium med en udvendig diameter pa
25,4 mm.

Speaend kun magnetenhedernes holdere, nar magneten-
hederne sidder pa reret.



9 Bortskaffelse

FARE

Hvis udstyret ikke bortskaffes korrekt, kan der ske falgende:

Ved afbreending af plastikdele kan der opsta giftig reggas, som man kan blive syg af at indande.
Ved beskadigelse eller kraftig opvarmning kan batteriet eksplodere og dermed forarsage forgiftning, forbreending,

getsning eller forurening af miljoet.

Ved en skedeslgs bortskaffelse kan udstyret havne i haenderne pa ukyndige personer, som ikke ved, hvordan udstyret
ha&ndteres korrekt. Dette kan medfare, at du eller andre kommer slemt til skade, eller at miljget forurenes.

&

Sterstedelen af de materialer, som anvendes ved fremstillingen af Hilti-produkter, kan genvindes. Materialerne skal
sorteres, for de kan genvindes. | mange lande findes der allerede ordninger, hvor Hilti indsamler sine brugte produkter
til genvinding. Yderligere oplysninger far du hos Hilti-kundeservice eller din lokale Hilti-konsulent.

Kun for EU-lande

Elektrisk maleudstyr ma ikke bortskaffes sammen med almindeligt husholdningsaffald!
| henhold til Radets direktiv 2002/96/EF om bortskaffelse af elektriske og elektroniske produkter og

geeldende national lovgivning skal brugt elveerktgj indsamles separat og bortskaffes pa en made, der

skaner miljget mest muligt.

Bortskaffelse af batterier skal ske i overensstemmelse med de nationale forskrifter. Vaer med til at vaerne

om miljoet.

10 Producentgaranti - instrumenter

Hvis du har spergsmaél vedrgrende garantibetingelserne,
bedes du henvende dig til din lokale HILTI-partner.

11 FCC-erkleering

FORSIGTIG

Dette instrument er blevet testet og fundet i overens-
stemmelse med greenserne for klasse B digitalt udstyr,
jf. afsnit 15 i FCC-reglerne. Disse graenser er fastlagt for
at sikre rimelig beskyttelse mod skadelige forstyrrelser
i beboelsesinstallationer. Dette instrument frembringer,
bruger og kan udsende radiofrekvensenergi. Hvis det
ikke installeres og anvendes i overensstemmelse med
brugsanvisningen, kan det medfere skadelige forstyrrel-
ser af radiokommunikation.

gaelder i USA

Der er imidlertid ingen garanti for, at forstyrrelser ikke
kan opsta i specifikke installationer. Hvis dette instru-
ment medfarer forstyrrelse af radio- eller tv-modtagere,
hvilket kan konstateres ved at teende og slukke for in-

strumentet, opfordres brugeren til at forsgge at eliminere
forstyrrelserne ved hjeelp af felgende foranstaltninger:

Drej eller flyt modtagerantennen.
Forgg afstanden mellem instrumentet og modtageren.

Sag rad og vejledning hos forhandleren eller en erfaren
radio/tv-tekniker.

BEMARK

Andringer eller modifikationer, som ikke udtrykkeligt er
godkendt af Hilti som veerende i overensstemmelse med
geeldende regler, kan begraense brugerens ret til at an-
vende instrumentet.



12 EF-overensstemmelseserklaering (original
Betegnelse: Maskinmodtager Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan
Typebetegnelse: PRM 15 <
Generation: 01 4/
. it S A gy
Produktionsar: 2009 O\/\; T v )\

Vi erkleerer som eneansvarlige, at dette produkt er i over-
ensstemmelse med folgende direktiver og standarder:
indtil 19. april 2016: 2004/108/EF, fra 20. april 2016:
2014/30/EU, 2011/65/EU, EN ISO 12100.
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BRUKSANVISNING | ORIGINAL

PRM 15 Maskinmottagare

Las noga igenom bruksanvisningen innan du
anvander instrumentet.

Foérvara alltid bruksanvisningen tillsammans
med instrumentet.

Se till att bruksanvisningen féljer med instru-
mentet om detta lamnas till en annan anvan-
dare.

Innehélisférteckning Sidan
1 Allmén information 73
2 Beskrivning 74
3 Tillbehor 75
4 Teknisk information 75
5 Sékerhetsforeskrifter 76
6 Fore start 77
7 Drift 78
8 Skatsel och underhall 79
9 Avfallshantering 79

10 Tillverkarens garanti 80
11 FCC-anvisning (géller i USA) 80
12 Foérsdkran om EU-konformitet (original) 81

Siffrorna hanvisar till bilderna. Bilderna hittar du i bérjan
av bruksanvisningen.

| denna bruksanvisning avser “instrumentet” alltid ma-
skinmottagaren PRM 15.

Verktygets komponenter, reglage och indikeringar

PRM 15 maskinmottagare

% Pa/av-knapp
Batteriladdningsindikering

(3 Fastgrepp

(@) Knapp fér &ndring av bérnivan

(5) Knapp for kanslighetsinstalining

(6) Knapp for lodindikering

(@ Indikering av bérnivé

(8) Mottagningsfénster

(9) Fastskruv

Laddningskontakt

PRMA 70 magnethallare
(1) Aluminiumrér

(12 Magnetpaket

(13) Fastskruv

1 Allméan information

1.1 Riskindikationer och deras betydelse
FARA

Anger 6verhangande risker som kan leda till svara per-
sonskador eller dédsolycka.

VARNING
Anger en potentiell risksituation som skulle kunna leda till
allvarlig personskada eller dédsolycka.

FORSIKTIGHET
Anger situationer som kan vara farliga och leda till skador
pa person eller utrustning.

OBSERVERA
Anvands for viktiga anmérkningar och annan praktisk
information.

1.2 Férklaring av illustrationer och fler anvisningar
Varningssymboler

Varning for
allmén fara

Bvriga symboler

ary

Las bruksan- Atervinn
visningen avfallet
fore
anvandning

Har hittar du identifikationsdata pa instrumentet
Typbeteckningen och serienumret finns pa typskylten.
Skriv in dessa uppgifter i bruksanvisningen sa att du
alltid kan ange dem om du vander dig till var representant
eller serviceverkstad.

Typ:

Generation: 01

Serienr:
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2.1 Korrekt anvandning

Hilti PRM 15 maskinmottagare &r en elektronisk lasermottagare som kan fanga upp strélar fran en rotationslaser
for positionering. Vid anvandning ska instrumentet fastas pa en magnetisk yta, t.ex. en baggerarm, med hjélp av
magnethallaren. N&r instrumentet har startats indikeras bornivan for laserns referensniva i férhallande till baggerskopan
visuellt fér anvéndaren.

Observera de rad betraffande anvandning, skétsel och underhall som ges i bruksanvisningen.
Ta hansyn till omgivningen. Anvand inte verktyget dar det finns risk for brand eller explosioner.
Verktyget far inte dndras eller byggas om pa nagot sitt.

2.2 Egenskaper

Instrumentet har ett langt mottagningsfonster med 360 graders lasermottagning, vilket okar arbetsomrédet och
arbetsavstandet. Indikeringen med de fargade lysdioderna &r mycket tydlig. Kapan av forstarkt polykarbonat gor
instrumentet &nnu mer robust och sa att det kan anvandas under manga ar. Instrumentet anvander uppladdningsbara
NiMH-batterier.

2.3 Leveransinnehall
Maskinmottagare PRM 15
Bruksanvisning
Magnethéllare PRMA 70
Nétdel PRA 85
Tillverkarcertifikat

- a4 A a4 oA

2.4 Lysdiodindikeringar efter inmatning

Instéllning for &ndring av bornivan Standardinstallning (bdrnivan ligger mitt pa mottagaren): De gréna lysdio-
derna for bornivan lyser i en sekund.

Baggerlage (bornivan ligger vid mottagarens 6vre kant): Tva réda lysdio-
der for den &vre pilen lyser i en sekund.

Instéllning av borniva for kanslighet Fininstéliningslage: De grona lysdioderna for bornivan lyser i en sekund.
- - Standardlage: De gréna lysdioderna for bérnivan och en rod lysdiod for
o °o (N | var och en av de tva pilarna lyser i en sekund.
[ [ [
© ‘o @ Grovinstéliningslége: De gréna lysdioderna fér bérivan och alla réda

lysdioder for riktningspilarna lyser i en sekund.

Lodindikeringen &r AV: De grona lysdioderna for bornivan lyser konstant i
2 sekunder.
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Lodindikeringen ar PA: Vardera tvé réda lysdioder fér de tva pilarna blin-
kar omvéxlande i 2 sekunder.

OBSERVERA
Tryck en gang pa knappen sa visas det valda laget. Tryck flera ganger pa knappen sd kommer du till onskat vallage.

2.5 Indikering vid mottagning

Indikering av laddningsstatus Fullt batteri: Lysdioden &r slackt.

Svagt batteri: Den roda lysdioden blinkar.

Tomt batteri: Den réda lysdioden lyser tills batterierna ar helt tomma.

Indikering av boérniva Mottagarens hojd i relation till laserstrélens héjd visas med hjalp av lys-
dioder med starkt rétt ljus som samtidigt visar i vilken riktning mottaga-
o ren maste flyttas for att komma pa bérniva.
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Indikering av borniva Lysdiod med starkt gront ljus, mottagaren ar pa rotationslaserns borniva.

¥
oo @ 0]

Lodindikering Mottagaren &r i lodlinjen: Indikeringarna for bérnivan lyser konstant.

Mottagaren &r inte i lodlinjen (+2,5 grader fran lodrétt): Lysdioderna for
bornivan blinkar snabbt eller [angsamt.

2.6 Lysdiodindikeringar efter anslutning av natdelen

Laddningsindikering fér batteriet Batteriets konditioneringsfas: Denna fas férbereder batteriet fér den nor-
mala laddningsfasen. Fasen startar nér kontakten har anslutits till uttaget
och varar ca 10-20 minuter.

- Den gréna lysdioden blinkar langsamt (0,85 Hz) - konditioneringsfasen
pagar.
- Den gréna lysdioden blinkar snabbt (1,7 Hz) - fel i konditioneringsfasen.

Normal laddning: Denna fas bérjar néar konditioneringsfasen ar avslutad.

- Den gréna lysdioden lyser konstant - batteriet laddas.

- Den gréna lysdioden blinkar langsamt och regelbundet (0,85 Hz) - bat-
teriet ar fulladdat.

- Den grdna lysdioden blinkar mycket snabbt (6,7 Hz) - fel vid

laddningen. Laddningscykeln har avbrutits. Anslut natdelen pa nytt eller
byt ut den.

3 Tillbehor

Beteckning
Auto-batterikontakt PRA 86

4 Teknisk information

Med reservation for tekniska andringar!

PRM 15 Maskinmottagare

Lasermottagningsvinkel 2 x 180° = 360°

Sensor - matning av mottagningen Genomgaende proportionell

Vertikal mottagning 203 mm (8 in)

Maskinmottagarens réckvidd (radie) 3...488 m (10 ft till 1600 ft)
Maskinmottagarens precision +2 mm (0,079 in)

Mojlig laserhastighet 150 varv/min till 1200 varv/min
Mottagarens kompatibilitet Standard infrar6d och synlig rotationslaser
Okanslig for ljusimpulser fran byggplatsvarningsljus ja

Lysdiodfargschema dvre pil (rdéd)

Bornivalinje (gron)
nedre pil (réd)

Bandbreddernas precision (standardlége) Fin bandbredd = 5 mm (3/16 in)
Standardbandbredd = 10 mm (3/s in)
Grov bandbredd = 20 mm (3/4 in)




Precision i bandbredderna (baggerlage)

Fin bandbredd = 12 mm (/2 in)
Standardbandbredd = 25 mm (1 in)
Grov bandbredd = 50 mm (2 in)

Automatisk frankoppling

efter 30 minuter i frinkopplat Iage utan mottagning av
laserstralar

Vikt (holje)

1,2 kg (2,5 Ibs)

Matt (L x B x H)

241 mm X 111 mm X 106 mm (9,5" x 4,38" x 4,2")

Integrerad fastskruv

Kan fastas pa magnethallarens ror (max. 1 tums ytterdi-
ameter)

Drifttemperatur

-20...+60 °C (-4 °F till 140 °F)

Férvaringstemperatur

-40...+70 °C (-40 °F till 158 °F)

Luftfuktighet 90 % luftfuktighet vid 48 timmar i 32 °C
Skyddstyp IP 67
Batteri 5 AA NiMH (] utbytbart pa byggnadsplats)

Energifdrsorjning

Kontinuerlig indikering i laserstralen: 25 timmar (med

fulladdade batterier och i 70 °F)
+5...4+35 °C (41 °F till 95 °F)

5 timmar for fullstdndig laddning

Laddningstemperatur

- Batteriladdningstid

PRA 85 nétdel

Nétstromforsorjning 115...230 V
Natfrekvens 47...63 Hz
Mérkeffekt 40W
Mérkspanning 12V

Drifttemperatur

+0...+40 °C (32 °F till +104 °F)

Férvaringstemperatur (torrt)

-25...+60 °C (-13 °F till 140 °F)

Vikt

0,23 kg (0,51 pund)

Matt (L x B x H)

110 mm X 50 mm X 32 mm (4,3" x 2" x 1,3")

5 Sakerhetsforeskrifter

5.1 Grundlaggande sdkerhetsféreskrifter

Forutom de sé@kerhetstekniska anvisningarna i bruks-
anvisningens olika kapitel maste féljande foreskrifter
alltid foljas.

5.2 Allménna sikerhetsatgérder

a) Se till att andra personer, framfor allt barn, haller
sig undan medan arbetet pagar.

b) Kontrollera verktyget innan du anvander det. Om
det skulle vara skadat pa nagot sétt, lamna in det
till Hiltis serviceverkstad for reparation.

c) Sakerhetsanordningarna far inte inaktiveras och
anvisnings- och varningsskyltarna far inte tas
bort.

d) Om du har tappat instrumentet, eller om det har
utsatts for annan mekanisk paverkan, maste det
kontrolleras vid ett Hilti-servicecenter.

e) Vid anvandning av magnethallare, se till att instru-
mentet ar korrekt isatt.

f) For att undvika felmétning maste man alitid halla
mottagningsfaltet rent.
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g) Aven om instrumentet dr konstruerat for anvind-
ning pa byggplatser bor det hanteras med var-
samhet, i likhet med andra optiska och elektriska
instrument (kikare, glaségon eller kamera).

h) Instrumentet dr skyddat mot fukt men bor dnda
torkas av innan det placeras i transportvaskan.

i)  Hall instrumentet pa lingsta méjliga avstand fran
oronen for att undvika hérselskador.

5.2.1 Elektricitet

AN AN A

a) Batterierna maste férvaras oatkomliga f6r barn.

b) Batterierna far inte 6verhettas eller kastas i 6p-
pen eld. Batterierna kan explodera eller avge giftiga
angor.

c) Ladda inte batterierna.

d) Batterierna far inte I6das fast i verktyget.




e) Laddainte urbatterierna genom att kortsluta dem,
eftersom de da hettas upp kraftigt och du riskerar
brannskador.

f) Batterierna far inte 6ppnas eller utsattas for kraf-
tiga mekaniska belastningar.

g) Anvdnd endast natdelen PRA 85 eller
auto-batterikontakten PRA 86 for drift av
instrumentet och laddning av batteriet. Annars
kan instrumentet skadas.

5.3 i\tgérder for att gora arbetsplatsen sdker

a) Undvik att sta i en onaturlig position om du an-
vander en stege vid arbetet. Se till att hela tiden
sta stadigt och halla balansen.

b) Matningar pa eller genom glasskivor eller genom
andra objekt kan ge felaktiga méatresultat.

6 Fore start

6.1 Ladda batteriet.

A AN A

Anvand endast darfor avsedda Hilti-natdelar som vi-
sas under "Tillbehor”.

IS

6.2 Alternativ for laddning av batteriet
FARA

Natdelen PRA 85 far endast anvindas inomhus. Se till
att den inte utsatts for fukt.

6.3 Laddning av batteri i instrumentet H

OBSERVERA
Kontrollera att laddningstemperaturen héller sig inom de
rekommenderade vardena (5 till 35 °C/41 till 95 °F).

1. Vrid forslutningen sa att laddningshylsan pa batteriet
blir synlig.

2. Forin natdelens kontakt eller autobatterikontakten i
batteriet.
OBSERVERA Under laddningen visas laddnings-
statusen i batteriindikeringen pa instrumentet.

6.4 Uppstallning

Stéll upp rotationslasern péa ett Iampligt och sakert stélle,
dér inga foremal skymmer synféltet mellan rotationsla-
sern och maskinmottagaren. Hilti PRM 15 maskinmotta-

c) Anvand endast instrumentet inom det definierade
gransomradet.

5.4 Elektromagnetisk kompatibilitet

Aven om instrumentet uppfyller de héga kraven i géllande
normer kan Hilti inte utesluta mojligheten att det kan
storas av stark stralning, vilket kan leda till felaktiga
resultat. | dessa och andra fall d& osékerhet rader bor
kontroliméatningar utféras. Hilti kan inte heller utesluta att
andra instrument (t.ex. navigeringsutrustning i flygplan)
stors.

5.5 Magnethallare

OBSI!Trots att magnethallaren &r utrustad med starka
magneter ar barférmagan begransad till 1,1 kg (2,5 Ibs).

Akta dig for skador, var férsiktig nér du placerar magnet-
héllaren s att inte fingrarna hamnar mellan magnetpake-
tet och monteringsytan.

gare kan anvandas upp till en radie pa 488 m (750 fot)
(rackvidden beror dven pa den anvanda rotationslaserns
effekt).

VARNING

Observera alla sédkerhetsforeskrifter i bruksanvisningen
till PRM 15 och observera dven alla évriga sékerhetsbe-
stdmmelser och rutiner pa din arbetsplats.

6.5 Flyttning av magnetpaketen

OBSERVERA

For att undvika hinder kan magnetpaketen flyttas till
valfri position pé& hallarens ror. | de flesta fall behéver
magnetpaketen inte flyttas. Om det blir n6dvandigt att
flytta magnetpaketen bor det goras innan magnethallaren
monteras p& maskinen.

1. Lossa kldmskruven med en insexnyckel %/16 tum
(8 mm).

2. Skjut magnetpaketet pa roret till &nskad position.

3. Drafast fastskruven igen till 11 Nm.
OBSERVERA Fast maskinmottagaren mellan de
bada magnetpaketen.

6.6 Placering av magnethallaren

OBSERVERA

P& en minibagger kan magnethallaren placeras pa sidan,
pa fram- eller baksidan av baggerarmen. Magnethalla-
ren kan ocksa placeras under hydraulledningar eller Gver
svetsfogar, eftersom den &r férsedd med passande ur-
holkningar.

1. Fastmagnethallaren pa en magnetisk (jarnhaltig) yta.
Se till att ytan &r jAmn och ren.

2. Faststall fastpunkten p& maskinen. Ta hansyn till
motsvarande hojd pa rotationslasern.
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3. Placera magnetpaketets 6vre kant pa monteringsy-
tan.

4. Flytta sakta det undre magnetpaketet till monte-

ringsytan tills bada magnetpaketen sitter fast or-
dentligt.
OBSERVERA Nagra delar av magnethallaren ar av
metall och kan darfor efterlamna spar pa en del ytor.
OBSERVERA For att garantera bésta méjliga fast-
séttning maste bada magnetpaketen ligga an helt
mot monteringsytan.

6.7 Fastsittning av maskinmottagaren

Positionera maskinmottagaren mellan de bada magnet-
paketen. For in den genom kroken och skruva sedan fast
fastskruven medurs. Eventuellt maste man forst vrida
fastskruven moturs for att lossa den innan man skruvar
fast den.

6.8 Borttagning av magnethallaren

1. Ta bort maskinmottagaren fran magnethallaren.
2. Tabort magnethallaren frdn monteringsytan.

6.9 Installationsanvisningar for bagger

OBSERVERA

Vid anvandning av en bagger eller traktorbagger bér bag-
gerarmen sta vertikalt eller nastan vertikalt. Baggerarmen
bér positioneras sa att den kan placeras i samma posi-
tion igen varje gang bornivan ska avldsas. Denna position
betecknas nedan som "position fér héjdkontroll”. Maskin-
mottagaren kan monteras inuti eller utanfor utgravningen.

6.9.1 Installation av maskinmottagaren inuti
utgravningen

1. Grav tills du far en fri yta med 6nskad hojd/6nskat
djup. Placera skopan i "positionen fér hdjdkontroll”
inuti utgravningen.

2. Placera rotationslasern pa ett lampligt stélle (utanfér
utgravningen) fér optimal mottagning av laserstra-
larna och effektiv maskindrift och koppla pa den.

3. Fixera magnethallaren pa baggerarmens sida i hojd
med lasern.

4. Fast maskinmottagaren vid magnethdllaren och
skjut den uppat och nedat tills laserstralens borniva
visas och fixera den sedan slutgiltigt.

5. Borja med gravningen. Kontrollera med jamna mel-
lanrum att hojden pa utgréavningen fortfarande ligger
pa 6nskad niva.

6.9.2 Installation av maskinmottagaren utanfor
utgravningen 1

1. Placera rotationslasern pa ett Iampligt stalle (utanfor
utgravningen) fér optimal mottagning av laserstra-
larna och effektiv maskindrift och koppla pa den.

2. Placera skopan i "positionen for hdjdkontroll” utan-
for utgréavningen.

3. Bestdm inriktningsavstandet (L= avstand laserniva
till 6nskad utgrévningshojd).

4. Overfér hojden fér inriktningsavsténdet L till bag-
gerarmen med utgdngspunkt fran tanderna i &an-
den av baggerskopan (utanfér utgrdvningen). Fast
samtidigt magnethéllaren p& sidan av baggerar-
men/skoparmen pa hojden L.

5.  Fixera maskinmottagaren. Bérnivan bor ligga i slutet
av langden L.

6. Koppla pa maskinmottagaren och bdrja med grév-
ningen.

7. Kontrollera med jamna mellanrum att hdjden pa
utgravningen fortfarande ligger pa énskad niva.

OBSERVERA
Anvand bara natdel PRA 85 som rekommenderas av Hilti
for laddning av batteriet.

7.1 Aktivera/inaktivera instrumentet

1. Tryck pa pd/av-knappen i en sekund. Maskinmotta-
garen kopplas till.

2. Tryck pa pé/av-knappen i tre sekunder. Maskinmot-
tagaren kopplas fran.

7.2 Instéllning mellan utjamnings- och
gravningsliage B

1. Tryck en gang p& PA/AV-knappen.
Det aktuella I&get visas.
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2. Genom att trycka en gang till p& PA/AV-knappen
inom tva sekunder kan man valja mellan tva alterna-
tiv for instéllning av laget.

Utjamningslage: Bornivan finns i maskinmottaga-
rens mitt. Denna instalining &r standard. Bornivain-
dikeringen lyser i en sekund.

Gravningslage: Bornivan ligger ndrmare maskinmot-
tagarens 6vre dnde. Maskinmottagarens hojd i for-
héllande till laserstralen visas med en sekunds for-
drojning. Det valda laget visas pa motsvarande satt.



7.3 Instillning av precisionsbandbredden @

OBSERVERA
Om instrumentet kopplas fran och sedan till igen har det
kvar de senast anvéanda instéliningarna.

1. Tryck en géng pa PA/AV-knappen.
Den aktuella bandbredden visas.

2. Genom att trycka en gang till p4 PA/AV-knappen
inom tva sekunder, kan man vélja mellan 3 alternativ
for installning av bandbredden.

Fininstaliningslage: Den gréna lysdioden for borniva
lyser i en sekund.

Standardlage: Den grona lysdioden for bornivan och
de nérmaste tva réda riktningspilarna for bornivan
lyser i en sekund.

Grovinstéliningslége: De grona lysdioderna for bor-
nivan och alla réda riktningspilar lyser i en sekund.
Lysdioderna lyser i en sekund for alla instéliningar.

7.4 Aktivering av lodindikeringen

OBSERVERA

Om instrumentet kopplas fran och sedan till igen har
det kvar de senast anvénda instéllningarna. Indikeringar
for borniva lyser konstant nar mottagaren &r i lodlinjen.
Lysdioderna for bornivan blinkar antingen snabbt eller
langsamt ndr mottagaren inte &r i lodlinjen (+2,5 grader
fran lodratt).

1. Tryck en gang p& PA/AV-knappen.
Den aktuella lodindikeringen visas.

2. Genom att trycka en géng till p& PA/AV-knappen
inom tva& sekunder kan man vélja mellan "Aktiv” och
”Inaktiv” lodindikering.

3. Stall lodindikeringen pa "Aktiv”.

Den grona lysdioden for borniva lyser i tva sekunder.

4.  Stall lodindikeringen pa "Inaktiv”.

De &vre och undre lysdioderna blinkar omvéxlande
i tva sekunder.

8 Skotsel och underhall

8.1 Rengoring och avtorkning

1. Blas bort damm fran ytan.

Roér aldrig vid display eller mottagarfénster med
fingrarna.

3.  Anvénd endast rena och torra trasor vid rengéringen.
Fukta latt med ren alkohol eller lite vatten vid behov.
OBSERVERA Anvand inga andra vétskor. Det kan
skada plastdelarna.

4. Observera temperaturgrénserna vid férvaring, sér-
skilt vid férvaring i fordon pa vintern eller sommaren
(-40 °C till +70 °C/40 °F till +158 °F).

8.2 Forvaring

Ta ut vata verktyg. Torka av och rengdr instrument,
transportvéska och tillbehdr (vid hdgst 40 °C/104 °F).
Packa ihop utrustningen férst nér den &r helt torr och
férvara den torrt.

Om utrustningen har legat oanvand ett langre tag eller
transporterats en lang stracka, bor du utféra en kontroll-
métning innan du anvander den.

Ta ut batterierna om verktyget inte kommer att anvéndas
under en langre tid. Instrumentet kan skadas av batterier
som blivit otata.

8.3 Transport

For transport eller leverans av utrustningen bér du an-
tingen anvénda Hilti-verktygsladan eller en likvardig for-
packning.

FARA

Transportera alltid instrumentet med batterierna ur-
tagna.

8.4 Hiltis kalibreringsservice

Vi rekommenderar att du regelbundet l1&mnar in instru-
mentet till Hiltis kalibreringsservice for kontroll, s& att du
kan vara saker pa att géllande normer och krav uppfylls.

8.5 Magnethallare

Hall magnethallaren ren. Torka helt enkelt bort fett och
smuts som ansamlas pa eller i ndrheten av magnethalla-
ren.

Om hallaren har kommit i kontakt med vatten lagger du
ner hallaren med magnetpaketen nedat, sa att vattnet
rinner av magnetpaketen.

Om du behdver byta réret, anvand bara rér av aluminium
(schedule 40) med en ytterdiameter pa 25,4 mm.

Skruva bara fast hallarna till magnetpaketen nar magnet-
paketen sitter pa roret.

9 Avfallshantering

FARA

Om utrustningen inte avfallshanteras pa ratt satt kan det fa féljande konsekvenser:
Vid forbranning av plast uppstar giftiga och halsovadliga gaser.
Om batterierna skadas eller utsatts for stark hetta kan de explodera och dérigenom orsaka férgiftning, brander,

fratskador eller ha annan negativ inverkan pa miljon.

Om du underlater att avfallshantera utrustningen korrekt kan obehériga personer fa tillgang till den och anvéanda den
pa ett felaktigt satt. Darigenom kan bade du och andra skadas och miljon utséttas for onddiga pafrestningar.
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Hiltis produkter ar till stor del tillverkade av atervinningsbart material. En férutsattning for atervinning ar att materialet
separeras pa ratt satt. | manga lander tar Hilti emot sina uttjanta produkter for atervinning. Fraga Hiltis kundservice

eller din Hilti-séljare.

Géller endast EU-lander

Elektriska matinstrument far inte kastas i hushallssopornal!

Enligt direktivet 2002/96/EG som avser aldre elektrisk och elektronisk utrustning och dess tilldmpning

enligt nationell lagstiftning ska uttjanta elektriska verktyg sorteras separat och lamnas till miljovanlig

atervinning.

Kallsortera batterierna enligt géllande nationella féreskrifter. Hjélp till att skydda miljon.

10 Tillverkarens garanti

Vand dig till din lokala HILTI-representant om du har
fragor om garantivillkoren.

11 FCC-anvisning (galler i USA

FORSIKTIGHET

Denna utrustning har testats och befunnits uppfylla nor-
merna for en digital enhet av klass B enligt FCC-reglerna,
del 15. Vardena &r avsedda att ge rimligt skydd mot skad-
lig strélning i bostadsmiljé. Denna utrustning genererar,
anvander och kan avge radiostralning och kan orsaka
stérningar i radiokommunikation om den inte installeras
och anvénds enligt anvisningarna.

Det finns dock ingen garanti for att storningar inte kan
uppsta i en viss installation. Om utrustningen skapar
stérningar i radio- eller tv-mottagning, vilket framgér om

den kopplas till och fran, kan féljande atgérder eventuellt
avhjélpa problemet:

Rikta om eller flytta mottagningsantennen.
Placera apparaten langre ifran mottagaren.

Radfraga  aterforsaljaren eller en

tv-/radiotekniker.

professionell

OBSERVERA
Andringar som inte har godkants av Hilti kan begransa
anvandarens réatt att anvanda utrustningen.



12 Forsakran om EU-konformitet

Beteckning: Maskinmottagare
Typbeteckning: PRM 15
Generation: 01
Konstruktionsar: 2009

Vi forsékrar under eget ansvar att produkten stdmmer
Overens med féljande riktlinjer och normer: till den 19
april 2016: 2004/108/EG, fran och med den 20 april
2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, EN 1SO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
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ORIGINAL BRUKSANVISNING

PRM 15 Maskinmottaker

Det er viktig at bruksanvisningen leses for
apparatet brukes for forste gang.

Oppbevar alltid bruksanvisningen sammen
med apparatet.

Pass pa at bruksanvisningen ligger sammen
med apparatet nar det overlates til andre
personer.

Innholdsfortegnelse Side
1 Generell informasjon 82
2 Beskrivelse 83
3 Tilbehar 84
4 Tekniske data 84
5 Sikkerhetsregler 85
6 Ta maskinen i bruk 86
7 Betjening 87
8 Service og vedlikehold 88
9 Avhending 89

10 Produsentgaranti apparater 89
11 FCC-merknad (gyldig i USA) 89
12 EF-samsvarserklaering (original) 90

Tallene refererer til illustrasjonene. lllustrasjonene star
helt foran i bruksanvisningen.

| teksten i denne bruksanvisningen viser "apparatet" alltid
til maskinmottaker PRM 15.

Apparatkomponenter, betjeningselementer og gra-
fiske elementer K1

Maskinmottaker PRM 15

QD Pa/av-knapp

(2) Batterinivaindikator

(3) Festegrep

(4) Knapp til forskyving av skal-niva
(5) Knapp for emfintlighetsinnstilling
(6) Knapp for loddvisning

(7) Skal-niva-visning

(8) Mottaksvindu

(9) Festeskrue

(0) Ladekontakt

PRMA 70 Magnetholder
(1) Aluminiumsrgr
(12) Magnetpakke

(13 Festeskrue

1 Generell informasjon

1.1 Indikasjoner og deres betydning

FARE
Dette ordet brukes om en umiddelbart truende fare som
kan fare til alvorlige personskader eller dgd.

ADVARSEL

Dette ordet brukes for & rette fokus pa potensielt farlige
situasjoner, som kan fare til alvorlige personskader eller
ded.

FORSIKTIG

Dette ordet brukes for & rette fokus pa potensielt farlige
situasjoner som kan fare til mindre personskader eller
skader pa utstyret eller annen eiendom.

INFORMASJON
For bruksanvisninger og andre nyttige informasjoner.
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1.2 Forklaring pa piktogrammer og ytterligere
opplysninger.

Varselskilt
Generell
advarsel
Symboler
Les bruks- Avfall ber
anvisningen resirkuleres
for bruk



Plassering av identifikasjonsdata pa apparatet Type:
Typebetegnelsen og serienummeret finnes pa apparatets
typeskilt. Skriv ned disse dataene i bruksanvisningen .
og referer alltid til dem ved henvendelse til din salgs- Generasjon: 01
representant eller til Motek servicesenter.

Serienummer:

2 Beskrivelse

2.1 Forskriftsmessig bruk

Hilti maskinmottaker PRM 15 er en elektronisk lasermottaker som kan fange opp straler fra den roterenede laseren
for posisjonering. Ved bruk skal apparatet festes ved hjelp av magnetholderen til en magnetisk overflate, f.eks. en
gravemaskinarm. Nar apparatet er tatt i bruk kan brukeren lese av laserens skal-niva for referanseplanet i forhold til
gravemaskinskuffen.

Folg informasjonen i bruksanvisningen ang. bruk, stell og vedlikehold.
Ta hensyn til pavirkning fra omgivelsene. Ikke benytt apparatet pa steder hvor det er brann- eller eksplosjonsfare.
Modifisering eller endringer pa apparatet er ikke tillatt.

2.2 Egenskaper

Apparatet har et langt mottaksvindu med 360-graders lasermottak, hvilket gker arbeidsomradet og arbeidsdistansen.
De kraftige LED-indikatorene gir klar visning. Huset i forsterket polykarbonat er en del av apparatets robuste preg og
legger til rette for arelang bruk. Apparatet bruker oppladbare NiMH-batterier.

2.3 Dette folger med:
Maskinmottaker PRM 15
Bruksanvisning
Magnetholder PRMA 70
PRA 85 Nettadapter
Produsentsertifikat

- A a4

2.4 LED-indikasjon etter inntasting

Stille inn skal-niva-forskyvning Standardinnstilling (skal-niva er i midten av mottakeren): De granne skal-
niva-LEDene lyser i 1 sekund.

Gravemaskinmodus (skal-niva er i gvre kant av mottakeren): To rade
LEDer i den gvre pilen lyser i 1 sekund.

@mfintlighetsinnstilling av skal-niva Fin-modus: De grenne skal-niva-LEDene lyser i 1 sekund.
- - — Standard-modus: De grgnne skal-niva-LEDene og én red LED i begge
mc‘;)ﬂﬂ .:.q; .:.‘g piler lyser i 1 sekund.
© ‘e @ Grov-modus: De grenne skal-niva-LEDene og alle rade LEDer i retnings-
pilen lyser i 1 sekund.
Innstilling av loddvisning Loddvisningen er AV: De grgnne skal-niva-LEDene lyser fast i 2

sekunder.

Loddvisningen er PA: To rade LEDer i begge piler blinker vekselvis i 2
sekunder.

INFORMASJON
Enkle tastetrykk gir visning av den valgte modusen. Gjentatte tastetrykk tar deg til den tilsvarende valgmodusen.
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2.5 Visning under mottak
Ladeindikator

Fullt batteri: LEDen er av.

Lavt batteri: Den rade LED-en blinker.

Tomt batteri: Den rede LED-en lyser inntil batteriet er helt tomt.

Skal-niva-visning

Heyden p& mottakeren i relasjon til hayden pa laserstréalen indikeres med
kraftig redt lysende LEDer, som samtidig angir retningen som mottakeren
ma beveges i for & komme til skal-niva.

Kraftig grent lysene LED, mottakeren er i den roterende laserens skal-
niva.

Loddvisning

Mottakeren er i lodd: Skal-niva-indikatorer lyser konstant.

Mottakeren er ikke i lodd (2.5 grader fra loddrett): Skal-niva-LEDene
blinker fort eller langsomt.

2.6 LED-indikasjon etter at nettadapteren er slatt pa

Batteriets ladeindikator

Batteriets kondisjoneringsfase: Denne fasen klargjer batteriet til
den normale ladefasen. Denne fasen starter nar stgpselet settes i
stikkontakten og varer i ca. 10-20 minutter.

- Grgnn LED blinker langsomt (0,85 Hz) - Kondisjoneringsfasen er i gang.

- Grgnn LED blinker raskt (1,7 Hz) - Feil i kondisjoneringsfasen.

Normal lading: Denne fasen starter etter at en vellykket kondisjonerings-
fase er avsluttet.

- Grenn LED lyser fast - Batteriet blir ladet.

- Grgnn LED blinker langsomt og regelmessig (0,85 Hz) - Batteriet er
fulladet.

- Grgnn LED blinker meget raskt (6,7 Hz) - Feil ved lading. Ladesyklusen
er avbrutt. Koble til nettadapteren pa nytt eller skift den ut.

Betegnelse

3 Tilbehor

PRA 86 Auto-batterikontakt

4 Tekniske data

Med forbehold om lgpende tekniske forandringer!

Maskinmottaker PRM 15
Lasermottaksvinkel

2 x 180° = 360°

Sensor - mottaksmaling

Kontinuerlig proporsjonal

Vertikalt mottak

203 mm (8 in)

Rekkevidde for maskinmottakeren (radius)

3...488 m (10 ft til 1600 ft)

Maskinmottakerens ngyaktighet

+2 mm (£0.079 in)

Mulig laserhastighet

150 o/min til 1200 o/min

Mottakerkompatibilitet

Standard infrared og synlig roterende laser

@mfintlighet for lysimpulser fra varsellys pa bygge-
plassen

Ja

LED-fargeskjema

ovre pil (rad)
skal-niva-linje (grenn)
nedre pil (rad)




Noyaktighet pa bandbredden (Standard-modus)

Fin bandbredde = 5 mm 3/16 in)
Standard bandbredde = 10 mm (3/s in)
Grov bandbredde = 20 mm (3/4 in)

Ngyaktighet p& bandbredden (Gravemaskin-modus)

Fin bandbredde = 12 mm /2 in)
Standard bandbredde = 25 mm (1 in)
Grov bandbredde = 50 mm (2 in)

Automatisk utkobling

etter 30 minutter i innkoblet modus uten laserstrale-
mottak

Vekt (hus)

1,2 kg (2,5 Ibs)

Mal (L x B x H)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9,5" x 4,38" x 4,2")

Integrert festeskrue

Kan festes pa magnetholderens rer (maks. 1 tomme
ytterdiameter)

Driftstemperatur -20...+60 °C (-4 °F til 140 °F)

Lagringstemperatur -40...+70 °C (-40 °F til 158 °F)

Luftfuktighet 90% luftfuktighet i 48 timer ved 32 °C

Beskyttelsesklasse IP 67

Batteri 5 AA NiMH (kan ikke skiftes pa byggeplassen)

Strgmkilde Visningens varighet i laserstralen: 25 timer (ved fulladet
batteri og 70 °F)

Ladetemperatur +5...+35 °C (41 °F til 95 °F)

Batteriets ladetid

5 timer for en komplett lading

PRA 85 Nettadapter

Nettstremforsyning 115...230 V
Nettfrekvens 47...63 Hz
Nominell ytelse 40W
Merkespenning 12V

Driftstemperatur

+0...+40 °C (32 °F til +104 °F)

Lagringstemperatur (tort)

-25...+60 °C (-13 °F til 140 °F)

Vekt

0,23 kg (0,51 Ibs)

Mal (L x B x H)

110 mm x 50 mm x 32 mm (4.3" x 2" x 1.3")

5 Sikkerhetsregler

5.1 Grunnleggende sikkerhetsinformasjon

| tillegg til sikkerhetstipsene som er beskrevet i de
ulike avsnittene i bruksanvisningen, ma felgende
punkter folges.

5.2 Generelle sikkerhetstiltak

a)

Hold andre personer,
arbeidsplassen.
Kontroller apparatet for bruk. Dersom apparatet
er skadet, ma det repareres av et Motek-senter.
Ikke sett verneanordninger ut av drift og ikke fiern
informasjons- og varselskilt.

Hvis apparatet har falt i bakken eller blitt utsatt
for andre mekaniske pakjenninger, ma apparatet
kontrolleres hos Motek service.

Ved bruk av magnetholderen mé det kontrolleres
at apparatet er satt riktig inn.

seerlig barn, borte fra

f)

9)

For & unnga feilmalinger ma du holde mottaker-
feltet rent.

Selv om apparatet er konstruert for krevende bruk
pa byggeplasser, ma det behandles forsiktig pa
lik linje med andre optiske og elektriske apparater
(kikkerter, briller, fotoapparat).

Selv om apparatet er beskyttet mot inntregning
av fuktighet, ma det hver gang terkes rent for det
settes inn i transportesken.

Hold apparatet sa langt vekk fra grene som mulig
for & unnga hgrselsskader.
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5.2.1 Elektrisk

AN AN A A

a) Batteriene ma holdes utilgjengelig for barn.

b) Batteriene ma ikke overopphetes og de ikke
ma ikke utsettes for apen ild. Batteriene kan
eksplodere, eller de kan avgi giftige stoffer.

c) lkke lad opp batteriet.

d) Batteriet ma ikke loddes i apparatet.

e) Batteriene ma ikke utlades ved kortslutning, dette
kan fore til overoppheting og forbrenninger.

f) Ikke apne batteriene og ikke utsett dem for sterk
mekanisk belastning.

g) Til drift av apparatet og lading av batteriet ma du
kun bruke nettadapteren PRA 85 eller den auto-
batterikontakten PRA 86. Ellers er det fare for at
apparatet kan bli skadd.

5.3 Riktig oppstilt og organisert arbeidsplass

a) Unnga & innta unormale kroppsposisjoner ved
nivellering i stiger. Serg for at du star stett og
behold alltid balansen.

b) Maling gjennom eller pa glassruter eller gjennom
andre objekter, kan fgre til at maleresultatet blir feil.

c) Apparatet ma bare brukes innenfor definerte
bruksgrenser.

5.4 Elektromagnetisk kompatibilitet

Selv om apparatet oppfyller de strenge kravene i de
bererte direktivene, kan ikke Hilti utelukke muligheten for
at apparatet blir pavirket av kraftig straling, noe som kan
fore til feilfunksjon. | slike tilfeller eller ved andre usikre
forhold méa det foretas kontrolimalinger. Hilti kan heller
ikke utlukke at annet utstyr (f.eks. navigasjonsutstyr for
fly) forstyrres.

5.5 Magnetholder

OBS!Selv om magnetholderen er utstyrt med kraftige
magneter er baereevnen begrenset til 1,1 kg (2.5 Ibs).

For & forhindre personskader ma du passe pa & ikke holde
fingrene mellom magnetpakken og monteringsflaten nar
du plasserer magnetholderen.

6 Ta maskinen i bruk

6.1 Lade batteriet

a3 A AN A

Bruk bare nettadaptere fra Hilti som er beregnet for
ditt apparat. Disse er oppfort under "Tilbehor".

W]

6.2 Alternativer for lading av batteriet

FARE
Nettadapteren PRA 85 skal kun brukes innendars.
Unnga inntrengning av fuktighet.

6.3 Lading av batteriet i apparatet H

INFORMASJON
Serg for at temperaturen ved lading ligger innenfor det
anbefalte ladetemperaturomradet (5 til 35°C/ 41 til 95°F).

1. Trekk i lasingen slik at ladekontakten pa batteriet
blir synlig.
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2. Sett nettadapterens  kontakt eller auto-
batterikontakten inn i batteriet.
INFORMASJON Under lading vises ladetilstanden

ved hjelp av batteriindikatoren.

6.4 Utforming

Sett den roterende laseren pé et egnet og sikkert sted, slik
at det ikke finnes noen forstyrrende gjenstander i siktfeltet
mellom den roterende laseren og maskinmottakeren. Hilti
maskinmottaker PRM 15 kan brukes ved en radius pa
inntil 488 m (750 ft.) (rekkevidden avhenger ogsa av
effekten til den roterende laseren som brukes).
ADVARSEL
Overhold
veiledningen for
andre sikkerhetsbestemmelser og
arbeidsstedet.

sikkerhetsanvisningene i betjenings-
PRM 15 og overhold ogsa alle
-prosedyrer pa

6.5 Forskyve magnetpakken

INFORMASJON

For & unnga hindringer kan magnetpakken forskyves til
en hvilken som helst posisjon pa holderens rer. | de fleste
tilfeller er det ikke nedvendig & forskyve magnetpakken.
Dersom det er ngdvendig & forskyve magnetpakken skal
dette gjares for magnetholderen plasseres pa maskinen.



1. Lesne klemmskruen med en 5/16 tommer (8 mm)

unbrakongkkel.

Skyv magnetpakken pa raret til gnsket posisjon.

3.  Trekk til festeskruen igjen med 11 Nm.
INFORMASJON Fest maskinmottakeren mellom
magnetpakkene.

»

6.6 Plassere magnetholderen

INFORMASJON

P& en minigraver kan magnetholderen plasseres pa siden,
forsiden eller baksiden av gravearmen. Magnetholderen
kan ogsé plasseres under hydraulikkledninger eller over
sveisesgsmmer siden den har utsparinger som tillater
dette.

1. Sett magnetholderen p& en magnetisk (jernholdig)
flate. Pass pé at flaten er jevn og ren.

2. Bestem festepunktet pa maskinen. Serg for
tilsvarende hayde for den roterende laseren.

3. Sett overkant av den gvre magnetpakken pa
monteringsflaten.

4. Beveg den nedre magnetpakken langsomt ned pa
monteringsflaten inntil begge magnetpakkene er
sikkert festet.

INFORMASJON Noen deler pa magnetholderen er
laget av metall og kan derfor etterlate merker pa
noen typer flater.
INFORMASJON For & sikre best mulig hold ma
begge magnetflatene ligge an fullstendig mot
monteringsflaten.

6.7 Feste av maskinmottakeren

Posisjoner maskinmottakeren mellom de to magnet-
pakkene. For den gjennom hakene og skru deretter feste-
skruen med klokken til den er festet. Det er mulig at man
forst ma skru festeskruen mot klokken for & lgsne den,
for den deretter skrus fast.

6.8 Ta av magnetholderen

1. Ta maskinmottakeren av magnetholderen.
2. Ta magnetholderen av monteringsflaten.

6.9 Installasjonsanvisning for gravemaskin

INFORMASJON

Ved bruk av gravemaskin eller traktorgraver skal grave-
armen st& vertikalt eller tilneermet vertikalt. Gravearmen
skal posisjoneres slik at den etter hver skal-niva-avlesning
kan bringes tilbake til samme posisjon. Denne posisjonen
blir heretter betegnet som ,,Posisjon for haydekontroll®.
Maskinmottakeren kan monteres i eller utenfor grave-
hullet.

6.9.1 Installasjon av maskinmottakeren i
gravehullet

1. Grav ut en liten flate til onsket heyde/dybde.
Posisjoner skuffen i ,Posisjon for hgydekontroll* i
gravehullet.

2. Posisjoner den roterende laseren pa et egnet sted
(utenfor gravehullet) for optimalt laserstralemottak
og en effektiv maskindrift, og sla den pa.

3. Fest magnetholderen pa siden av gravearmen i
laserhgyde.

4.  Fest maskinmottakeren pa maskinholderen og skyv
den sa langt opp eller ned at laserstralens skal-niva
vises, og fest den permanent.

5. Start utgravingen. Kontroller regelmessig om
utgravingsheyden ligger pa gnsket hgyde.

6.9.2 Installasjon av maskinmottakeren utenfor
gravehullet B

1. Posisjoner den roterende laseren pa et egnet sted
(utenfor gravehullet) for optimalt laserstralemottak
og en effektiv maskindrift, og sla den pa.

2. Posisjoner skuffen i ,Posisjon for heydekontroll“
utenfor gravehullet.

3. Fastsett innstillingsdistansen (L= distansen mellom
laserniva og gnsket utgravingshgyde).

4. Overfer hgyden for innstillingsdistansen L til grave-
armen med utgangspunkt i skuffens tenner p& enden
av gravemaskinskuffen (utenfor gravehullet). Fest
deretter magnetholderen pé siden av gravearmen i
denne hgyden L.

5.  Fikser maskinmottakeren. N& skal skal-niva ligge pa
enden av lengde L.

6. Sla pa maskinmottakeren og start utgravingen.

7. Kontroller regelmessig om utgravingshgyden ligger
pa ensket hayde.

7 Betjening

INFORMASJON
Bruk kun nettadapteren PRA 85 som er anbefalt av Hilti,
til lading av batteriet.

7.1 Sla apparatet pa/av
1. Trykk pa pd/av-knappen i 1
Maskinmottakeren slas pa.
2. Trykk pa pé/av-knappen i 3 sekunder. Maskin-
mottakeren slas av.

sekund.

7.2 Innstilling mellom planerings- og
gravemaskinmodus B

1. Trykk én gang pa pé/av-knappen.
Den aktuelle modusen vises.
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2. Ved a trykke pa pé/av-knappen en gang til innen 2
sekunder, kan man stille inn modusen pa 2 mulige
mater.

Planeringsmodus: Skal-niva er i sentrum av maskin-
mottakeren. Dette er standardinnstillingen. Skal-
niva-visningen lyser i 1 sekund.
Gravemaskinmodus: Skal-nivad ligger neer evre
ende av maskinmottakeren. Hgyden p& mottakeren
i forhold til laserstrélen vises forsinket i 1 sekund.
Den valgte modusen vises pa tilsvarende mate.

7.3 Innstilling av ngyaktighetsbandbredden @

INFORMASJON
Hvis apparatet slas av og sa pa igjen, beholdes de sist
brukte innstillingene.

1. Trykk én gang pa pé/av-knappen.
Den aktuelle bandbredden vises.

2. Ved & trykke pa pé/av-knappen en gang til innen
2 sekunder, kan man stille inn pa 3 mulige band-
bredder.

Fin-modus: De grenne skal-niva-LEDene lyser i 1
sekund.

Standard-modus: De grgnne skal-niva-LEDen og de
to rede retningspilene naermest skal-niva lyser i 1
sekund.

Grov-modus: De grgnne skal-niv-LEDene og alle
rade retningspiler lyser i 1 sekund. LEDene lyser i 1
sekund for alle innstillinger.

7.4 Aktivering av loddvisning

INFORMASJON

Hvis apparatet slas av og sa pa igjen, beholdes de sist
brukte innstillingene. Skal-niva-visningen lyser konstant
nar mottakeren er i lodd. Skal-niva-LEDene blinker enten
raskt eller langsomt nar mottakeren ikke er i lodd (+2,5
grader fra loddrett).

1. Trykk én gang pé pé/av-knappen.

Den momentane loddvisningen kommer frem.

2. Ved & trykke pa pa/av-knappen en gang til innen
2 sekunder, kan man velge mellom "Aktiv" eller
"Inaktiv".

3.  Sett loddvisningen p& "Aktiv".

De grgnne skal-niva-LEDene lyser i 2 sekunder.

4.  Sett loddvisningen p& "Inaktiv".

De ovre og nedre LEDene blinker vekselvis i 2
sekunder.

8 Service og vedlikehold

8.1 Rengjering og terking

1. Blas bort stev fra overflaten.

. Ikke bergr displayer eller mottaksglass med fingrene.

3. Ma bare rengjeres med rene og myke kluter; fukt
om ngdvendig med ren alkohol eller litt vann.
INFORMASJON |kke bruk andre veesker, siden
dette kan angripe plastdelene.

4. Ta hensyn til temperaturgrensene for oppbevaring
av utstyret, isaer om vinteren/sommeren hvis du
oppbevarer utstyret i en bil (-40 °C til +70 °C/ -40 °F
til +158 °F).

8.2 Lagring

Maskiner som er blitt vate, m& pakkes ut. Apparater,
transportbeholdere og tilbehgr terkes (ved maks. 40 °C /
104 °F) og rengjeres. Utstyret skal ikke pakkes ned igjen
for det er helt tart, og det skal kun lagres tert.

Etter lengre tids oppbevaring eller langvarig transport ma
det foretas en kontrollmaling fer bruk.

Ved lengre tids oppbevaring ma du ta batteriene ut
av apparatet. Batterier som gar tomme, kan skade
apparatet.
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8.3 Transport

Til transport/frakt av utstyret brukes enten Hilti fraktkoffert
eller lignende emballasje.

FARE

Apparatet ma alltid transporteres uten ilagte batterier.

8.4 Motek kalibreringsservice

Vi anbefaler regelmessig testing av apparatet hos Motek
for & kunne sikre palitelighet iht. normer og lovfestede
krav.

8.5 Magnetholder

Hold magnetholderen ren. Terk av fett og smuss som
samler seg pa eller nger magnetene.

Hvis holderen har veert i kontakt med vann skal du legge
magnetpakken ned slik at vannet renner av.

Dersom rgret ma skiftes skal det kun benyttes ror i
kvaliteten Schedule-40 aluminium med en ytterdiameter
pa 25,4 mm.

Magnetpakkens holder skal kun trekkes til n&r magnet-
pakken sitter pa reret.



9 Avhending

FARE
Ved ukyndig avhending av utstyret kan fglgende skje:

Ved forbrenning av plastdeler kan det oppstéa giftige gasser som kan gjgre personer syke.
Batterier kan eksplodere og dermed forarsake forgiftninger, forbrenninger, etseskader eller miljgskader dersom de

skades eller varmes sterkt opp.

Ved ukyndig avhending kan uvedkommende f4 tak i utstyret og bruke det pa ugnskede mater. Dette kan fare til at de

skader seg selv og tredjepart samt skader miljget.

&

Hiltis apparater er i stor grad laget av resirkulerbart materiale. En forskriftsmessig materialsortering er en forutsetning
for resirkulering. Norge har en ordning for & ta apparater tilbake for resirkulering. Trenger du mer informasjon, kontakt

Motek.
Kun for EU-land

Kast aldri elektroniske maleapparater i husholdningsavfallet!
| henhold til EU-direktiv 2002/96/EF om kasserte elektriske og elektroniske produkter og direktivets

iverksetting i nasjonal rett, ma elektroverktay som ikke lenger skal brukes, samles separat og returneres

til et miljgvennlig gjenvinningsanlegg.

Avhend batteriene i trdd med nasjonale forskrifter. Da bidrar du til & verne miljget.

10 Produsentgaranti apparater

Nar det gjelder spgrsmél om garantibetingelser, ber vi
deg kontakte din lokale HILTI-partner.

11 FCC-merknad

FORSIKTIG

Dette apparatet har i tester overholdt grenseverdiene i
avsnitt 15 i FCC-bestemmelsene for digitalt utstyr i klasse
B. Disse grenseverdiene er beregnet for & gi tilstrekkelig
beskyttelse mot forstyrrende straling ved installasjon i
boligomréader. Apparater av denne typen genererer og
bruker hgye frekvenser og kan ogsad avgi dette. De
kan derfor forarsake forstyrrelser pa kringkastingsmottak
hvis du ikke installerer og bruker verktgyet i trdad med
veiledningen.

gyldig i USA

Det kan imidlertid ikke gis garanti for at ikke forstyrrelser
kan forekomme pa enkelte installasjoner. Hvis dette
utstyret ferer til forstyrrelse pa radio- eller tv-mottak,

noe som kan bestemmes ved & skru av og pa utstyret,
anbefales brukeren & prove & rette pa forstyrrelsen pa en
eller flere av felgende méter:

Vri p& eller bytt ut antennen.

@k avstanden mellom apparatet og mottakeren.
Konsulter forhandleren eller en erfaren radio/tv-spesialist.
INFORMASJON

Endringer og modifikasjoner som ikke uttrykkelig er tillatt

av Hilti, kan begrense brukerens rett til & ta apparatet i
bruk.



12 EF-samsvarserklaering (original

Betegnelse: Maskinmottaker
Typebetegnelse: PRM 15
Generasjon: 01
Produksjonsar: 2009

Vi erkleerer herved at dette produktet overholder
folgende normer og retningslinjer: til 19. april
2016: 2004/108/EF, fra 20. april 2016: 2014/30/EU,
2011/65/EU, EN ISO 12100.
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ALKUPERAISET OHJEET

Konevastaanotin PRM 15

Lue ehdottomasti tama kayttéohje ennen lait-
teen kayttamista.

Sailyta kayttéohje aina laitteen mukana.

Varmista, etta kayttéohje on laitteen mukana,
kun luovutat laitteen toiselle henkilolle.

Numerot viittaavat kuviin. Kuvat 16ydéat kéyttdohjeen
alusta.

Taman kayttdohjeen tekstissa sana »laite« tarkoittaa aina
konevastaanotinta PRM 15.

Laitteen osat, kdytto- ja nayttoelementit E

Sisallysluettelo Sivu
1 Yleisia ohjeita 91
2 Kuvaus 92
3 Lisdvarusteet 93
4 Tekniset tiedot 93
5 Turvallisuusohjeet 94
6 Kayttéonotto 95
7 Kéaytto 96
8 Huolto ja kunnossapito 97
9 Havittdminen 97

10 Laitteen valmistajan my6ntama takuu 98
11 FCC-ohje (koskee Yhdysvaltoja) 98
12 EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

(originaali) 99

Kon taanotin PRM 15
% Kayttokytkin

Akun kunnon néyttoé
(3) Kiinnityskahva
(4) Tavoitetason siirtdmisen painike
(5) Herkkyyssaadon painike
(6) Luotilinjan naytén painike
(@) Tavoitetason nayttd
(8) Vastaanottoaukko
(9) Kiinnitysruuvi
Latausliitanta

Magneettipidin PRMA 70

@D Alumiiniputki
(12) Magneettipaketit

(1) Kiinnitysruuvi

1 Yleisia ohjeita

1.1 Varoitustekstit ja niiden merkitys

VAKAVA VAARA
Varoittaa vaaratilanteesta, josta voi seurauksena olla va-
kava loukkaantuminen tai jopa kuolema.

VAARA
Varoittaa vaaratilanteesta, josta voi seurauksena olla va-
kava loukkaantuminen tai kuolema.

VAROITUS
Varoittaa vaaratilanteesta, josta voi seurauksena olla
loukkaantuminen, vaurioituminen tai aineellinen vahinko.

HUOMAUTUS
Antaa toimintaohjeita tai muuta hyddyllista tietoa.

1.2 Symboleiden ja muiden huomautusten merkitys
Varoitussymbolit

Yleinen
vaara

Symbolit
Ny

&&

Lue Jatteet
kayttdohje toimitettava
ennen kierratyk-

laitteen seen

kayttamista

Laitteen tunnistetietojen sijainti

Tyyppimerkinndn ja sarjanumeron |6ydéat laitteen
tyyppikilvestd. Merkitse ndma tiedot myds kayttdoh-
jeeseen ja ilmoita ndma tiedot aina kun otat yhteyttd
Hilti-myyntiedustajaan tai Hilti-asiakaspalveluun.

Tyyppi:

Sukupolvi: 01

Sarjanumero:
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2.1 Maaraystenmukainen kaytto

Hilti-konevastaanotin PRM 15 on elektroninen lasersateensieppaaja, jonka avulla tasolaserin lasersateité voidaan kayt-
ta4a suuntaamiseen. Talloin laite kiinnitetddn magneettipitimen avulla magnetisoituvalle pinnalle, esimerkiksi kauhakuor-
maajan kauhanvarteen. Laitteen kéyttddnoton jélkeen laite ndyttéda kayttéjélle laserin perusteella saadun tavoitetason
suhteessa kauhan asentoon.

Noudata kayttdohjeessa annettuja kayttda, huoltoa ja kunnossapitoa koskevia ohjeita.

Ota ymparistétekijat huomioon. Al kayta laitetta paikoissa, joissa on tulipalo- tai rijahdysvaara.

Laitteeseen ei saa tehda minkaanlaisia muutoksia.

2.2 Ominaisuudet

Laitteessa on pitkd vastaanottoaukko laserséteen 360 asteen vastaanottoon, minkd ansiosta tydskentelyalue ja -
etdisyys ovat suuremmat. Kirkkaat LED-merkkivalot ovat selkeét. Vahvistetusta polykarbonaatista valmistettu kotelo
takaa laitteen vankan rakenteen ja pitkaikaisyyden. Laitteessa kaytetdan ladattavia NiMH-akkuja.

2.3 Toimituksen sisalté

Konevastaanotin PRM 15
Kayttdohje
Magneettipidin PRMA 70
Verkkolaite PRA 85
Valmistajatodiste

- a A a4

2.4 LED-merkkivalot syottamisen jalkeen

Tavoitetason siirron asetukset Vakioasetus (tavoitetaso on vastaanottimen keskelld): Tavoitetason vih-
reét LEDit palavat 1 sekunnin ajan.

Kauhakuormaaja-tila (tavoitetaso on vastaanottimen ylareunan tasalla):
Ylemma&n nuolen kaksi punaista LEDia palaa 1 sekunnin ajan.

Tiukka-tila: Tavoitetason vihre&t LEDit palavat 1 sekunnin ajan.

Vakio-tila: Tavoitetason vihreadt LEDit ja kummankin nuolen yksi punainen
o 0] LED palaa 1 sekunnin ajan.

® e ©@ Karkea-tila: Tavoitetason vihreét LEDit ja suuntanuolien kaikki punaiset
LEDit palavat 1 sekunnin ajan.

Luotilinjan naytté on POIS PAALTA: Tavoitetason vihred LED palaa 2 se-
kunnin ajan jatkuvasti.

6-B-
A

Luotilinjan naytté on PAALLA: Kummankin nuolen kaksi punaista LEDi&
vilkkuu vuorotellen 2 sekunnin ajan.

HUOMAUTUS
Painikkeen yhdelld painamisella saat ndyttéon valittuna olevan kayttétilan. Painiketta useamman kerran painamalla
paaset valitsemaan muut kayttotilat.

2.5 Néytto vastaanoton aikana
Lataustilan nayttd Akku taysi: LED ei pala.

Akku heikko: Punainen LED vilkkuu.
Akku tyhjé: Punainen LED palaa, kunnes akku on téysin tyhja.

Tavoitetason ndyttd Vastaanottimen korkeus suhteessa laserséteen korkeuteen naytetaan
kirkkailla punaisilla LED-merkkivaloilla, jotka my®ds ilmaisevat sen suun-
ir O nan, mihin vastaanottimen on liikuttava tavoitetason saavuttamiseksi.
ot t T
o’e ©® © ©
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Tavoitetason néyttd Kun kirkas vihrea LED palaa, vastaanotin on tasolaserin tavoitekorkeu-
dessa.

Luotilinjan nayttd Vastaanotin on luctilinjassa: Tavoitetason merkkivalot palavat jatkuvasti.

Vastaanotin ei ole luotilinjassa (+2,5 astetta luotisuorasta): Tavoitetason
LEDit vilkkuvat nopeasti tai hitaasti.

2.6 LED-merkkivalot verkkolaitteen liittamisen jilkeen

Akun lataustilan nayttd Akun valmisteluvaihe: Tassa vaiheessa akku valmistellaan varsinaista,
normaalia lataamista varten. Tama vaihe kdynnistyy, kun pistoke litetdan
pistorasiaan, ja kestéa noin 10-20 minuuttia.

- Vihrea LED vilkkuu hitaasti (taajuudella 0,85 Hz) - valmisteluvaihe on
kéynnissa.

- Vihred LED vilkkuu nopeasti (taajuudella 1,7 Hz) - valmisteluvaiheessa
on vika.

Normaali lataaminen: Tdma vaihe alkaa onnistuneesti paatékseen saadun
valmisteluvaiheen jélkeen.

- Vihred LED palaa jatkuvasti - akku latautuu.

- Vihrea LED vilkkuu hitaasti ja sadnnéllisesti (taajuudella 0,85 Hz) - akku

on tayteen ladattu.

- Vihrea LED vilkkuu erittdin nopeasti (taajuudella 6,7 Hz) - lataamisessa
on vika. Latausjakso on keskeytynyt. Liité verkkolaite uudelleen tai vaihda

se.

3 Lisdvarusteet
Nimi
Autonakkupistoke PRA 86

4 Tekniset tiedot

Oikeudet teknisiin muutoksiin pidatetaan!

Konevastaanotin PRM 15

Laserséateen vastaanottokulma 2 x180° = 360°

Tunnistin - vastaanottomittaus Jatkuvasti suhteutettuna
Pystysuuntainen vastaanotto 203 mm (8 in)

Konevastaanottimen toimintamatka (séade) 3...488 m (10 ft ... 1600 ft)
Konevastaanottimen tarkkuus +2 mm (+0.079 in)

Laserin mahdollinen py&rintdénopeus 150 1/min ... 1200 1/min

Vastaanoton yhteensopivuus Standardi-infrapuna ja nékyvé tasolaser
Epéaherkka tydmaan varoitusvalojen valoimpulsseille Kylla

LED-vérikaavio Ylempi nuoli (punainen)

Tavoitetason linja (vihred)

Alempi nuoli (punainen)
Osumaleveyksien tarkkuus (vakio-tila) Tiukka osumaleveys = 5 mm (3/16 in)

Vakio-osumaleveys = 10 mm (3/s in)

Karkea osumaleveys = 20 mm (3/4 in)




Osumaleveyksien tarkkuus (kauhakuormaaja-tila)

Tiukka osumaleveys = 12 mm (/2 in)
Vakio-osumaleveys = 25 mm (1 in)
Karkea osumaleveys = 50 mm (2 in)

Automaattinen poiskytkenta

Paalla-tilasta 30 minuutin kuluttua kun ei vastaanotet-
tua lasersadetta

Paino (kotelo)

1,2 kg (2.5 Ibs)

Mitat (P x L x K)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9.5" x 4.38" x 4.2")

Integroitu kiinnitysruuvi

Voidaan kiinnittdd magneettipitimen putkeen (max. ul-
kohalkaisija 1 tuuma)

Kayttslampatila

-20...+60 °C (-4 °F ... 140 °F)

Varastointilampoétila

-40...+70 °C (-40 °F ... 158 °F)

limankosteus

90 % ilmankosteus 48 tunnin ajan kun lampétila 32 °C

Suojausluokka

IP 67

Akku

5 AA NiMH (ei vaihdettavissa tyémaalla)

Energiansaanti

Jatkuva naytto laserséteessa: 25 tuntia (kun tayteen
ladattu akku ja lampétila 70 °F)

Latauslampdtila

+5...+35 °C (41 °F ... 95 °F)

Akun latausaika

5 tuntia téyteen

Verkkolaite PRA 85
Verkkojénnite 115...230 V
Verkkovirran taajuus 47...63 Hz
Nimellistehonotto 40 W
Nimellisjannite 12V

Kayttolampatila

+0...+40 °C (32 °F - +104 °F)

Varastointilampétila (kuiva)

-25...+60 °C (-13 °F - 140 °F)

Paino

0,23 kg (0.51 Ibs)

Mitat (P x L x K)

110 mm x 50 mm x 32 mm (4.3" x 2" x 1.3")

5 Turvallisuusohjeet

5.1 Yleisia turvallisuusohjeita

Tamén kayttoohjeen eri kappaleissa annettujen tur-
vallisuusohjeiden lisdksi on aina ehdottomasti nouda-
tettava seuraavia ohjeita.

5.2 Yleiset turvallisuustoimenpiteet

a) Varmista, ettei tyoskentelyalueella ole muita hen-
kil6ita, erityisesti pida lapset poissa tydskentely-
alueelta.

b) Tarkasta laite aina ennen kayttoa. Jos laite on
vaurioitunut, korjauta se Hilti-huollossa.

c) Ala poista turvalaitteita kiytosta tai irrota lait-
teessa olevia huomautus- ja varoitustarroja.

d) Jos laite on pudonnut tai siihen on kohdistunut
jokin muu mekaaninen vaikutus, laite on tarkas-
tutettava Hilti-huollossa.

e) Jos kadytat magneettipidintd, varmista laitteen oi-
kea kiinnitys.

f) Jotta valtat virheelliset mittaustulokset, pida lait-
teessa oleva vastaanottokentté puhtaana.
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g) Vaikka laite on suunniteltu kestdmaan tyomaiden
vaativia olosuhteita, sitd on kasiteltdva varoen
kuten muitakin optisia ja elektronisia laitteita (kii-
karit, silmélasit, kamera).

h) Vaikka laite on suunniteltu kosteustiiviiksi, pyyhi
laite kuivaksi aina ennen kuin laitat sen kanto-
laukkuun.

i) Pida laite mahdollisimman etailla korvista, jotta
valtat mahdolliset kuulovauriot.

5.2.1 Sédhkon aiheuttamat vaarat

AN AN A

a) Paristot ja akut eivat saa joutua lasten kasiin.

b) Ala kuumenna paristoja ja akkuja liké heité niita
avotuleen. Paristot ja akut saattavat rdjahtaa, tai
ilmaan saattaa paasta myrkyllisié aineita.




c) Ala yrita ladata paristoja.

d) Ali juota laitteessa oleviin paristoihin kiinni mi-
taan.

e) Ala tyhjenna paristoja oikosulkemalla, silld seu-
rauksena paristot saattavat ylikuumentua ja ai-
heuttaa palovammoja.

f) Al avaa paristoja dldka kisittele niita kovakou-
raisesti.

g) Kayta laitteen kayttamiseen ja akun lataamiseen
vain verkkolaitetta PRA 85 tai autolatauspisto-
ketta PRA 86. Muutoin laite saattaa vaurioitua.

5.3 Ty6paikan asianmukaiset olosuhteet

a) Valta hankalia tyoskentelyasentoja; etenkin jos
teet suuntausta tikkailta. Varmista, ettd seisot
tukevalla alustalla ja séilytét aina tasapainosi.

b) Mittaaminen lasilevyn tai muiden esineiden 1&pi voi
vaaristdd mittaustulosta.

c) Kayta laitetta vain teknisissa tiedoissa eritellyissa
kayttoolosuhteissa.

5.4 Sahkomagneettinen hairiokestavyys

Vaikka laite tayttda voimassa olevien maéaraysten tiukat
vaatimukset, Hilti ei pysty sulkemaan pois mahdollisuutta,
ettd voimakas hairidsateily hairitsee laitetta, jolloin seu-
rauksena on virheellisid toimintoja. Tassé tapauksessa,
tai jos olet muuten epdvarma, on tehtava tarkastusmit-
tauksia. Hilti ei mydskaan pysty sulkemaan pois mahdol-
lisuutta, ettd muihin laitteisiin (esimerkiksi lentokoneiden
navigointilaitteet) aiheutuu hairi6ita.

5.5 Magneettipidin

HUOMIO!Vaikka magneettipitimessé on voimakkaat
magneetit, pitimen kantavuus on rajoitettu arvoon 1,1 kg
(2.5 Ibs).

Kun kiinnitdt magneettipidintd, loukkaantumisten valtta-
miseksi varo, etta et laita sormiasi magneettipaketin ja
kiinnityspinnan valiin.

6 Kayttoonotto

6.1 Akun lataaminen

oA A A

VAKAVA VAARA
Kayta vain Hilti-verkkolaitteita, jotka on nimetty koh-
dassa "Lisavarusteet".

6.2 Akun lataamisen lisévarusteet
VAKAVA VAARA

Verkkolaitetta PRA 85 saa kayttaa vain sisatiloissa.
Varo, ettei kosteutta paase sen sisaan.

6.3 Akun lataaminen laitteessa H

HUOMAUTUS
Varmista, ettd ladattavan akun Iampétila on suositelluissa
lAmpétilarajoissa (5 - 35 °C/ 41 - 95 °F).

1. Veda lukitsimesta, jotta akun latausliiténté tulee na-
kyviin.

2. Liita verkkolaitteen pistoke tai autonakkupistoke ak-
kuun.
HUOMAUTUS Lataamisen aikana laite néyttaa akun
lataustilan.

6.4 Pystyttaminen

Pystyté tasolaser sopivaan ja turvalliseen paikkaan. Ta-
solaserin ja konevastaanottimen vélilla ei saa olla na-
kyvyyskenttda haittaavia esteita. Hilti-konevastaanotinta
PRM 15 voidaan kayttda 488 m:n (750 ft.) sateelld (toi-
mintamatka riippuu kéytettédvan tasolaserin tehosta).
VAARA

Ota kaikki PRM 15:n kayttdohjeessa annetut turvallisuus-
ohjeet huomioon ja noudata myds kaikkia muita turvalli-
suusohijeita ja -kaytantoja tydskentelyalueellasi.

6.5 Magneettipakettien siirtdminen

HUOMAUTUS

Esteiden kiertdmiseksi magneettipaketteja voidaan siirtda
haluttuun kohtaan pitimen putken pinnalla. Yleensd mag-
neettipakettien siirtdminen ei ole tarpeen. Jos magneet-
tipakettien siirtdminen on tarpeen, siirtdminen on tehtava
ennen magneettipitimen kiinnittémista koneeseen.

1. L&ystyta kiinnitysruuvi 3/16 tuuman koloavaimella (8

mm).

2. Tydnna magneettipaketti putken pinnalla halumaasi
kohtaan.

3.  Kirista kiinnitysruuvi takaisin kiinni 11 Nm:n tiukkuu-
teen.

HUOMAUTUS Kiinnité konevastaanotin magneetti-
pakettien valiin.

95




6.6 Magneettipitimen kiinnittdminen

HUOMAUTUS

Pieneen kauhakuormaajaan magneettipidin voidaan kiin-
nittdd kauhanvarren sivu-, etu- tai takapintaan. Magneet-
tipidin voidaan kiinnittédd myos hydrauliikkaputkien alle tai
hitsaussaumojen paélle, koska siind on niiden vaatimat
lovet.

1. Aseta magneettipidin magnetisoituvalle (rautaa si-
sdltavalle) pinnalle. Varmista, ettéd pinta on tasainen
ja puhdas.

2. Maarita kiinnityspiste koneessa. Ota talléin tasola-
serin vastaava korkeus huomioon.

3. Asetaylemman magneettipaketin yléareuna kiinnitys-
pinnalle.

4. Liikuta alempaa magneettipakettia hitaasti kiinnitys-
pintaa pitkin, kunnes kummatkin magneettipaketit
ovat kunnolla kiinni.

HUOMAUTUS Magneettipitimen jotkut osat ovat
metallia, ja niistd saattaa jaada jalkia joillekin pin-
noille.

HUOMAUTUS Jotta kiinni pysyminen on varmaa,
kummankin magneettipaketin pitdéd vastata kiinni-
tyspintaansa koko alaltaan.

Ll
- 6.7 Konevastaanottimen kiinnittdminen

Aseta konevastaanotin magneettipakettien véliin. Ohjaa
laite koukkuun ja kiristé sitten kiinnitysruuvi my6tapaivaan
kiinni. Saatat joutua ensin 10ystyttdmaan kiinnitysruuvia
vastapaivaan kiertden, ennen kuin sitten kiristat sen kiinni.

6.8 Magneettipitimen irrottaminen

1. lIrrota konevastaanotin magneettipitimesta.
2. Irrota magneettipidin kiinnityspinnaltaan.

6.9 Kauhakuormaajaan kiinnittdmisen ohjeita
HUOMAUTUS

Kauha- tai etukuormaajaa kaytettdessd kauhan varren
pitéda olla pystysuorassa tai lahes pystysuorassa. Aseta
kauhanvarsi asentoon, johon se aina tavoitetasoa luet-

taessa voidaan ajaa. Tatéa asentoa kutsutaan jaljempéana
"korkeustarkastuksen asennoksi". Konevastaanotin voi-
daan kiinnittd& kaivuumontussa tai sen ulkopuolella.

6.9.1 Konevastaanottimen asennus
kaivuumontussa

1. Kaiva pienialainen monttu haluttuun syvyyteen.
Siirrd kauha kaivuumontussa "korkeustarkastuksen
asentoon".

2. Aseta tasolaser (kaivuumontun ulkopuolelle) sopi-
vaan paikkaan, josta lasersiteen vastaanotto on
hyvé ja jonka perusteella koneen tehokas kayttd on
mahdollista. Kytke tasolaser paalle.

3. Kiinnitd magneettipidin kauhanvarren sivulle laser-
sateen korkeudelle.

4. Kiinnitd konevastaanotin magneettipitimeen ja
tydnna vastaanotinta ylos- ja alaspéin siten,
ettd lasersateen tavoitetaso naytetdan. Kiinnité
konevastaanotin tdhan kohtaan.

5. Aloita kaivuuty®. Tarkasta aina valilla, ettd kaivuusy-
vyys edelleen vastaa haluttua syvyytta.

6.9.2 Konevastaanottimen asennus kaivuumontun
ulkopuolella 1

1. Aseta tasolaser (kaivuumontun ulkopuolelle) sopi-
vaan paikkaan, josta lasersdteen vastaanotto on
hyvé ja jonka perusteella koneen tehokas kayttd on
mahdollista. Kytke tasolaser paalle.

2. Siirrd kauha kaivuumontun ulkopuolella "korkeus-
tarkastuksen asentoon'.

3. Maarita tydvéline-etaisyys (L = lasertason etéisyys
haluttuun kaivuusyvyyteen).

4.  Siirrd kauhanvarteen ty6valine-etdisyyden L korkeus
kauhan hampaista kauhan takakulmaan (kaivuu-
montun ulkopuolella). Kiinnité sitten magneettipidin
kauhanvarren sivuun tdhan korkeuteen L.

5. Kiinnitd konevastaanotin. Talléin tavoitetason pitéaa
olla pituuden L paassa.

6. Kytke konevastaanotin péélle ja aloita kaivuutyd.

7. Tarkasta aina valillg, ettd kaivuusyvyys edelleen vas-
taa haluttua syvyytta.

HUOMAUTUS
Kéayta akun lataamisessa vain Hiltin suosittamaa verkko-
laitetta PRA 85.

7.1 Laitteen kytkeminen padlle ja pois paalta

1. Paina kayttokytkintd 1 sekunnin ajan. Konevastaa-
notin kytkeytyy paalle.

2. Paina kayttokytkintd 3 sekunnin ajan. Konevastaa-
notin kytkeytyy pois paalta.

7.2 Vaihtaminen tasoitus- ja kaivuutilojen valilla

1. Paina kayttokytkinté kerran.
Nykyinen tila ndytetaan.

96

2. Kun painat kayttokytkintd 2 sekunnin kuluessa toi-
sen kerran, voit valita tilan kahdesta vaihtoehdosta.
Tasoitustila: Tavoitekorkeus on konevastaanottimen
keskelld. Tamé asetus on oletusasetus. Tavoiteta-
son merkkivalo palaa 1 sekunnin ajan.
Kauhakuormaajatila: Tavoitetaso on 1dhempéné ko-
nevastaanottimen yldreunaa. Vastaanottimen kor-
keus lasersateeseen ndhden naytetddn 1 sekunnin
viiveelld. Valittu tila ndytetaan.



7.3 Osumaleveystarkkuuden asettaminen @

HUOMAUTUS
Kun laite kytketdan pois paélta ja sitten paalle, viimeksi
kaytetyt asetukset ovat edelleen kédytossa.

1. Paina kayttdkytkinté kerran.
Nykyinen osumaleveys naytetaan.

2. Kun painat kayttdkytkintd 2 sekunnin kuluessa toi-
sen kerran, voit valita osumaleveyden kolmesta
mahdollisesta asetuksesta.

Tiukka-tila: Tavoitekorkeuden vihred LED palaa 1
sekunnin ajan.

Vakio-tila: Tavoitekorkeuden vihred LED ja molem-
mat tavoitekorkeudesta seuraavat punaiset suunta-
nuolet palavat 1 sekunnin ajan.

Karkea-tila: Tavoitetason vihredt LEDit ja suunta-
nuolien kaikki punaiset suuntanuolet palavat 1 se-
kunnin ajan. LEDit palavat 1 sekunnin ajan kaikille
asetuksille.

7.4 Luotilinjan nayton aktivoiminen

HUOMAUTUS

Kun laite kytketdan pois péélté ja sitten péalle, vimeksi
kaytetyt asetukset ovat edelleen kaytdssa. Tavoitekor-
keuden merkkivalot palavat jatkuvasti, kun vastaanotin
on luctilinjassa. Tavoitekorkeuden LEDit vilkkuvat joko
nopeasti tai hitaasti, jos vastaanotin ei ole luotilinjassa
(£2,5 astetta luotisuorasta).

1. Paina kayttokytkinta kerran.
Tamanhetkinen luotilinjan nayttd naytetdan.

2. Kun painat kdyttokytkintd 2 sekunnin kuluessa toi-
sen kerran, voit valita luotilinjan ndytdksi joko "Aktii-
vinen" tai "Ei aktiivinen".

3. Valitse luotilinjan ndytdksi "Aktiivinen".
Tavoitekorkeuden vihred LED palaa 2 sekunnin ajan.

4. Valitse luotilinjan ndytoksi "Ei aktiivinen".

Ylemmét ja alemmat LEDit vilkkuvat vuorotellen 2
sekunnin ajan.

8 Huolto ja kunnossapito

8.1 Puhdistaminen ja kuivaaminen

1. Puhalla pinnalta pdly pois.

Ala kosketa nayttdkenttia dlaka vastaanottoaukkoa
sormilla.

3. Kayté puhdistamiseen vain puhdasta ja pehmeé&a
kangasta; tarvittaessa kostuta kangas puhtaalla al-
koholilla tai vahalla vedella.

HUOMAUTUS Ald kéytd muita nesteitd, silld ne
saattavat vaurioittaa muoviosia.

4. Ota sallitut varastointilAmpdtilat huomioon, eten-
kin talvisin ja kesdisin, jos sdilytat laitetta autossa
(-40 °C - +70 °C/ -40 °F - +158 °F).

8.2 Varastointi

Poista kostunut laite laatikosta tai laukusta. Anna laitteen,
kuljetuslaukun ja lisdvarusteiden kuivua (enintdan 1ampo-
tilassa 40 °C / 104 °F) ja puhdista ne. Pakkaa laite ja
varusteet laatikkoonsa tai laukkuunsa vasta kun ne ovat
kuivuneet, ja varastoi ne sitten kuivassa paikassa.

Ennen kuin otat laitteen uudelleen kaytt6on pitk&aikaisen
sdilytyksen tai kuljetuksen jalkeen, tee laitteelle tarkas-
tusmittaus.

Jos jatét laitteen pitemméksi aikaa kéyttdméttd, poista
paristot laitteesta. Paristojen vuodot saattavat vaurioittaa
laitetta.

8.3 Kuljettaminen

Kuljeta tai lahetd laite aina Hilti-kuljetuslaukussa tai
muussa vastaavan laatuisessa pakkauksessa.

VAKAVA VAARA

Poista laitteesta paristot aina laitteen kuljettamisen
ajaksi.

8.4 Hilti-kalibrointipalvelu

Suositamme, etta tarkastutat laitteet Hilti-
kalibrointihuollossa saanndllisin valein, jotta
laitteiden  normien  mukainen  luotettavuus  ja

vaatimustenmukaisuus on varmaa.

8.5 Magneettipidin

Pida magneettipidin puhtaana. Pyyhi pois rasvat ja lika,
joka on kertynyt magneetteihin tai niiden lahelle.

Jos pidin on joutunut kosketuksiin veden kanssa, kdanna
pidin magneettipakettien kanssa alaspéin, jotta vesi voi
valua pois magneettipaketeista.

Jos joudut vaihtamaan putken, kéyta vain putkea, jonka
materiaali on Schedule-40-alumiini ja jonka halkaisija on
25,4 mm.

Kiristd magneettipakettien pitimet kiinni vain, kun mag-
neettipaketit ovat putken paalla.

9 Havittaminen

VAKAVA VAARA

Laitteen virheellinen havittdminen saattaa aiheuttaa seuraavaa:

Muoviosien polttamisessa syntyy myrkyllisid kaasuja, jotka voivat johtaa sairastumisiin.

Paristot ja akut saattavat vaurioituessaan tai kuumentuessaan rdjahtaa, jolloin ne saattavat aiheuttaa myrkytyksen,
palovammoja, sydpymisvammoja ja ymparistdn saastumisen.

Huolimattomasti havitetty laite saattaa joutua asiattomien henkildiden kayttéon, jotka voivat kayttéa sité vaarin. He
saattavat aiheuttaa vammoja itselleen tai toisille ja saastuttaa ymparistoa.
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Hilti-tydkalut, -koneet ja -laitteet on p&dosin valmistettu kierratyskelpoisista materiaaleista. Kierrdtyksen edellytys on
materiaalien asianmukainen erottelu. Hilti (Suomi) Oy ottaa vanhat laitteet ja koneet kierratettaviksi. Lisatietoja saat

Hilti-asiakaspalvelusta tai Hilti-myyntiedustajalta.

Koskee vain EU-maita

Ala havita elektronisia mittalaitteita tavallisen sekajitteen mukana!

Vanhoja s&hko- ja elektroniikkalaitteita koskevan EU-direktiivin 2002/96/ETY ja sen maakohtaisten sovel-

lusten mukaisesti kaytetyt sédhkdtydkalut on toimitettava ongelmajétteen kerdyspisteeseen ja ohjattava

ympadristoystavalliseen kierratykseen.

Havita kaytetyt akut ja paristot maakohtaisten lakiméaraysten mukaisesti. Muista toimia ympéarist6a

suojellen.

10 Laitteen valmistajan myontama takuu

Jos sinulla on takuuehtoihin liittyvid kysymyksié, ota yh-
teys paikalliseen Hilti-edustajaan.

11 FCC-ohje (koskee Yhdysvaltoja

VAROITUS

Tama laite on testattu ja sen on todettu olevan luo-
kan B digitaalilaitteelle asetettujen rajojen sisalla FCC-
maardysten osan 15 mukaisesti. Ndama raja-arvot alitta-
vissa laitteissa katsotaan olevan riittdva suoja héiritse-
vélta sateilyltd asutusalueilla kaytettdessd. Taman tyyp-
piset laitteet synnyttévat ja kayttavat korkeataajuuksia ja
voivat myos sateilla niitd. Ne voivat siksi ohjeiden vastai-
sesti asennettaessa tai kdytettdessa aiheuttaa radio- ja
televisiovastaanoton hairiéité.
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Hairidttdmyytté ei voida taata kaikissa asennuksissa. Jos
laite aiheuttaa radio- tai televisiovastaanotossa hairi6ita,
jotka voidaan maarittaa kytkemalld laite p&alle ja pois, héi-
rién poistamiseen suositellaan seuraavia toimenpiteita:

Suuntaa antenni uudelleen tai vaihda sen paikkaa.
Siirra laite kauemmaksi vastaanottimesta.

Ota yhteys jalleenmyyjaan tai radio-/TV-asentajaan.
HUOMAUTUS

liman Hiltin erillisté lupaa tehdyt muutokset voivat aiheut-
taa laitteen kayttdhyvaksynnan raukeamisen.
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ORYGINALNA INSTRUKCJA OBStUGI

Detektor lasera do maszyn PRM 15

Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy ko-
niecznie przeczyta¢ instrukcje obstugi.

Niniejszg instrukcje obstugi przechowywac
zawsze wraz z urzadzeniem.

Urzadzenie przekazywaé innym uzytkowni-
kom wylacznie z instrukcja obstugi.

Spis tresci Strona
1 Wskazowki ogolne 100
2 Opis 101
3 Osprzet 102
4 Dane techniczne 102
5 Wskazéwki bezpieczenstwa 103
6 Przygotowanie do pracy 104
7 Obstuga 106
8 Konserwacja i utrzymanie urzgdzenia 107
9 Utylizacja 107

10 Gwarancja producenta na urzagdzenia 108
11 Wskazéwka FCC (obowigzuje w USA) 108
12 Deklaracja zgodnosci WE (oryginaf) 108

Liczby odnosza sie do rysunkéw. Rysunki znajduja sie
na poczatku instrukcji obstugi.

W tekscie niniejszej instrukcji obstugi stowo »urzadzenie«
oznacza zawsze detektor lasera do maszyn PRM 15.

Podzespoly urzadzenia, elementy obstugi i wskaz-
niki

Detektor lasera do maszyn PRM 15
Q) Przycisk Wi./Wyt.

(2) Wskazanie stanu natadowania baterii
(3) Uchwyt mocujacy

(4) Przycisk do przesuwania poziomu zadanego
(5) Przycisk do ustawiania czutosci

(6) Przycisk wskazania pionu

(7) Wskazanie poziomu zadanego

(8) Okienko pomiarowe

Sruba mocujaca

©

Gniazdo fadowania

Uchwyt magnetyczny PRMA 70
Rura aluminiowa

(12) Pakiety magneséw

(13 Sruba mocujaca

1 Wskazowki ogolne

1.1 Wskazowki informacyjne i ich znaczenie

ZAGROZENIE
Wskazuje na bezposrednie zagrozenie, ktére moze pro-
wadzi¢ do ciezkich obrazen ciata lub $mierci.

OSTRZEZENIE
Dotyczy potencjalnie niebezpiecznej sytuaciji, ktéra moze
doprowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub $mierci.

OSTROZNIE

Wskazuje na mozliwo$é powstania niebezpiecznej sytu-
acji, ktéra moze prowadzi¢ do lekkich obrazen ciata lub
szkdd materialnych.

WSKAZOWKA
Wskazoéwki dotyczace uzytkowania i inne przydatne in-
formacje.
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1.2 Objasnienia do piktogramoéw i dalsze
wskazowki

Znaki ostrzegawcze

Ostrzezenie
przed
ogdlnym
niebezpie-
czenstwem

Symbole

€3

Przed Odpady
uzyciem przekazywac
przeczytac do
instrukcje ponownego
obstugi wykorzysta-
nia



Miejsce umieszczenia szczeg6tow identyfikacyjnych Typ:
na urzadzeniu

Oznaczenie typu i symbol serii umieszczono na tabliczce .
znamionowej urzadzenia. Oznaczenia te nalezy przepisa¢ Generacja: 01
do instrukcji obstugi i w razie pytan do naszego przed-
stawicielstwa lub serwisu powotywa¢ sie zawsze na te
dane.

Nr seryjny:

l2opis
2.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem

Detektor lasera do maszyn Hilti PRM 15 to elektroniczny detektor promienia, ktéry wykrywa pozycje promienia
emitowanego przez niwelator laserowy. W tym celu nalezy zamocowac urzadzenie za pomoca uchwytu magnetycznego
na magnetycznej powierzchni, np. na ramieniu koparki. Po uruchomieniu pojawi sie na urzadzeniu poziom zadany
powierzchni odniesienia promienia lasera w stosunku do tyzki koparki.

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych eksploatacji, konserwacji oraz utrzymania urzadzenia we wiasciwym
stanie technicznym zawartych w instrukciji obstugi.

Nalezy uwzgledni¢ wptyw otoczenia. Nie uzywaé urzadzenia tam, gdzie istnieje niebezpieczenstwo pozaru lub eksplozji.
Dokonywanie modyfikacji i zmian w urzadzeniu jest zabronione.

2.2 Wiasciwosci

Urzadzenie wyposazone jest w dtugie okienko pomiarowe o zakresie wykrywania promienia wynoszgcym 360 stopni,
co zwigksza zakres prac i odlegto$ci pomiaréw. Jaskrawe wskazania LED umozliwiajg ich jednoznaczne odczytanie.
Dzieki obudowie ze wzmocnionego poliweglanu urzadzenie jest wytrzymate i moze stuzyé przez wiele lat. Urzadzenie
zasilane jest przez akumulatory NiMH.

2.3 Zakres dostawy

Detektor lasera do maszyn PRM 15
Instrukcja obstugi

Uchwyt magnetyczny PRMA 70
Zasilacz PRA 85

Certyfikat producenta

- a4 a4

2.4 Wskazania LED po wprowadzeniu danych

Ustawienia przesunigcia poziomu za-  Ustawienie standardowe (poziom zadany znajduje sie na srodku detek-
danego tora): zielone diody LED poziomu zadanego $wiecg sie przez 1 sekunde.

Tryb koparki (poziom zadany znajduje sig na gérnej krawedzi detektora):
dwie czerwone diody LED gornej strzatki $wieca sig przez 1 sekunde.

Ustawienia czuto$ci poziomu zada- Tryb precyzyjny: zielone diody LED poziomu zadanego $wiecg sie przez
nego 1 sekunde.

Tryb standardowy: zielone diody LED poziomu zadanego i po jednej
czerwonej diodzie LED obydwu strzatek $wieca sie przez 1 sekunde.

.0 2.0 B -
® * e ® Tryb zgrubny: zielone diody LED poziomu zadanego i wszystkie czer-
wone diody LED strzatek wskazujacych kierunek $wieca sie przez 1 se-
kunde.
Ustawienia wskazania pionu Wskazanie pionu jest wytgczone.: zielone diody LED poziomu zadanego

Swieca sie stale przez 2 sekundy.

Wskazanie pionu jest wiaczone: po dwie czerwone diody LED obydwu
strzatek migaja na przemian przez 2 sekundy.
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WSKAZOWKA

Jednorazowe nacisniecie przycisku powoduje wyswietlenie sie aktualnie wybranego trybu. Kilkakrotne nacisnigcie
przycisku umozliwia wybranie odpowiedniego trybu.

2.5 Wskazanie podczas odbioru

Wskazanie stanu natadowania Bateria natadowana: dioda LED nie $wieci sie.

Bateria staba: czerwona dioda LED miga.

Bateria roztadowana: czerwona dioda LED $wieci sie tak dtugo, az bate-
rie catkiem sie wyczerpia.

Wskazanie poziomu zadanego Wysokos$¢ detektora w stosunku do wysokosci promienia lasera sygna-
lizowana jest przez $wiecace na jaskrawo czerwono diody LED, ktére
O réwnoczesnie podaja kierunek, w ktérym nalezy przesuna¢ detektor, aby
...'@; @% @-D osiagnac poziom zadany.

Swiecace na jaskrawo zielono diody LED: detektor znajduje sie na pozio-
mie zadanym niwelatora laserowego.

Wskazanie pionu Detektor znajduje sie w pozycji pionowej: wskazania poziomu zadanego
Swiecq sie stale.
Detektor nie znajduje sie w pozycji pionowe;j (2,5 stopnia od pionu):
diody LED poziomu zadanego migaja szybko lub wolno.

2.6 Wskazania LED po podtaczeniu zasilacza
Wskazanie stanu natadowania aku- Faza kondycjonowania akumulatora: ta faza przygotowuje akumulator do
mulatora normalnej fazy tadowania. Faza kondycjonowania wtacza sig po witozeniu
wtyczki do gniazda i trwa ok. 10-20 minut.
- Zielona dioda LED miga wolno (0,85 Hz) - trwa faza kondycjonowania.

- Zielona dioda LED miga szybko (1,7 Hz) - btad podczas fazy kondycjo-
nowania.

Normalne tadowanie: ta faza zaczyna sie po pomysinym zakonczeniu
fazy kondycjonowania.

- Zielona dioda LED stale sie $wieci - trwa tadowanie akumulatora.

- Zielona dioda LED miga wolno i nieregularnie (0,85 Hz) - akumulator w
petni natadowany.

- Zielona dioda LED miga bardzo szybko (6,7 Hz) - btad podczas tado-
wania. tadowanie zostato przerwane. Ponownie podtgczy¢ lub wymieni¢
zasilacz.

Nazwa
Wtyczka samochodowa PRA 86

4 Dane techniczne

Zmiany techniczne zastrzezone!

Detektor lasera do maszyn PRM 15

Kat odbioru wigzki promieni lasera 2 x 180° = 360°

Czujnik pomiaru odbioru Stale proporcjonalnie
Odbidr pionowy 203 mm (8 in)

Zasieg detektora lasera do maszyn (promien) 3...488 m (10 ft do 1600 ft)
Doktadnos¢ detektora lasera do maszyn +2 mm (+0.079 in)




Potencjalna predkos$¢ obrotowa lasera

150 obr./min do 1200 obr./min

Kompatybilno$¢ detektora

Standardowe promieniowanie podczerwone i widoczny
obracajacy sie promien lasera

Nieczuty na $wiatto lamp ostrzegawczych na budowie

Tak

Schemat koloréw diod LED

Gorna strzatka (czerwony)
Linia poziomu zadanego (zielony)
Dolna strzatka (czerwony)

Doktadno$¢ szerokosci pasma (tryb standardowy)

Precyzyjna szeroko$¢ pasma = 5 mm (3/16 in)
Standardowa szeroko$¢ pasma = 10 mm (3/s in)
Zgrubna szeroko$¢ pasma = 20 mm (3/4 in)

Doktadno$¢ szerokosci pasma (tryb koparki)

Precyzyjna szeroko$¢ pasma = 12 mm (/2 in)
Standardowa szeroko$¢ pasma = 25 mm (1 in)
Zgrubna szeroko$¢ pasma = 50 mm (2 in)

Automatyczne wytaczanie

Po 30 minutach w trybie wtaczenia bez odbioru promie-
nia lasera

Ciezar (obudowa)

1,2 kg (2.5 Ibs)

Wymiary (dt. x szer. x wys.)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9.5" x 4.38" x 4.2")

Zintegrowana $ruba mocujaca

Mozna jg przymocowaé do rury uchwytu magnetycz-
nego (maks. $rednica zewnetrzna 1 cal)

Temperatura robocza

-20...+60 °C (-4 °F do 140 °F)

Temperatura sktadowania

-40...+70 °C (-40 °F do 158 °F)

Wilgotnos¢ powietrza

90% wilgotnosci powietrza przez 48 godzin w tempera-
turze 32 °C

Klasa ochrony

IP 67

Akumulator

5 AA NiMH (nie wolno wymienia¢ na budowie)

Zasilanie pragdem

Wskazanie state w promieniu lasera: 25 godzin (przy
petnym natadowaniu akumulatora i w temperaturze 70
OF)

Temperatura tadowania

+5...+35 °C (41 °F do 95 °F)

Czas tadowania akumulatora

5 godzin do petnego natadowania

Zasilacz PRA 85

Zasilanie pradem sieciowym 115...230 V
Czestotliwos¢ sieci 47...63 Hz
Moc znamionowa 40 W
Napiecie znamionowe 12V

Temperatura robocza

+0...+40 °C (32 °F do +104 °F)

Temperatura sktadowania (sucho)

-25...+60 °C (-13 °F do 140 °F)

Ciezar

0,23 kg (0,51 Ibs)

Wymiary (dt. x szer. x wys.)

110 mm x 50 mm x 32 mm (4,3" x 2" x 1,3")

5 Wskazowki bezpieczenstwa

5.1 Podstawowe informacje dotyczace
bezpieczenstwa

Oprocz wskazowek bezpieczenstwa z poszczegodl-

nych rozdziatéw tej instrukcji obstugi zawsze nalezy

bezwzglednie przestrzegaé¢ ponizszych uwag.

5.2 Ogolne srodki bezpieczenstwa

a) Podczas pracy nie zezwala¢ na zblizanie sie in-
nych osdéb, zwlaszcza dzieci, do strefy roboczej.

b) Sprawdzi¢ urzadzenie przed rozpoczeciem jego
uzytkowania. Jesli urzadzenie jest uszkodzone,
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oddac je w celu naprawy do punktu serwisowego
Hilti.

Nie demontowa¢ zadnych instalacji zabezpiecza-
jacych i nie usuwac tabliczek informacyjnych ani
ostrzegawczych.

Po upadku lub innych mechanicznych urazach
nalezy odda¢ urzadzenie do kontroli w serwisie
Hilti.

W przypadku stosowania uchwytéw magnetycz-
nych upewni¢ sie, ze urzadzenia jest prawidiowo
zamocowane.

W celu unikniecia btednych pomiaréw nalezy
utrzymywacé w czystosci pole odbioru.

Mimo ze urzadzenie przystosowane zostato do
pracy w trudnych warunkach panujacych na bu-
dowie, nalezy sie¢ z nim obchodzi¢ ostroznie, jak
z kazdym innym optycznym i elektrycznym urza-
dzeniem (lornetka polowa, okulary, aparat foto-
graficzny).

Mimo ze urzadzenie jest zabezpieczone przed
whnikaniem wilgoci, nalezy je przed wtozeniem do
pojemnika transportowego wytrze¢ do sucha.
Urzadzenie nalezy trzyma¢ mozliwie najdalej od
uszu, aby unikna¢ uszkodzenia stuchu.

5.2.1 Elektryczne

A A A A

Baterie trzyma¢ w miejscu niedostepnym dla
dzieci.

Nie przegrzewaé baterii i nie wrzucaé¢ ich do
ognia. Baterie moga eksplodowaé lub uwalnia¢ tok-
syczne substancje.

Nie tadowa¢ baterii.

Nie lutowa¢ baterii, jesli sa one w urzadzeniu.

Nie roztadowywa¢ baterii zwierajac jej styki, gdyz
moze ona si¢ przegrzaé i spowodowac poparze-
nia.

Nie otwiera¢ baterii i nie narazac¢ ich na nadmierne
obcigzenia mechaniczne.

Do eksploataciji urzadzenia oraz akumulatora sto-
sowaé wylacznie zasilacz PRA 85 lub wtyczke
samochodowg PRA 86. W przeciwnym wypadku
istnieje ryzyko uszkodzenia urzgdzenia.

5.3 Prawidiowa organizacja miejsca pracy

a)

Podczas pracy wykonywanej na drabinie unika¢
niewygodnej pozycji ciata. Nalezy przyja¢ bez-
pieczng pozycje i zawsze utrzymywaé réwno-
wage.

Pomiary dokonywane przez lub na szybach szkla-
nych lub przez inne obiekty moga zafatszowaé wyniki
pomiaru.

Urzadzenie nalezy stosowac¢ tylko w zdefiniowa-
nych granicach zastosowania.

5.4 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Mimo ze urzadzenie spetnia obowigzujgce normy, firma
Hilti nie moze wykluczy¢ wystapienia zaktécen na skutek
silnego promieniowania, co moze z kolei doprowadzi¢
do btednych wskazan pomiarowych. W takim przypadku
lub przy innych watpliwosciach nalezy przeprowadzi¢
pomiary kontrolne. Réwnoczesnie firma Hilti nie moze
wykluczy¢ wystapienia zakiécen w innych urzadzeniach
(np. w urzadzeniach nawigacyjnych samolotéw).

5.5 Uchwyt magnetyczny

UWAGA!Mimo ze w uchwycie magnetycznym znajduja
sie silne magnesy, jego dopuszczalne obcigzenie ograni-
czone jest do 1,1 kg (2,5 Ibs).

W celu unikniecia obrazen ciata nalezy podczas montazu
uchwytu magnetycznego uwazac, aby nie wtozy¢ palcoéw
miedzy pakiet magnesoéw a powierzchnie montazowa.

6 Przygotowanie do pracy

6.1

= A AN A

tadowanie akumulatora

ZAGROZENIE
Stosowaé wylacznie odpowiednie zasilacze Hilti,
ktére wymienione zostaly w rozdziale ,,Osprzet®.
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6.2 Opcje tadowania akumulatora

ZAGROZENIE
Zasilacza PRA 85 mozna uzywaé¢ wylacznie w bu-
dynku. Nie dopuszczaé do wnikniecia wilgoci.

6.3 Ladowanie akumulatora w urzadzeniu

WSKAZOWKA
Podczas tadowania nalezy przestrzegaé zalecanej tem-
peratury (5 do 35 °C/ 41 do 95 °F).

1.

Pociagna¢ pokrywe, aby byto widoczne gniazdo
tadowania na akumulatorze.



2. Wiozy¢ wtyczke zasilacza lub wtyczke samocho-
dowa do akumulatora.
WSKAZOWKA W trakcie tadowania stan natadowa-
nia sygnalizowany jest przez wskazanie akumulatora
na urzadzeniu.

6.4 Ustawianie

Ustawi¢ niwelator laserowy w odpowiednim i pewnym
miejscu, przy czym zadne obiekty nie powinny zaktbcac
pola widzenia miedzy niwelatorem laserowym a detekto-
rem lasera do maszyn. Detektora lasera do maszyn Hilti
PRM 15 mozna uzywac¢ w promieniu do 488 m (750 ft.)
(zasieg zalezy rowniez od mocy zastosowanego niwela-
tora laserowego).

OSTRZEZENIE

Nalezy przestrzega¢ wszystkich wskazéwek bezpieczen-
stwa zawartych w instrukcji obstugi urzadzenia PRM 15
oraz wszelkich pozostatych przepiséw bezpieczenstwa
obowigzujacych w miejscu pracy.

6.5 Przesuwanie pakietow magneséw

WSKAZOWKA

W celu ominigcia przeszkod pakiety magneséw mozna
przesuna¢ na dowolng pozycje w na rurze uchwytu. W
wiekszosci przypadkow przesuniecie pakietow magne-
so6w nie jest konieczne. Jesli jednak zachodzi koniecz-
no$¢ przesuniecia pakietdéw magneséw, nalezy tego do-
kona¢ przed zamocowaniem uchwytu magnetycznego
na maszynie.

1. Za pomoca klucza imbusowego /16 cala (8 mm)
poluzowaé $rube dociskowa.

2.  Przesunaé pakiet magneséw na rurze na zadang
pozycje.

3. Dociagnac¢ $rube mocujaca momentem 11 Nm.
WSKAZOWKA Zamocowa¢ detektor lasera do ma-
szyn miedzy pakietami magnesow.

6.6 Montaz uchwytu magnetycznego

WSKAZOWKA

W przypadku minikoparki uchwyt magnetyczny mozna
zamocowacé z boku, z przodu lub z tytu ramienia koparki.
Dzigki odpowiednim wycigciom w uchwycie magnetycz-
nym mozna go réwniez zamontowa¢ pod przewodami
hydraulicznymi lub nad spoinami.

1. Przytozy¢ uchwyt magnetyczny do magnetycznej
(zawierajacej zelazo) powierzchni. Upewnic¢ sig, ze
powierzchnia montazowa jest gtadka i czysta.

2. Ustali¢ punkt mocowania na maszynie. Zwrocic przy
tym uwage na odpowiednig wysoko$¢ niwelatora
laserowego.

3. Przylozy¢ gérng krawedz gornego pakietu magne-
s6w do powierzchni montazowej.

4. Powoli zbliza¢ dolny pakiet
powierzchni montazowej, az oba
magnesoéw zostang pewnie zamocowane.
WSKAZOWKA Niektére czesci uchwytu magne-
tycznego sa z wykonane metalu i moga zostawiac
$lady na niektorych powierzchniach.
WSKAZOWKA Aby zapewnié mozliwie najstabilniej-
sze zamocowanie, oba pakiety magneséw musza
catkowicie przylegaé¢ do powierzchni montazowe;j.

magneséw do
pakiety

6.7 Mocowanie detektora lasera do maszyn

Zamocowa¢ detektor lasera do maszyn miedzy oby-
dwoma pakietami magneséw. W tym celu poprowadzi¢
go przez hak, a nastepnie przykreci¢ $rube mocujaca w
kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara. Moze
sie zdarzy¢, ze przed dokreceniem $ruby mocujacej be-
dzie konieczne odkrecenie jej w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara, aby ja nieco poluzowac.

6.8 Demontaz uchwytu magnetycznego

1. Zdja¢ detektor lasera do maszyn z uchwytu magne-
tycznego.

2. Zdja¢ uchwyt magnetyczny z powierzchni montazo-
wej.

6.9 Wskazowki dotyczace instalacji na koparce

WSKAZOWKA

W przypadku zastosowania koparki lub ciagnika-koparki
ramig koparki powinno byé ustawione pionowo lub pra-
wie pionowo. Ramie koparki nalezy tak ustawi¢, aby przy
kazdym odczytaniu poziomu zadanego mozliwe byto po-
nowne ustawienie go w tej samej pozycji. Pozycja ta
bedzie ponizej nazywana ,,pozycjg sprawdzania wysoko-
Sci". Detektor lasera do maszyn mozna zamontowaé w
wykopie budowlanym lub poza nim.

6.9.1 Montaz detektora lasera do maszyn w
wykopie budowlanym

1. Na niewielkiej powierzchni zrobi¢ wykop o zada-
nej gtebokosci. Ustawi¢ tyzke koparki w wykopie w
"pozycji sprawdzania wysokosci“.

2. Ustawi¢ niwelator laserowy na odpowiednim miej-
scu (poza wykopem) do optymalnego odbioru wigzki
promieni lasera oraz wydajnej pracy maszyny, a na-
stepnie wiaczyc¢.

3. Zamocowa¢ uchwyt magnetyczny z boku ramienia
koparki na wysokosci niwelatora.

4.  Zamocowac detektor lasera do maszyn na uchwycie
magnetycznym i tak dtugo przesuwac¢ do géry i na
dét, az pojawi sie poziom zadany promienia lasera,
a nastepnie zamocowac go ostatecznie.

5. Rozpoczaé wykopywanie. Co jaki$ czas sprawdzac,
czy gtebokos$é wykopu nadal jest odpowiednia.
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6.9.2 Montaz detektora lasera do maszyn poza
wykopem budowlanym E1

1. W celu optymalnego odbioru wigzki promieni lasera
oraz wydajnej pracy maszyny ustawié¢ niwelator la-
serowy na odpowiednim miejscu (poza wykopem),
a nastepnie wiaczy¢.

2. Ustawi¢ tyzke koparki poza wykopem w "pozycji
sprawdzania wysokosci*.

3. Ustali¢ odlegto$¢ urzadzenia (L= odlegtosé ptasz-
czyzny lasera do zadanej gtebokosci wykopu).

4. Przenie$¢ odlegtos¢ urzadzenia L na ramie koparki
zaczynajagc od zebow na koncu tyzki (poza wyko-
pem budowlanym). Nastgpnie zamocowaé uchwyt
magnetyczny z boku na ramieniu koparki/ramieniu
tyzki koparki na wysokosci L.

5. Zamocowac¢ detektor lasera do maszyn. Przy czym
poziom zadany powinien znajdowaé sig¢ na koncu
dtugosci L.

6. Wiaczy¢ detektor lasera do maszyn i rozpoczaé
wykopywanie.

7. Co jaki$ czas sprawdzaé, czy gtebokos¢ wykopu
nadal jest odpowiednia.

7 Obstuga

WSKAZOWKA
Do tadowania akumulatora uzywaé wytacznie zalecanego
przez Hilti zasilacza PRA 85.

7.1 Wiaczanie/wytaczanie urzadzenia
1. Naciskac przycisk Wt./Wyt. przez 1 sekunde. Detek-
tor lasera do maszyn zostaje wiaczony.
2. Naciskac¢ przycisk Wt./Wyt. przez 3 sekundy. Detek-
tor lasera do maszyn zostaje wytaczony.

7.2 Ustawianie trybu roéwniarki i koparki H

1. Nacisna¢ raz przycisk Wt./Wyt.
Wyswietlony zostanie aktualny tryb.

2. W ciggu 2 sekund ponownie nacisnaé przycisk

Wt./Wyt., mozna wybra¢ jeden z dwéch trybow.
Tryb réwniarki: poziom zadany znajduje sie w cen-
trum detektora lasera do maszyn. Jest to ustawienie
standardowe. Wskazanie poziomu zadanego $wieci
sie przez 1 sekunde.
Tryb koparki: poziom zadany znajduje sie blizej gor-
nej krawedzi detektora lasera do maszyn. Wysoko$¢
detektora w stosunku do promienia lasera wyswie-
tlana jest z jednosekundowym opdznieniem. Wy-
brany tryb jest odpowiednio wyswietlany.

7.3 Ustawianie doktadnosci szerokosci pasma @

WSKAZOWKA
Jesli urzadzenie zostanie wytaczone i ponownie wig-
czone, zachowane zostang ostatnie ustawienia.

1. Nacisna¢ raz przycisk Wt./Wyt.
Wyswietlona zostanie aktualna szeroko$¢ pasma.
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2. W ciggu 2 sekund ponownie nacisngé przycisk
Wt./Wyt., mozna wybraé jedno z trzech ustawien
szerokosci pasma.

Tryb precyzyjny: zielona dioda LED poziomu zada-
nego $wieci sie przez 1 sekunde.

Tryb standardowy: zielona dioda LED poziomu za-
danego oraz obie, znajdujace sie najblizej poziomu
zadanego, czerwone strzatki wskazujgce kierunek
Swieca sie przez 1 sekunde.

Tryb zgrubny: zielona dioda LED poziomu zadanego
i wszystkie czerwone strzatki wskazujace kierunek
Swiecy sie przez 1 sekunde. Diody LED $wiecg sie
przez 1 sekunde dla wszystkich ustawien.

7.4 Aktywowanie wskazania pionu

WSKAZOWKA

Jesli urzadzenie zostanie wytaczone i ponownie wig-
czone, zachowane zostang ostatnie ustawienia. Wskaza-
nia poziomu zadanego $wieca sie stale, gdy detektor jest
w pionie. Diody LED poziomu zadanego migaja wolno
lub szybko, jesli detektor nie znajduje si¢ w pionie (2,5
stopnia od pionu).

1. Nacisnaé raz przycisk Wt./Wyt.
Pojawi sie aktualne wskazanie pionu.

2. W ciaggu 2 sekund ponownie nacisna¢ przycisk
Wt./Wyt., mozna wybra¢ wskazanie pionu "Aktywne"
lub "Nieaktywne".

3. Ustawi¢ wskazanie pionu na "Aktywne".

Zielona dioda LED poziomu zadanego $wieci sie
przez 2 sekundy.

4.  Ustawi¢ wskazanie pionu na "Nieaktywne".

Gorne i dolne diody LED migaja na przemian przez
2 sekundy.



8 Konserwacija i utrzymanie urzadzenia

8.1 Czyszczenie i suszenie 8.3 Transport

1. Zdmuchna¢ kurz z powierzchni. Do transportu lub wysytki swojego wyposazenia nalezy
Nie wolno dotyka¢ palcem pola wy$wietlacza ani | stosowac walizke transportowa Hilti lub opakowanie o
okienka pomiarowego. podobnych wiasciwosciach.

3. Czysci¢ wytacznie czysta i migkka Scierka; w razie ZAGROZENIE
potrzeby nawilzy¢ ja czystym alkoholem lub woda. Urzadzenie transportowac¢ zawsze bez baterii.

WSKAZOWKA Nie stosowaé innych ptynéw, po-
niewaz moga one uszkodzi¢ elementy z tworzywa 8.4 Serwis kalibracyjny Hilti
sztucznego.

4. Podczas skladowania wyposazenia przestrzegac
granic temperatury, w szczegélnosci zima/latem,
gdy wyposazenie przechowywane jest wewnatrz
pojazdu (-40 °C do +70 °C/ -40 °F do +158 °F).

W celu zapewnienia niezawodno$ci dziatania urzadze-
nia zgodnie z normami i prawnymi wymogami zalecamy
przeprowadzanie regularnej kontroli urzadzen przez ser-
wis kalibracyjny Hilti.

8.5 Uchwyt magnetyczny

Uchwyt magnetyczny utrzymywac w czystosci. Wyciera¢
smary i zanieczyszczenia, ktére nagromadzity sie na lub
w poblizu magnesow.
Jesli uchwyt miat stycznos¢ z woda, potozy¢ uchwyt
pakietami magnetycznymi do dotu, aby mogta $ciec z
nich woda.
Jesli konieczna jest wymiana rury, uzywaé wytacznie rur z
aluminium Schedule-40 o $rednicy zewnetrznej 25,4 mm.
Mocowania pakietéw magnetycznych dokreca¢ wytacz-
nie wowczas, gdy pakiety te przymocowane sg do rury.

8.2 Sktadowanie

Wypakowaé zmoczone urzgdzenia. Osuszy¢ urzadzenia,
pojemnik transportowy i osprzet (przy maks. tempera-
turze 40 °C) i wyczyscié. Dopiero gdy wyposazenie jest
catkowicie suche, mozna je ponownie zapakowac i prze-
chowywag.

Po dtuzszym sktadowaniu lub dtuzszym transporcie przed
uruchomieniem urzadzenia przeprowadzi¢ pomiar kon-
trolny.

Przed dituzszym sktadowaniem wyja¢ z urzadzenia bate-
rie. Wyciek z baterii moze uszkodzi¢ urzadzenie.

ZAGROZENIE

Niewtasciwa utylizacja sprzetu moze mie¢ nastepujace skutki:

Podczas spalania elementoéw z tworzywa sztucznego powstaja trujace gazy, ktére moga zagrazac¢ zdrowiu.
Uszkodzone lub silnie nagrzane akumulatory moga eksplodowa¢ powodujac przy tym zatrucia, oparzenia, wzery lub
zanieczyszczenie srodowiska naturalnego.

Lekkomysine usuwanie sprzetu umozliwia niepowotanym osobom uzywanie go niezgodnie z przeznaczeniem. Moze
to doprowadzi¢ do powaznych urazéw oséb trzecich oraz do zatrucia Srodowiska.

A

&

Urzadzenia Hilti wykonane zostaly w znacznej mierze z materiatéw nadajacych sie do powtérnego wykorzystania.
Warunkiem recyklingu jest prawidiowa segregacja materiatbw. W wielu krajach firma Hilti jest juz przygotowana
na przyjmowanie zuzytych urzadzen w celu ich utylizacji. Informacje na ten temat mozna uzyska¢ u doradcow
technicznych lub w punkcie serwisowym Hilti.

Dotyczy tylko panstw UE
Nie wyrzuca¢ elektronicznych urzadzen mierniczych z odpadami komunalnymi!

Zgodnie z Europejska Dyrektywa 2002/96/WE w sprawie zuzytego sprzetu elektrotechnicznego i elek-
tronicznego oraz dostosowaniem jej do prawa krajowego, zuzyte elektronarzedzia nalezy posegregowac
i zutylizowac¢ w sposoéb przyjazny dla srodowiska.

Baterie utylizowa¢ zgodnie z przepisami krajowymi. Nalezy chroni¢ $rodowisko naturalne.
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10 Gwarancja producenta na urzadzenia

W razie pytan dotyczacych warunkéw gwarancji nalezy
skontaktowac¢ sie z lokalnym przedstawicielem HILTI.

11 Wskazowka FCC (obowigzuje w USA)

OSTROZNIE

Podczas testéw urzadzenie zachowato wartosci gra-
niczne, okreslone w rozdziale 15 przepiséw FCC dla
cyfrowych urzadzen klasy B. Wartosci graniczne prze-
widujg dla instalacji w obszarach mieszkalnych wystar-
czajaca ochrone przed promieniowaniem zakiécajacym.
Urzadzenia tego typu wytwarzajg i wykorzystujg wyso-
kie czestotliwosci oraz moga je emitowaé. Dlatego w
przypadku instalacji oraz eksploatacji niezgodnej z zale-
ceniami, urzadzenia te moga powodowac zakiécenia fal
radiowych.

W przypadku niektérych instalacji nie mozna zagwaranto-
wagé, ze nie dojdzie do zaktécen. Jesli urzadzenie powo-
duje zaktocenia odbioru fal radiowych lub telewizyjnych,
co mozna stwierdzi¢ wytgczajac i ponownie wigczajac

urzadzenie, uzytkownik powinien usuna¢ zaktocenia wy-
konujac nastepujace czynnosci:

Na nowo ustawié lub przestawi¢ antene odbiorcza.

Zwigkszy¢é odstep pomiedzy urzadzeniam a odbiorni-
kiem.

Zwroci¢ sie o pomoc do sprzedawcy lub do$wiadczo-
nego technika RTV.

WSKAZOWKA

Zmiany lub modyfikacje, ktérych dokonywanie nie jest
wyraznie zezwolone przez firme Hilti, moga spowodowaé
ograniczenie praw uzytkownika do dalszej eksploatacii
urzadzenia.

12 Deklaracja zgodnosci WE (oryginat)

Nazwa: Detektor lasera do ma-

szyn
Oznaczenie typu: PRM 15
Generacja: 01
Rok konstrukgiji: 2009

Deklarujemy z petna odpowiedzialno$cia, ze niniejszy
produkt jest zgodny z nastepujacymi wytycznymi oraz
normami: do 19 kwietnia 2016: 2004/108/WE, od 20
kwietnia 2016: 2014/30/UE, 2011/65/UE, EN ISO 12100.
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OPUI'MHAJIbHOE PYKOBOJZCTBO MO 3KCMIMYATALXA

MpuemHuk PRM 15

MNepen Hauanom pa6oTbl o6A3aTENLHO U3Y-
YMTE PYKOBOZCTBO MO 3KCMyaTaLuu.

Bceraa xpaHuTe AaHHOE PYKOBOACTBO MO 3KC-
nnayarayuu pagom ¢ yCTPOHWCTBOM.

Mpu cmeHe Bnagensua obasaTensHo nepe-
AanTe pyKOBOACTBO NO 3KCnnyaTayuu BMecTe
C YCTPOUCTBOM.
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1 O6LwKe yKasaHusa

Lindpamu o603HauEHBI COOTBETCTBYHOLME UIHOCTPA-
uMn. Unnoctpaunn CM. B Hauyane pyKoBOACTBA MO 3KC-
nnyarauuu.

B Texkcte paaHHOrO pPyKOBOACTBA MO  3KCnayartauuu
«yCTPOICTBO» BCeraa o6osHauaeT npuemuuk PRM 15.

KomnoHeHTbl yCTPOMCTBa, OpraHbl ynpaBneHUa U ane-

meHTbl Haukauvu l

Mpuemuuk PRM 15
KHonka Bkn/Bbikn
Uhavkatop 3apaaa aneMeHToB nuTaHua
KpenexHan pykoaTka
(4) KHonKa anA cMelLeHra 3aAaHHOro YpOoBHA
(5) KHOMKa HaCTPOWKK YyBCTBUTENLHOCTH
(6) KHonKa uHanKaumm oteeca
() Uhavkatop 3aaaHHOro ypoBHA
(8) OkHo npuema
(9) KpenexHbiit BUHT
(0) 3apaaHoe rHesno

MarHutHbiM aepxarens PRMA 70
(D AntomuHueBan Tpy6Ka

(12) MarHuTi

(13) KpeneskHbii BUHT

1.1 CurHanbHble COOBLIEHUA M UX 3HAUEHUA

OMNACHO

ObLiee 0603HAYEHUE HEMOCPEACTBEHHOW OMACHOW CH-
Tyauuu, KoTopas MOXKET MOBMiEYb 32 COBOW TAXENbIE
TpaBMbl MK NPEACTABNATL YrPO3y ANA XU3HW.

BHUMAHUE

O6bLee 0Bo3HaYEeHWe NOTEHLHUANILHO OMACHOM CUTyaLuu,
KOTOpasA MOXET MoBJieyb 3a COB0M TAXKENbIE TPaBMbI UK
NPeACTaBNATb Yrpo3y ANA XU3HU.

OCTOPOXHO

Obuee o6o3HaYeHUEe NOTEHUMANBHO OMAaCHOM CHUTyaLuK,
KOTOpas MOXKET NoBreyb 3a CoB0W NErkMe Tpasmbl WK
nospexkaeHue 06opyaoBaHus.

YKA3AHUE
YKasaHua no aKcniyatauuu M Apyras nonesHas MHGop-
Maumsa.

1.2 O603HaueHne NUKTOrpamMm 1 apyrue
o6osHaueHus

Mpenynpexaarowme 3Haku

OnacHocTb

CumBonbl
Y

&&

MNepea Hanpasbte
ucnonb3oBa- OTpaGOTaH-
HUuem Hble
npoutute py- marepuarnsl

KOBOZCTBO Ha
no aKcnnya- nepepadoTky
Tauum
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MecTo pa3meLyeHnA UAEHTUPUKALUOHHDBIX AAHHbIX HA Tun:
YCTPOWUCTBE

Tvn 1 cepuitHbin HOMEpP YCTPOWCTBA yKasaHbl Ha 3aBOA-
CcKoil Tabnuuke. 3aHecuTe 9T1 AaHHbe B HacTosAwee py- Mokonenue: 01
KOBOACTBO MO aKcnyatayun. OHM HE0BXOANMbI NpU cep-
BUCHOM OBCNy)XMBaHUU YCTPOWCTBA U KOHCYNbTALMAX MO
€ero aKcnayaraumu.

CepwiiHblii HOmep:

2.1 Ucnonb3oBaHWe UHCTPYMEHTa NO Ha3Ha4YeHUIo

Mpuemnuk Hilti PRM 15 npeacTtaBnaet coboi aNeKTPOHHbI NasepHbIi NPUEMHUK, KOTOPbIM MOXET yNnaBnuBars ny4u
pOoTauUMOHHOrO nasepa B Lensfx TOYHOrO NO3ULUOHUPOBAHMA. [4Nfi 3TOr0 YCTPOMCTBO KPENUTCA C MOMOLLbIO MarHUTHOrO
AepykaTtena Ha NoAxoAfLLel AnA STOro ONopHOW NOBEPXHOCTU, HaNpUMeEpP Ha CTpene akckasatopa. MNocne BBoaa B
9KCMyaTauuto Nonb3oBaTenb C NOMOLLbIO AaHHOIO YCTPOMCTBA MOXET BUAETb 3aZlaHHbIM YPOBEHb OMOPHOM NNOCKOCTH
nasepa OTHOCHUTENBHO KOBLLIA 9KCKaBaTtopa.
Cobntopainte NpeanucaHua No aKCniyatauuu, yxody M TEXHWYECKOMY OBCNy)KMBAHUIO YCTPOWCTBA, NpuUBEAEHHbIe B
HacTofLeM PYKOBOACTBE NO 3KCMayaTauuy.
YuutbiBaWTE BIMAHUE YCNOBUIA OKpY)KatoLleih cpeabl. He ncnonb3yite ycTpOMCTBO Tam, rae CyLlecTByeT onacHOCTb
noxxapa unu B3pbiea.

BHeceHWe n3MeHEeHWI B KOHCTPYKLUIO YCTPOUCTBA M ero MoaudUKaLMA 3anpeLyaroTca.

2.2 OcobeHHOCTH

YCTPOICTBO MMEET YANMHEHHOE OKHO MpUema C BO3MOXHOCTLIO YNaBiMBaHMA NasepHbIX Nyyen B AvanasoHe 360°,
4TO YBENWUMBAET €ro pabouyro 30HY M AanbHOCTb AEUCTBHA. ApPKME CBETOAMOALI OGECNEUMBAIOT XOPOLIO BUAUMYHO
uHAvKaumio. Kopnyc M3 apmMMpoBaHHOro nonukapGoHarta AenaeT yCTPOWCTBO OCOBEHHO MPOYHBIM U [ONTOBEYHbLIM.
JnA nuTaHna ncnonb3yoTcA noasapaxaemble akkymynatopbl NiMH.

2.3 KomnnekT noctaBkun

Mpvemuunk PRM 15
PykoBOZACTBO MO 3Kcnnyatauum
MarnutHbi aepxxarens PRMA 70
Bnok nutanua PRA 85
CepTuduKat nponssoanTena

- a4 a4 A

2.4 CBeToaMoAHaA UHAMKALMA nocne BBoAa

HacTpoiika cmeLleHusa 3afaHHoro CraHaapTHas HAaCTPOWKa (3aZaHHbIM YPOBEHb MO LEHTPY NPUEMHUKA): 3e-
YPOBHA NeHble CBETOAMOAbLI 3aAaHHOMO YPOBHA FOPAT B TeyeHue 1 c.

Pexnm «3kckaBauma» (3aAaHHbIA YpOBEHb COOTBETCTBYET BEPXHEMY
Kpato NPpMeMHHMKa): [lBa KpacHbIX CBETOANOAA BEPXHEN CTPENKN ropaAT
B TeueHue 1 c.

HacTtpoiika 4yBCTBUTENBLHOCTHU 3aAaH-  PeXuM «TOYHbIA»: 3eNeHble CBETOANOALI 3aJaHHOrO YPOBHA FrOPAT B Te-
HOrO YPOBHA yenue 1 c.

Pexxnm «CtaHaapTHbIN»: 3eNeHble CBETOAMOAbI 3aJaHHOMO YPOBHA U KaXK-
[blA U3 KPACHbLIX CBETOANOAOB 060OMX CTPENIOK FOPAT B TeueHue 1 c.
Pexum «pyBblit»: 3eneHble CBETOAMOAbI 3aaHHOr0 YPOBHA 1 BCE Kpac-
Hble CBETOANOAbI CTPENOK-UHAWKATOPOB HanNpaBieHWA rOPAT B TeueHue 1
c.

MHaunkatop otBeca BbIKJ1: 3eneHble cBeTOAMOALI 324aHHOIO YPOBHA rO-
PAT HEMPEPLIBHO B TEYEHHUE 2 C.

MHavkaumua otBeca BKJ1: kaxkaan napa KpacHbIX CBETOAMOA0B 060MX
CTPENOK NONEPEeMEHHO MUTraeT B TEYEHHUE 2 C.
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YKASAHUE
MpocToe HaxkaTMe KHOMKYM Bbi3biBAET OTOOPaXKEHHe TeKyLlero pexxuma. MocnenosarensHOe HaKaTMe KHOMKK NO3BO-
NAET NepexoanTb B TOT UK MHON PEXKUM.

2.5 UhauKayua Bo Bpema npuema

MoKasaH1s MHAKKaTopa YPOBHA 3a- AKKYMYNATOP NOMHOCTLIO 3aPFXKEH: CBETOANUOA HE FOPHT.
paaa

HuW3kui ypoBeHb 3apAaa: roput KpacHbli CBETOAUOA.

AKKYMYNATOP paspAXXeH: KPacHbI CBETOANOA rOPUT A0 NOSHOW pas-
PAAKU BNEMEHTOB NUTAHUA.
MHanKaumuA 3aaaHHOro YpoBHA Bbicota NnpremMHuKa OTHOCUTENBHO BICOTHI NIAa3€PHOM MNOCKOCTM 0TOOpa-
aeTCA C MOMOLLbIO APKOrO CBEYEHUA KPACHBLIX CBETOANOA0B, KOTOPbIE
OAHOBPEMEHHO ABNATCA MHAUKATOPAMKU HanpaBieHuaA, B KOTOPOM Cre-
AyeT cMeLLaTb NPUEMHUK ANA ero yCTaHOBKKU Ha 3aZaHHbIA YPOBEHb.
Apkoe cBeyeHne 3eneHoro CBeToInoAa 0O3HaYaEeT, YTO NPUEMHUK Haxo-
AWTCA Ha 3alaHHOM YPOBHE POTALMOHHOro nasepa.
MHavkauusa otBeca lMpreMHMK B NONOXEHUN OTBECA: MHAMKATOPbLI 3a4aHHOTO YPOBHA rOPAT
HenpepbIBHO.
[MpYeMHMK He B NONOXKEHUM OTBECA (OTKNOHEHWUE OT BEPTUKanK +2,5°):
CBETOAMOAbI 32JaHHOrO YPOBHA MUratoT C BbICOKOW MW Masiol YacTOTON.

2.6 CBeToAMOAHaA UHAMKALMA Nocne NOAKNIOYEeHUA 6noka nuTaHua

MHankaTop ypoBHA 3apAaa akkymyna-  ®asa NOAroTOBKW akKyMynatopa: aTa $pasa CyXuT AnA NOATOTOBKM aKKy-
Topa MynaTopa K pase HopmasnbHOW 3apAaKK. ITa pasa aKTMBMPYyeTcA nocne
BKJ/IIOUEHNA BUNKM B PO3ETKY M AnnTcA npuM. 10-20 MUHYT.
- 3eneHblit cBETOAMOA MUraeT ¢ manon yactoron (0,85 'y) - aktuBHa
$asa NnoaAroToBKU.
- 3eneHbli CBETOAMOA MUraeT C BbICOKOM YacToTor (1,7 Iu) - cOoi dpasbl
NOAroTOBKM.
HopmanbHas 3apagka: ata $pasa HauMHaeTCA NOCe YCMELIHOro 3aBep-
LeHnA ¢asbl NOArOTOBKY.

- 3eneHblil CBETOAMOA FOPUT HEMPEPLIBHO — MAET 3apAaKa aKKyMmyndarTopa.

- 3eneHblii CBETOAMOA MUraeT ¢ Manon yactoton u perynapHo (0,85 u) -
aKKYMYNIATOP 3apAXKEH MOHOCTbHO.

- 3eneHblil CBETOAMOA MUraeT C O4eHb BbICOKOW YacToToi (6,7 I'y) - coi
BO BpemA 3apaaku. Linkn sapaaku 6ein npepsaH. MoacoeanHnts 610k
NUTaHWA 3aHOBO UMK 3aMEHUTb ero.

3 NpuHagneHoCTU

HaumeHoBaHue

LLItekep AnA NOAKMOYEHUS K THE3AY NPUKypuBaTtena aBTomobunsa PRA 86

4 TexHUYEeCKUe XapaKTEPUCTUKHU

npOMSBOﬂMTeﬂb ocTaBnseT 3a coboi npaBo Ha BHECEHWE TEXHUYECKNX n3mMeHeHun!

MpuémHuk PRM 15

Yron npuéma nasepa 2 x 180° = 360°

Hatunk - Usmepenve npuéma HenpepbIBHO NPONOPUMOHaTbHO
[Mpuém B BEPTUKANBHON NIOCKOCTH 203 mm (8")

JanbHOCTb AENCTBUA NPUMEMHMKA (Paaunyc) 3...488 m (ot 10 o 1600 ¢pyTOB)
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TOYHOCTb NPUEMHMKA

+2 MM (£0,079")

Bo3Mo)HaA CKOPOCTb BpaLLeH!s nasepa

ot 150 o 1200 06/MuH

CootBeTcTBME NPUEMHMKA

CraHzapTHble MHPPaKPACHBLIE M BUAMMBIE Jly4n poTaum-
OHHOTO nasepa

HeuyBCcTBUTENEH K CBETOBBIM UMMYNbCaM CUrHaSIbHbIX
namn Ha cTpounnowaake

Ha

LiBeToBanA cxema cBETOAMOAOB

CTpenka BBepX (KpacHbI)
NMHUA 33JaHHOTO YPOBHA (3€NEHbIN)
CTpenka BHU3 (KPacCHbI)

TouHOCTb AnanasoHa YacToT (pexxum «CTaHaapTHbINA»)

«TOYHbI», AManasoH YyacTtot = 5 MM (3/16 AoAMa)
«CTaHaapTHbIM», AnanasoH yactot = 10 MM (3/s atoima)
«[py6blit», AManasoH yactot = 20 MM (3/4 Atoiima)

TOUYHOCTb AManasoHa YacToT (PEXUM «DKCKaBaLuua»)

«TOYHbIN», AManasoH yactoT = 12 mm (/2 aoinma)
«CTaHaapTHbIR», Anana3oH yacToT = 25 mm (1 arorm)
«[py6Gblit», AManas3oH yactot = 50 MM (2 Aroima)

ABTOMaTMYECKOE OTKIIOUEHUE

uepes 30 MUHYT NPK BKIFOYEHHOM pexxume 6e3 npuéma
nasepHbIX Nyyewn

Macca (kopnyc)

1,2 kr (2,5 dyHTa)

Pasmepsl (O x LLI x B)

241 MM x 111 mm x 106 mm (9,5" x 4,38" x 4,2")

BCTpOEHHbIN KPEenéXHbI BUHT

MOXXET KPENMUTLCA Ha TPYOKE MarHUTHOrO AepyKarens
(Hapy>xHbl anameTp Makc. 1 aroim)

Pa6ouan Temneparypa

-20...+60 °C (ot -4 °F no 140 °F)

Temnepartypa xpaHeHus

-40...+70 °C (ot -40 °F no 158 °F)

Bna>kHocTb BO3ayxa

90 % Bna)kHocTn Bo3ayxa, 48 uacos npu 32 °C

Knacc sawutbl

IP 67

AKKymynaTop 5 AA NiMH (He noaxoAnT AnA 3aMeHbl Ha CTPOMNIO-
waake)
OHeproobecneyeHne MocToAHHaA MHAMKaUKUA B NasepHON NNocKocTu: 25 vya-

COB (MpW NOMHOCTLIO Pa3PAXKEHHOM aKKyMynATope U
npw 70 °F)

Temnepartypa 3apaakv

+5...+35 °C (o1 41 °F no 95 °F)

Bpewms 3apaaku akkymynatopa

5 4 (nonHaA 3apAaKa)

Bnok nutanua PRA 85

OnekTponutaHune 115..230 B
YacTota anektpocetu 47...63 'y
HomuHanbHaa MoLHOCTb 40 Bt
HomuHanbHOEe Hanpsa)keHne 12B

Pa6ouan Temneparypa

+0...+40 °C (o7 32 go +104 °F)

Temnepartypa XpaHeHus (B CyXOM NOMELLEHNUH)

-25...+60 °C (ot -13 #o 140 °F)

Macca

0,23 kr (0,51 ¢pyHTa)

Pasmepsi (O x LLI x B)

110 mm x 50 mm x 32 mm (4,3" x 2" x 1,3")
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5 YkazaHu TexHuKke HGesonacHoCTH

5.1 OcHoBHble Mepbl 6e3onacHoCcTH

Hapsaay ¢ o6wumu ykasaHuamMM no TexHuke 6esonac-
HOCTH, NPUBEAEHHLIMU B OTAENbHbIX [NaBax HacTo-
fillero PyKOBOACTBA NO 3KCNiyaTauuu, cnegyeT He-
YKOCHUTEnbHO cobnronath cneaylowme HUKe yKasa-
HUA.

5.2 O6wme mepbl 6e3onacHocTh

a) B 3oHe pencTBMA yCTPOWCTBA HE AONIKHO Haxo-
AWTLCA NOCTOPOHHMUX NHL, 0coBeHHO aeTei.

b) TMMpoBepsanTe ycTporMcTBO Mcnonb3oBaHuem. Mpu
o6HapyeHUM NOBPeXAEHUI OTNPaBbTe YCTPOM-
CTBO B CEPBUCHbBIN LeHTp KomnaHuu Hilti ana pe-
MOHTa.

c) He OTKNOYanTe npeaoxpaHUTenbHbie
YCTPOWCTBA U He yAanAnTe npeaynpexaarouiye
HaAMUCH U 3HAKK.

d) B cnyyae nageHUA UK MHbIX MEXaHUYEeCKUX BO3-
JAENCTBMA Ha YCTPOWCTBO OTNpaBbTe €ro B cep-
BUCHBIN LeHTp Hilti Ha npoBepky.

e) MNpu wucnonb3oBaHWM MarHUTHBIX Aepmarenen
obasarenbHo npoeepaAnTe NpaBUNILHOCTb
YCTaHOBKH YCTPOMWCTBA.

f) Bo usbemaHue HeTouHOCTeW Heobxogumo cne-
AWTb 32 YACTOTOM NONA nNpuema.

g) XOTA YCTPOMCTBO NpeAHasHa4yeHO ANA MCMOJb-
30BaHUA B CNIOMHbIX YCINOBUAX HA CTPOUTENbHbIX
nnowanKkax, C HUM, Kak 1 C APYrMMyU ONTUYECKUMH
M aneKkTpuueckumu npubopamu (nonesbimu 6u-
HOKJIAMM, OuKamu, poToannapaTamm), HyMHO 06-
pawarbca 6epemHo.

h) XoTa ycTpoMCTBO 3alyULLEeHO OT NPOHUKHOBEHUA
BNaru, ero cneayet BbiTepeTb Hacyxo nepen Tem,
KaK NONOMXMTb B NEPEHOCHYHO CYMKY.

i) JepmuUTe YCTPOMCTBO KaK MOMHO AanbLue OT Op-
raHoB cnyxa, Uto6bl 36emaTb UX NOBPEAECHUA.

5.2.1 neKTpUYEeCKMe KOMMNOHEHTbI

A A A B

a) Beperute aneMeHTbl NMTaHUA OT AeTeN.
b) He neperpeBaiTe anemeHTbl NUTaAHUA U He noAa-
Bepramte Mx BO3AEMCTBUIO NNaMeHW. ONeMEHTbI

NUTaHWA B3PbIBOOMACHLI U MOTYT BblAENATb AAOBU-
Tble BelyecTBa.

c) He 3apaxanTte anemMeHTbl NMTaHUA OAHOPA30BOro
UCNONb30OBaHUA.

d) He npunauBaiiTe aneMeHTbl MUTAHUA K YCTPOW-
CTBY.

e) MHsberaiiTe KOPOTKOroO 3aMbIKaHUA SNIEMEHTOB MU-
TaHWUA, TaK KaK OHW MOTYT NPU 3TOM neperpeTbecA
Y BbI3BaTb OMONH.

f) He BCcKpbiBaWTe aneMeHTbl NUTAaHUA U He NnoaBep-
ranTe UX MEXaHUYECKUM HarpysKam.

g) [na paboTbl MHCTPYMEHTa U 3apAAKW aKKyMyns-
TOpa ucnonb3yiTe TonbKo 650k nutaHua PRA 85
unu witekep PRA 86 anA noakntouYeHUa K reesay
npUKypuBaTena asTomobunsa. B npoTMBHOM cryyae
CYLLIECTBYET ONAaCHOCTb NOBPEXAEHUA HCTPYMEHTA.

5.3 MpaeunbHanA opraHnsayua pabouero mecra

a) bByabTe 0CTOPOXHBI NPU UCMONBL3OBAHUU NECTHHL,
M cTpemMAHoK. CTapaiTecb NOCTOAHHO COXPaHATb
YCTOMUYMBOE MONIOMEHUE U paBHOBECHE.

b) WamepeHnua, caenaHHble Yepes OKOHHOE CTEKNO UK
Zpyrue o6beKTbl, MOTYT NPUBECTU K HEBEPHOMY pe-
synbrary.

c) WUcnonb3yiTe yCTPOMCTBO TONbKO B Npeaenax ero
TeXHUYECKNX XapaKTepPUCTHK.

5.4 dneKTpomMarHUTHaA COBMECTUMOCTb

XOTA YCTPOMCTBO OTBEYAET CTPOrMM TPeBoBaHHUAM COOT-
BETCTBYIOLUMX AMPeKTuB, Hilti He ncknoyaetT BO3MOXHO-
CTW NOABNIEHWA NOMEX NPK €ro IKCNyarauyum BCneacTsmne
BO3LENACTBUA CUNbHBLIX NONEN, CMOCOGHBIX MPUBECTU K
owubkam B padoTe. B aTUX MM MHBIX Clyyasx AOMKHbI
NPOBOAUTLCA KOHTPONbHblE M3MepeHua. Hilti Takke He
MCKIIOYAET BO3MOXHOCTHU NOABNIEHUA NOMEX NPK SKCny-
atauun ycTpoMcTBa W3-3a BO3AEWCTBUA APYrUX MHCTPY-
MEHTOB (Hanpumep, HaBUraUuMOHHbIX YCTPOMCTB, NCMONb-
3yeMbIX B camonerax).

5.5 MarHuTHbI aepxarenb

BHUMAHMUE!X0TA MarHutHbIi  Aepatenb OCHaLleH
MOLUHbIMW MarHMTamu, ero AOMyCTUMaA Harpyska He
AomKHa npesblwartb 1,1 Kr (2,5 ¢yHTa).

Bo n3bexxaHne TpaBMMPOBAHWA MPU YCTAHOBKE MarHuT-
HOro Aep)<arens yéeauTech B TOM, YTO BaLLM Nasblbl He
nonanu B 3a30p Mexay MarHuToM ¥ ONOPHON NOBEPXHO-
CTbtO.
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TOBKa K pabote

6.1 3apAaaka akkymynaTopa

A AN A

Wcnonb3ayiTe TONLKO NPpeAyCMOTPEeHHbIe 6510KM nuTa-
HuA Hilti, nepeuncnenHbie B pasaene «[puHaanexHo-
CTh».

W]

6.2 Onuuu AnA 3apAAKK aKKymynaTopa

ONACHO

Bnok nuranua PRA 85 pnonmeH ucnonb3oBaTbCA
TONbKO BHYTpM 3aaHuA. He ponyckante nonapaHuA
BRaru.

6.3 3apagka akKymynaTopa B YCTPOUCTBE

YKA3AHUE
Y6eautecb B TOM, 4TO Temnepatypa npu 3apsake
COOTBETCTBYET pPEKOMEHAOBaHHOW Temnepartype (5-35
°C/41-95 °F).

1. ToBepHuTe 3aTBOP TaK, YTOOLI CTANO BUAHO 3apAa-
HOE rHes3z0 Ha akKyMynaTope.

2. BcraBbTe WTekep 6noka NUTaHus/WTekep Ans noa-
KIIOYEHUS K THE3ly NpUKypuBatens aBToMobuns B
aKKyMynaTop.

YKA3AHUE Bo Bpemsa 3apsaakuM ypoBeHb 3apaga
oToBpakaeTcA C NOMOLLbIO MHAMKATOpa 3apAaa aK-
KyMynATOpa Ha yCTPOWCTBE.

6.4 YcTtaHoBKa

YCcTaHOBUTE POTAUMOHHbIN Nasep B NOAXOAALEM U Ges-
onacHom Mmecte. [pu 9TOM B 30HE BUAMMOCTU Mexay
POTALMOHHBIM NTa3€POM U MPUEMHUKOM HE AOMKHO BbiTh
HUKaKnx 06bekToB. MpuemHuk Hilti PRM 15 moxkeT uc-
nonb3oBaTbCA Ha paccToaHun Ao 488 m (750 ¢yToB)
(AanbHOCTb AEWCTBMA TaKXKe 3aBUCHUT OT MOLLHOCTM UC-
Nosb3yEMOro POTAUUOHHOTO Nlasepa).

BHUMAHUE

Cobntopaite BCe yKasaHWA NO TEXHMKE Ge30nacHOCTH,
npuBOAMMbIE B PYKOBOACTBE No aKkcnnyarauun PRM 15
¥ BCE WHblE NpaBuna TeXHUKKM 6esonacHocTu B padouyen
30He.

6.5 CmeLeHue MarHUToB

YKA3SAHUE

Mpu HanMuum nomex (MPEnATCTBWIA) MarHWUTbl MOMHO
capuratb B NtoGOE MONOXKEHUE Ha TPyOKe Aepkarens.
B GonblunMHCTBE CyyaeB HEOOXOAWMOCTb B CMELLEHUM
MarHuToB OTCyTCTBYET. [pM HEOBXOAMMOCTH CMELLEHHA
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MarHuToB 310 HeoBxoAWMO caenatb nepea yCTaHOBKOl:i
MarHMTHOro gepxarena Ha MalluHe.

1. BbiBEpHUTE 32KMMHOW BMHT C MOMOLLbIO Kitova-
LUECTUrpaHHuKa %/16 AtormMa (8 Mm).

2. COBMHBTE MarHuT Ha TPYOKE B HY)XXHOE MOJIOXKEHHE.

3. CHoBa 3aTAHUTE KPEeneHbl BUHT C MOMeHTOM 11
Hwm.
YKASAHUE 3akpenute npuemMHUK Mexay ABYMA
MarHuTamu.

6.6 YcTaHOBKa MarHUTHOroO Aepxarensa

YKASAHUE
B cnyyae MuHM-3KCKaBaTopa MarHWTHbIA Aepkatenb

MOXHO YCTaHOBUTb C 6okoBoOWA, nepe.quH nnu
3aaHen CTOPOHbI  CTpéenbl. MarHuTHbI Aepxxarenb
MOXHO YCTaHOBUTb TaKXe noa rvapaBinyeCKUMuU

wnaHronposoaamMu UnvM Haa CBapHbIMU LLUBAMMU, TaK Kak
OH MMeeT NoAXOoAALME BblEMKHU.

1. YcraHOoBWTE MarHuTHbIA Aep)XaTtenb Ha MarHUTHOWM
(kenesocoaepiKalleit) NOBEPXHOCTH. Y6eauTech B
TOM, YTO NOBEPXHOCTb ABMAETCA POBHOM U YNCTOW.

2. Onpepennte TOYKy Kpennenua Ha MaiwuuHe. [pwu
9TOM YyuMTbIBATE COOTBETCTBYIOLLYIO BLICOTY poTa-
LIMOHHOrO nasepa.

3.  YcTaHoBWUTE BEPXHIOK KPOMKY BEPXHEro MarHuta Ha
OMOPHYIO MOBEPXHOCTb.

4. TnaBHO CMeLyaiTe HUXHUIA MarHWT K ONOPHOW Mo-
BEPXHOCTU A0 HAAEKHON PUKCaLUM 0B0UX MarHu-
TOB.

YKA3AHUE HekoTopble AeTanuM MarHWTHOro Aep-
KaTena U3roToBNeHbl U3 MeTanna U No3ToMy MoryT
OCTaBNATb CNelibl HA HEKOTOPbIX MOBEPXHOCTAX.
YKA3AHUE [nsa obecneyeHns Haunyyllen pukca-
UMM oba MarHuTa AOMKHbI MPUNEratb K OMOPHOM
NOBEPXHOCTU NOJHOCTLIO.

6.7 KpenneHue npuemMHuKa

YcTaHOBUTE MPUEMHUK Mexay ABYMA marHutamu. Mpu
3TOM NPOBEANTE €ro Yepes KPIOYOK, a 3aTeM 3aBepHUTE
KPEnexHblii BUHT MO YacOBOMW CTpenke. BoaMoXHO, uTo
KPEneXHbIi BUHT cHauana npuAaeTCA OTBEPHYTb MPOTUB
UacoBOW CTPEesKM, uToBbl PasGnokMpoBaTb €ro nepea
nocneayrLLMM 3aTArMBaHUEM.

6.8 CHATME MarHUTHOro Aeparena

1.  CHMMWTE NPUEMHUK C MarHUTHOro Aepxatens.
2.  CHMMMUTE MarHWTHbIM Aep)Katenb C OMOPHOW Mo-
BEPXHOCTH.

6.9 YKa3aHWA No yCTaHOBKe Ha aKCKasaTope

YKA3AHUE

Mpu MCnonb30BaHWM JKCKaBaTopa ero cTpena AomkHa
HaxoAUTLCA B MOYTU BEPTUKANBHOM WM BEPTUKANbHOM
nonoxexun. Ctpeny crneayet No3WLUMOHMPOBATbL TaKUM
06pasom, YTOBbl OHa MPU KKAOM CHUTBIBAHUM 3aAaH-



HOro ypOBHA MOrna cHOBa yCTaHaBnMBaTbCA B Ty Xe
nosuumio. B aanbHeiwem aTta No3vuMA Ha3bIBAETCA «MO-
3uumen KOHTPONA BbICOThI». aneMHMK MOXXHO MOHTUPO-
BaTrb BHYTPU UNU CHAPYXXKU KOTNIOBaHa.

6.9.1 YcTtaHOBKa NpUEMHUKA BHYTPU KOT/IOBaHa

1. Paspaboraiite 9KCKaBaTOPOM HEBONbLLYIO
nnowaaky ao HY>XHOM BbICOTbI/TNyOUHbI.
YcTaHOBUTE KOBLU B «MO3WULMIO KOHTPOMA BbICOTbI»
BHYTPM KOTNOBaHa.

2. YcTaHOBWTE POTAUMOHHbLIA flasep B NOAXOAALLEM
MecTe (BHe KOT/OBaHa) AnfA ONTUManbHOro npuema
nasepHbIX Nyyein n dGPEKTUBHOM aKcnayaraumm Ma-
LUKHBL. Brntounte ero.

3. 3aKpenuTe MarHuTHbIA Aepxatens ¢ BOKOBOW CTO-
POHBI CTpErbl 9KCKaBaTopa Ha ypoBHe nasepa.

4. 3axpenute NPUEMHUK HA MarHUTHOM Aepxkatene u
cABWranTe ero BBEPX W BHU3 A0 MHAMKAUWK 3a4aH-
HOrO YPOBHSA Na3epHOro Jly4a, Nocne Yero 3adpuKcu-
py¥#TE ero OKOHYaTenbHO.

5. Haunute akckasauuio. lNeproanyeckn nposepante,
COOTBETCTBYET NN MyOMHA BBIEMKU  HY)>XHOMY
YPOBHIO.

6.9.2 YcTaHOBKa NpUeMHUKa BHe KoTnosaHa B

1. YcraHoBuTE POTAUMOHHBIA Nnasep B NOAXOAALLEM
MecTe (BHe KOTNOoBaHa) AnA ONTUMAaNbHOro npuema
nasepHbIX Jlyyer n aGPEKTUBHOM IKCnayaTauum ma-
LWKHbl. Brntounte ero.

2. YcTaHoBWTE KOBLU B «MO3WLMIO KOHTPONA BbICOTbI»
BHE KOTNIOBaHa.

3. Onpeaenute yctaHoBO4HOe paccTosHue (L= pac-
CTOfIHWE OT Na3epHON NNOCKOCTU A0 HYXKHOW rny-
OUHbI BEIEMKM).

4. TepeHecute BENUYMHY YCTAHOBOYHOrO PacCTOAHMA
L Ha cTpeny akckaBaTopa, B3AB 3a Hauano orcyera
3yObA Ha KOHLE KOBLUA (BHE KOTIOBaHa). 3arem 3a-
KPEenuTe MarHUTHbIA Aeparenb C GOKOBOW| CTOPOHLI
CTperbl 3KCKaBaToOpa/PyKOATH KOBLUA Ha BbicoTe L.

5.  3aguKcupyite npuemHuk. MNpu aTom 3aaHHbIN ypo-
BEHb [IOMKEH HAXOAUTbCA Ha KOHLe BeNWYMHbI L.

6.  BKOUMTE NPUEMHUK M HAUHUTE BKCKaBaLMIO.

7. Tepuoanyeckn nposepAnTe, COOTBETCTBYET N rMy-
61Ha BEIEMKN HY>XHOMY YPOBHIO.

YKA3AHUE
A 3apaaKku akkyMynAaTopoB cneayeT UCNonb3oBarb pe-
KOMeHAoBaHHbI1 Hilti 6nok nutaHua PRA 85.

7.1 BknroueHue/BbIKNIOYEHHE YCTPOUCTBA

1. Haxwmute kHONKy Brn/BbiKn 1 yaep>kuBanTe ee Ha-
»aroi B Teyenne 1 c. MpUemMHUK BKIOUMTCA.

2. Haxxmute kHonky Bkn/Bbikn 1 yaepxuBanTe ee Ha-
»artoi B TedeHne 3 C. NMPUeMHHUK BbIKIIOUMUTCA.

7.2 Buibop pexuma «[naHupoBaHne» Unn
«9KCKaBayua»

1. Haxmute kHONKy Brn/Bbikn.

MoABUTCA MHAMKALMA TEKYLLIEro peXxuma.

2. Tlpn NOBTOPHOM HaXkaTuu KHOMKKM Bki/Bbikn B TeUe-

HUE 2 C MOXKHO BbIBpaTh OAMH U3 ABYX PEXUMOB.
Pexxnm «[naHmpoBaHue»: 3anaHHbIA Ananas3oH B
LIeHTPe NpUeMHKKa. 3Ta HAaCTPOMKa ABNAETCA CTaH-
AapTHOW. MHAMKaTOp 3a4aHHOTO YpPOBHA FOPUT B
TeuyeHue 1 CekyHabl.
Pexxum «OKckaBauuA»: 3alaHHbIN ypoBeHb Gnnxe
K BEPXHEMY Kpato MpuemMHuKa. Beicota npuemHuka
OTHOCHTENBHO NTa3ePHON MIOCKOCTU OToBpaXkaeTca
C 3afepxkoi B 1 c. MoaBUTCA MHAMKALWA BbIGpaH-
HOro pexxuma.

7.3 HacTpoiika TouHoro avanasoHa yactor @
YKA3AHUE

[Mocne BLIKAIOYEHWA U NMOBTOPHOMO BK/OYEHUA YCTPOWM-
cTBa AeWCTBUTENbHBIMMU ABNAIOTCA HACTPOWKK, 3aaHHble
npu NocneHem UCrnoNb3oBaHUM.

1. Hamute kHoNKy Brn/Bbikn.
MoABUTCA MHAMKALMA TEKYLLEro AnanasoHa YacToT.
2. Tlpu NOBTOPHOM Ha)kaTn KHOMkM Bkn/Bbikn B Te-
UeHre 2 C MOXHO 3a4aTb OAHY W3 TPeX HacTpoek
AuanasoHa.
Pexum «TOUHbI»: 3eneHblii CBETOAMOA 3aAaHHOro
YPOBHA ropuT B TeueHue 1 c.
Pexxum «CtaHaapTHbIM»: 3eneHbli cBeToanos 3a-
[aHHOTO YPOBHA U 00e pacnono)KeHHble BOMU3u
HEro KpacHble CTPEeNKM-MHAWKATOPLI HanpasneHus
rOpAT B TeyeHue 1 cekyHabl.
Pexxum «[py6biit»: 3eneHble CBETOANOAb! 3aAaHHOTO
YPOBHA M BCE KpacHble CTPEKU-WHAMKATOPbI Ha-
npasneHuA ropaT B TedeHune 1 c. Ceetoanoasl 6yayT
ropetb B TeueHue 1 ¢ AnA BCex HacTpoekK.

7.4 AKTUBMpOBaHWe UHAWKALUKU OTBeca

YKASAHUE

Mocne BBIKNOYEHWA U NOBTOPHOIO BKIIOYEHWA YCTPOK-
CTBa AENCTBUTENbHBIMU ABNAIOTCA HACTPOWKK, 3alaHHbIe
npv nocneaHemM UCnonb3oBaHWu. MHAMKaTopbl 3aAaHHOTO
YPOBHA FOPAT HEMPEPBLIBHO, ECNW NPUEMHUK HaxoauTcs
B MONOXeHUM oTBeca. MHAMKaTopbl 3aAaHHOrO ypOBHA
MWraroT C BbICOKOW MNKU Manoi 4acToToW, eCnv NpUém-
HUK HE HaxOAMTCA B MOJIOXEHUM OTBeca (OTKIOHeHUe oT
BepTUKanu +2,5°).

1. Haxmwute kHonky Brn/Bbikn.

OtoBparkaeTtcsa TeKyLian UHAUKALMA NONIOKEHNS OT-
Beca.
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2. [pu NOBTOPHOM HaaTtun KHoNku Bkn/Beikn B Teve-
HUE 2 C MOXXHO BbIGpaTb MeXay MHAMKauuen «Ak-
TMBHO» UK «HeaKTUBHO».

3. YcTtaHOBMTE NONOXKEHNE «AKTUBHO».
3enéHblil CBETOAMOA 3a4aHHOIO YPOBHA rOpPUT B Te-
yeHue 2 C.

4. YcTtaHOBMTE NONOXEHUE «HeaKTUBHO».
BepxHue 1 HUKHUE CBETOAMOAbI NONEPEMEHHO MU-
raioT B TeYeHue 2 C.

8 Yxo0a 1 TexHu4YecKoe obcnymusaHue

8.1 OuncTKa U cylKa

1. Cay#Tte nbinb C NOBEPXHOCTH.

2. He kacantecb nonen MHAMKAUMKU UK OKHA npuema
nanbLamu.

3. [onb3yiTecb ANA OYMCTKU TONIBKO YUCTON U MATKOM
TKaHbtO; B Cllydae HeOBXOAMMOCTU CRerka CMounuTe
TKaHb YMCTBIM CMMPTOM MAM HEBOMbLUMM KOnuue-
CTBOM BOZbI.

YKA3AHHUE He ncnonb3yite Apyrue XuakocTu, no-
CKOJbKY OHU MOTYT NOBPEANTb NNACTUKOBLIE AeTalN.

4. Tpwu xpaHeHun obopyaoBaHua cobnioaaite Temne-
paTypHbIA PEXUM, OCOOEHHO 3UMOW/NETOM, €Ciu
Bale 060pyAOBaHWe XPaHUTCA B CalOHe aBTOMO-
6uns (ot -40 °C po +70 °C/oT -40 °F no +158 °F).

8.2 XpaHeHune

Pacnaky#iTte yCTPONCTBO, KOTOPOE XPaHMNOCh BO BaXK-
HOM MecTe. BbicylunuTe U ouncTUTe YCTPOWCTBO, nepe-
HOCHYIO CYMKY ¥ NPUHAANEXHOCTH (MPY TeMneparype He
6onee 40 °C/104 °F). 3aHOBO ynakyiTe yCTPOWCTBO, HO
TOMBKO MOCAE TOro, KaK OHO MOSIHOCTBIO BBICOXHET. Xpa-
HUTE YCTPOMCTBO B CyXOM MecTe.

Mocne ANUTENbHOrO XpPaHeHWA WM TPaHCMNOPTUPOBKM
yCTpOicTBa NpoBeanTe NPoBHOE U3MEPEHUE NEPeA ero
MCMONb30BaHNEM.

Mepea AnnTenbHLIM XPaHEHWEM BblHbTE 3IEMEHTbI NuTa-
HWA 13 yCcTpoicTaa. MNpoTeKLLne 3NeMeHTbI MUTaHNA MOTYT
noBpeanTb YCTPOUCTBO.

8.3 TpaHcnopTUMpoOBKa

Mcnonbayiite AnA TPAHCNOPTUPOBKM UK OTNPaBKKU 060-
PyZAOBaHWA TPAHCMOPTHLIE KOHTEWHEPBI dUpMbI Hilti nuéo
YNaKoBKy aHaNOrMYHOro KayecTsa.

OMNACHO

Mepea TPaHCNOPTUPOBKOW YCTPOWCTBA M3BNEKUTE
aneMeHTbl NUTaHKA.

8.4 Cnymba kanmbposku Hilti

Mbl pekomeHayeM perynfapHO NpoBepATb UHCTPYMEHTbI
B cny>k6e kanubposku Hilti ana obecneyeHna nx Hapex-
HOCTU U COOTBETCTBUA CTaHAapTam U NpaBoBbIM Tpebo-
BaHWAM.

8.5 MarHuTHbIM gepxarenb

Cneaute 3a YMCTOTOM MarHWTHOro Aepykarens. Bbitu-
paiite cneabl CMasku 1 rpAsK, KOTOpaA HakannMBaeTcA
Ha MarHuTax unu B6M3u HuX.

Mpyv nonazaHun Aep)xatena B BOAY MOMOXWUTE €ro mar-
HUTaMK BHWU3 ANA CTEKaHWA BOAbI.

Mpn HeoBXOAMMOCTM 3amMeHbl TPYOKM UCMOnb3yiTe
TONbKO TPYOKM amomuHua Schedule-40 ¢ Hapy)KHbIM
anametpom 25,4 Mm.

3artArnBaiTe GpUKCaTopbl MarHUTOB TONIbKO B TOM Cryyae,
€CIIM MarHuTbl HaXoAATCA Ha TPyOKe.

OMNACHO

HapyLueHue npasun ytunusaunm o60pyaoBaHUA MOXET UMETb CrielyroLLyne NoCcneACTBUA:
Mpu CxkuraHmn aetaneit U3 nnactMacchl 06PasytoTCA TOKCHUHbIE rasbl, KOTOPbIE MOTYT MPEACTaBNATb yrpo3y AnA

30pOBbA N0AEN.

Ecnu anemMeHTbl NUTaHnA NOBPEXAEHbI Ui NOABEPIKEHBI BO3AEUCTBUIO BEICOKUX TEMMEPATYpP, OHU MOTYT B3OpBaTbCA
¥ CTaTb NPUYUHOM OTPABNIEHNA, BO3rOPaHUi, XMMUYECKUX OXKOTOB MM 3arpA3HEHNA OKPY)KatoLLen cpeasbl.

Mpn NErkombICNEHHOM OTHOLIEHUM K YTUNM3aLMW Bbl CO3JAETe OMacHOCTb MCMONb30BaHMA 0B0PYAOBaHMA He Mo
Ha3HaYeHWIO NOCTOPOHHUMM NLAMK. STO MOXKET CTaTb MPUYUHON MX COBCTBEHHOrO CEPbE3HOrO TPaBMMPOBAHUA,
TPaBMUPOBaHWUA APYIvX JINL, @ TaKXKe NPUYMHON 3arpA3HEHUSA OKpYXKatoLLel cpeapl.
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BONbLMHCTBO MaTtepuanoB, W3 KOTOPLIX W3roTOBReHb u3aenua Hilti, noanexut BTopuuyHoi nepepabotke. Mepea
yTUAK3aumen cneayert TwarenbHO paccoptupoBaTtb martepuansl. Bo mHorux ctpanax Hilti y>ke opranusosana npuem
CTapbIX MHCTPYMEHTOB ANA yTunn3aunn. JononHUTEeNbHY0 MHGOPMALMIO MO STOMY BOMPOCY MOXHO MONy4uTb B OTAENe

no oécnymwaaHmo KIMeHTOB KoMnaHuu Hilti unu y Bawwero KOHCynbTaHTa No NpoAaXam.

Tonbko ana ctpaH EC

He BbiBpacbiBaiTe a1eKTponpudopsl BMECTE C 0BLIUHBIM MycOpOM!

B cootBetctBUM C eBponeickon AupektuBoi 2002/96/EG 06 yTunM3auuu CTapbiX 3NEKTPUYECKUX U
3NEKTPOHHBIX YCTPOWCTB U B COOTBETCTBMM C MECTHLIMU 3aKOHAMU SNIEKTPOUHCTPYMEHTLI, ObiBLUME B

3KCMAyaTauuu, A0MKHBI YTUIIM3MPOBATLCA OTAENBHO Ge30MacHbIM ANA OKpY)XKatoLLel cpelsbl Cnoco6oM.

YTUNU3UPYIATE BNEMEHTHI MTUTAHWA COTNMAacHO HaUMOHaNbHbIM TpeGoBaHUAM. 3a60TbTECh 06 OXpaHe OKpPY-

»arowen cpeaepl.

10 lNapaHTUA npousBoAUTENA

C BONPOCaMK OTHOCHUTENBHO rapaHTUIHBIX YCNOBUIA 0B-
pawyaitecb B Gnxaiiuee npeacrasutensctso HILTI.

11 Npeanucanue FCC

OCTOPOXHO

3TO YCTPOWCTBO BbIAEPKANO TECT Ha MPeAenbHble 3Ha-
YyeHus, KoTopble onucaHbl B pasaene 15 cranaapta FCC
ANA UMPPOBBLIX MHCTPYMeHTOB Knacca B. Otn npeaens-
Hble 3HaYEHUA NPeayCMOTPEHbI ANA 06ECneYeHna B Ku-
NIOW 30HE AOCTATOYHOW 3aLUTbl OT M3NyYeHuA. YCTPOW-
CTBa TaKOro Tuna reHepupytloT U UCMOMb3YIOT BbICOKWE
4acTOThl M TAKXKE UCMyCKatoT U3nyyeHue. Moatomy B cny-
yae HecoONAEHUA NPaBUA U yKasaHWi NO YCTaHOBKeE W
QKCyaTaunn yCTPOWCTBA OHO MOXET CTaTb UCTOYHUKOM
nomex paanonpuemy.

Henb3a rapaHTMpoBarb, YTO MPW ONpeAeneHHbIX 0BCcTonA-
TenbCTBax He BO3HMKHYT nomexu. B cnyyae, ecnu yctpoi-
CTBO CO3AaeT NOMeXH Paa1o- U TENEeNpPUemMy, 4TO MOXHO

cTBUTENbHO B C

YCTaHOBUTb NMYTEM €0 BbIK/OYEHWUA U MOBTOPHOIO BKIILO-
YEHUs, MONb30BATENO HY)KXHO BbIK/OUNTL €ro, uTOoObI
YCTPaH!Tb NOMEXH C MOMOLLIO CNEAYOLMX MEP:

I'IepeHaCTpoﬁTe W1 nepemMecTuTe NPUeMHyH0 aHTeHHy.

YBenuubTe PacCToAHUE MEXAY UHCTPYMEHTOM U MPUEM-
HUKOM.

Bocnonbayitecb NOMOLWbBIO  Aunepa  WAM  OMbITHOroO
paano- 1 TeneTexHuKa.

YKA3AHUE

M3MeHeHnA nnnm MoandpuKauum, KoTopble He paspeLLeHb
komnanue# Hilti, MoryT orpaHnunTtb Nnpasa nonb3osarens
Ha 9KCMyaTaumio yCTponcTsea.
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12 eknapauua cootBetcTBUA Hopmam EC (opuruHan

O6o3HayeHue: MpuemMHUK
Tun MHCTpyMeHTa: PRM 15
Mokonenwe: 01
oA BbinycKa: 2009

Komnanusa Hilti co Bcelt OTBETCTBEHHOCTLIO 3aABNAET, YTO
JAaHHaA NPOAYKUMA COOTBETCTBYET CNeAylownM AUPEK-
™MBaM u Hopmam: go 19. 04.2016: 2004/108/EG, c 20.
04.2016: 2014/30/EU, 2011/65/EU, EN ISO 12100.
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ORIGINALNi NAVOD K OBSLUZE

Prijimac pro stroje PRM 15

Pred uvedenim do provozu si bezpodminec¢né
prectéte navod k obsluze.

Tento navod k obsluze ukladejte vzdy u pfri-
stroje.

Jinym osobam predavejte pristroj pouze s na-
vodem k obsluze.

Obsah Stranka
1 VSeobecné pokyny 119
2 Popis 120
3 Prislusenstvi 121
4 Technické udaje 121
5 Bezpec€nostni pokyny 122
6 Uvedeni do provozu 123
7 Obsluha 124
8 Cisténi a udrzba 125
9 Likvidace 126

10 Zaruka vyrobce 126
11 Upozornéni FCC (platné v USA) 126
12 Prohlaseni o shodé ES (original) 127

Cisla odkazuji na obrazky. Obrazky se nachazeji na
zaGatku navodu k obsluze.
V textu tohoto navodu k obsluze oznacuje "pfistroj" vzdy
pfijima¢ pro stroje PRM 15.

Casti pristroje, ovladaci a indikaéni prvky Kl

PFijimac¢ pro stroje PRM 15
% Tlagitko zap/vyp

Ukazatel stavu baterie
Upeviiovaci tchyt
(4) Tlagitko pro posunovani pozadované Grovné
(5) Tlagitko pro nastaveni citlivosti
Tlacitko pro zobrazeni svislice
(7) Ukazatel pozadované trovné
(8) Prijimaci okénko
(9) Upeviiovaci $roub
(0) Nabijeci konektor

Magneticky drzak PRMA 70
(D Hiinikova trubka

(12) Sady magnetti

(13) Upeviiovaci roub

1 VSeobecné pokyny

1.1 Signalni slova a jejich vyznam

NEBEZPECI

Pouzivd se k upozornéni na bezprostfedni nebezpedi,
které by mohlo vést k tézkému poranéni nebo k umrti.

VYSTRAHA
Pouziva se k upozornéni na potencialné nebezpecnou
situaci, kterd mlze vést k tézkym poranénim nebo k imrti.

POZOR

Pouziva se k upozornéni na potencialné nebezpeénou
situaci, ktera by mohla vést k lehkym poranénim nebo
k vécnym skodam.

UPOZORNENI
Pokyny k pouzivani a ostatni uzite¢né informace.

1.2 Vysvétleni piktogrami a dal$i upozornéni
Vystrazné znacky

Varovani
pred
vSeobecnym
nebezpedim

Symboly

Pred Odpady
pouzitim odevzdavejte
Ctéte navod k recyklaci
k obsluze
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Umisténi identifikacnich udajli na zafizeni Typ:
Typové oznaceni a sériové oznaceni je umisténé na ty-
povém §titku pfistroje. Zapiste si tyto udaje do svého
navodu k obsluze a pFi dotazech adresovanych nasemu Generace: 01
zastoupeni nebo servisnimu oddéleni se vzdy odvolavejte
na tyto udaje.

Sériové Cislo:

2Popis
2.1 Pouzivani v souladu s uréenym tGcelem

Pfijimac pro stroje Hilti PRM 15 je elektronicky pfijimac laserového paprsku, ktery mdze pfijimat paprsky od rota¢niho
laseru pro ur¢ovani polohy. Pristroj by mél byt pomoci magnetického drzaku pripevnény na magnetickém povrchu,
napfiklad na ramenu bagru. Po uvedeni do provozu se uzivateli na pfistroji vizualné zobrazi pozadovana uroven
referenéni roviny laseru ve vztahu ke Izici bagru.

Dodrzujte udaje o provozu, péci a udrzbé, které jsou uvedeny v ndvodu k obsluze.

Zohlednéte vlivy okoli. Nepouzivejte pfistroj tam, kde hrozi nebezpeci pozaru nebo exploze.

Upravy nebo zmény na pfistroji nejsou dovoleny.

2.2 Vlastnosti

Pfistroj je vybaveny dlouhym pfijimacim okénkem pro pfijem laserového paprsku v rozsahu 360 stupiid, které
zvy$uje pracovni rozsah a pracovni vzdalenost. Vyrazné LED ukazatele umoZznuji jasné zobrazeni. Kryt z vyztuzeného
polykarbonatu zvySuje robustnost pfistroje a umozriuje jeho pouzivani po mnoho let. Pfistroj pouziva nabijeci
akumulatory NiMH.

2.3 Obsah dodavky

Pfijimac pro stroje PRM 15
Navod k obsluze
Magneticky drzak PRMA 70
Sitovy adaptér PRA 85
Certifikat vyrobce

_ A A a4

2.4 LED ukazatele po zadani

Nastaveni posunuti poZzadované Standardni nastaveni (poZzadovana Uroven je uprostfed pfijimace): 1
urovné sekundu sviti zelené LED pozadované Urovné.

Rezim bagru (poZzadovana uroven je na hornim okraji pfijimace): 1
sekundu sviti dvé ¢ervené LED horni Sipky.

Nastaveni citlivosti pozadované Rezim vysoké citlivosti: 1 sekundu sviti zelené LED poZadované urovné.
drovné

Standardni rezim: 1 sekundu sviti zelené LED pozadované Urovné a vzdy

= B . on jedna Gervena LED u kazdé Sipky.
"'g ':‘g ':‘9 Rezim nizké citlivosti: 1 sekundu sviti zelené LED pozadované Urovné

a v8echny ¢ervené LED smérovych Sipek.

Nastaveni zobrazeni svislice Zobrazeni svislice je vypnuté: 2 sekundy nepretrzité sviti zelené LED po-
Zadované urovné.

Zobrazeni svislice je zapnuté: 2 sekundy stfidave blikaji vzdy dvé cervené
LED obou Sipek.

UPOZORNENI
Jednim stisknutim tlacitka se zobrazi aktualné zvoleny rezim. Postupnym stisknutim tlacitek se dostanete do pfislus-
ného rezimu volby.
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2.5 Ukazatel béhem prijmu laserového paprsku
Ukazatel stavu nabiti PIné nabita baterie: LED nesviti.

Slabé baterie: Blika ¢ervena LED.

Vybita baterie: Cervena LED sviti, dokud nejsou baterie zcela vybité.
Ukazatel pozadované urovné Vyska pfijimace vzhledem k vySce laserového paprsku se zobrazuje po-
moci jasné ervené sviticich LED, jeZ zaroven udavaji smér, kterym je
X nutno pohybovat pfijimacem, aby byla dosazena poZzadovana uroven.
d : Jasné zelené svitici LED, pfijimac se nachazi na pozadované urovni ro-
ta¢niho laseru.
Zobrazeni svislice Prijimac je ve svislé poloze: Ukazatele pozadované urovneé sviti nepretr-
zité.
Pfijima¢ neni ve svislé poloze (+2,5 stupné od svislice): LED pozadované
urovné blikaji rychle nebo pomalu.

2.6 LED ukazatele po pfipojeni sitového adaptéru

Ukazatel stavu nabiti akumulatoru Faze kondicionovani (pfipravy) akumulatoru: V této fazi se akumulator
pfipravuje na fazi normalniho nabijeni. Tato faze se spusti po zapojeni
zastréky do sitové zasuvky a trva cca 10-20 minut.

- Zelena LED blika pomalu (0,85 Hz) - probiha faze kondicionovani.

- Zelena LED blika rychle (1,7 Hz) - chyba faze kondicionovani.

Normalni nabijeni: Tato faze zacina po Uspé&Sném dokonceni faze kondi-
cionovani.
- Zelena LED sviti nepretrzité - akumulator se nabiji.

- Zelena LED blika pomalu a pravidelné (0,85 Hz) - akumulator je plné

nabity.

- Zelena LED blika velmi rychle (6,7 Hz) - chyba pfi nabijeni. Nabijeci cyk-

lus byl pferusen. Znovu pripojte nebo vymérite sitovy adaptér.

Oznaceni

Konektor do zasuvky v automobilu PRA 86

4 Technické udaje

Technické zmény vyhrazeny!

Prijimaé pro stroje PRM 15

Uhel pfijmu laseru 2 x180° = 360°

Senzor - méfeni pfijmu Prlibézné proporcionalné

Vertikalni pfijem 203 mm (8")

Dosah pfijimace pro stroje (radius) 3...488 m (10 az 1600 ft)

Presnost prijimace pro stroje +2 mm (0,079 ")

Mozn4 rychlost laseru 150 ot/min az 1 200 ot/min

Kompatibilita pfijimace Standardni infradervené rotacni lasery a rotaéni lasery

s viditelnymi paprsky
Necitlivost vici svételnym impulzdm vystraznych svétel  Ano
na stavenisti
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Barevné schéma LED

horni Sipka (Cervena)
linie poZzadované Urovné (zelena)
dolni Sipka (Cervend)

Presnost Sitky pasem (standardni rezim)

$|’|"'ka pasma s vysokou citlivosti = 5 mm (3/16 in)
Sitka standardniho pasma = 10 mm (3/s in)
Sitka pasma s nizkou citlivosti = 20 mm (3/4 in)

Presnost Sitky pasem (rezim bagru)

Sitka pasma s vysokou citlivosti = 12 mm (/2 in)
§|”rka standardniho pasma = 25 mm (1 in)
Sitka pasma s nizkou citlivosti = 50 mm (2 in)

Automatické vypnuti

po 30 minutach v zapnutém rezimu bez pfijmu lasero-
vého paprsku

Hmotnost (kryt)

1,2 kg (2,5 Ibs)

Rozméry (L x B x H)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9,5" x 4,38" x 4,2")

Integrovany upevriovaci $roub

Lze upevnit na trubku magnetického drzaku (max.
vnéjsi prameér 1")

Provozni teplota

-20...+60 °C (-4 °F az 140 °F)

Skladovaci teplota

-40...+70 °C (-40 °F az 158 °F)

Vlhkost vzduchu

90% vlhkost vzduchu za 48 hodin pfi 32 °C

Trida ochrany

IP 67

Akumulator

5 AA NiMH (nelze pouzit na stavbé)

Zdroj energie

Trvaly ukazatel u laserového paprsku: 25 hodin (pfi plné
nabitém akumulatoru a 70 °F)

Nabijeci teplota

+5...+35 °C (41 °F az 95 °F)

Doba nabijeni akumulatoru

5 hodin pro Uplné nabiti

o) Sitovy adaptér PRA 85

Napajeni 115...230 V
Sitova frekvence 47...63 Hz
Jmenovity vykon 40 W
Jmenovité napéti 12V

Provozni teplota

+0...+40 °C (32 °F az +104 °F)

Skladovaci teplota (v suchu)

-25...+60 °C (-13 °F az 140 °F)

Hmotnost

0,23 kg (0,51 Ibs)

Rozméry (L x B x H)

110 mm x 50 mm x 32 mm (4,3" x 2" x 1,3")

5 Bezpecnostni pokyny

5.1 Zakladni bezpeénostni pokyny

Vedle technickych bezpeénostnich pokynd uvede-
nych v jednotlivych kapitolach tohoto navodu k ob-
sluze je nutno vzdy striktné dodrzovat nasledujici
ustanoveni.

5.2 VSeobecna bezpecnostni opatreni

a) PFi praci drzte jiné osoby, obzvlast déti, v bez-
pecné vzdalenosti od pracovisté.

b) Pred pouzitim pristroj zkontrolujte. Pokud je pfi-
stroj poskozeny, svéite jeho opravu servisnimu
stredisku Hilti.
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c)

d)

Nevyrazujte z ¢innosti zadna bezpecénostni zafi-
zeni a neodstranujte informacni a vystrazné ta-
bule.

Po narazu nebo puisobeni jiného mechanického
vlivu je nutné nechat pristroj zkontrolovat v ser-
visnim stredisku firmy Hilti.

P¥i pouziti magnetickych drzaku zajistéte, aby byl
pristroj spravné nasazeny.

Aby nedochazelo k chybnym mérenim, udrzujte
prijimaci policko ¢isté.

Ackoliv je pFistroj konstruovan pro pouzivani v ne-
pfFiznivych podminkach na stavenisti, méli byste
s nim zachazet opatrné, podobné jako s jinymi op-



tickymi a elektrickymi pristroji (dalekohled, bryle,
fotoaparat).

h) Prestoze je pfistroj chranény proti vihkosti, pred
ulozenim do transportniho pouzdra jej do sucha
otrete.

i)  Pristroj drzte co mozna nejdale od usi, aby nedo-
Slo k poskozeni sluchu.

5.2.1 Elektricka bezpeénost

AN AN A A

a) Baterie nepatfi do rukou détem.

b) Nevystavujte baterie nadmérnému teplu a nevha-
zujte je do ohné. Baterie mohou explodovat nebo
muze dojit k uvolnéni toxickych latek.

c) Baterie nenabijejte.

d) Baterie nepfipojujte k pfistroji pajenim.

e) Nevybijejte baterie zkratovanim, mohou se pre-
hrat a popalit vas.

f) Baterie neotevirejte a nevystavujte je nadmérné
mechanické zatézi.

g) Pro provoz pfistroje a nabijeni akumulatoru pou-
zivejte pouze sitovy adaptér PRA 85 nebo konek-

tor do zasuvky v automobilu PRA 86. Jinak hrozi
nebezpeci poskozeni pfistroje.

5.3 Spravné usporadani pracovisté

a) P¥i praci na zebfiku a leSeni se vyhybejte nepfiro-
zenému drzeni téla. PFi praci stljte vzdy bezpeéné
a stale udrzujte rovnovahu.

b) Meéreni pres sklo, na skle nebo pres jiné predméty
mUze zkreslit vysledky.

c) Pristroj pouzivejte pouze v definovanych mezich
pouziti.

5.4 Elektromagneticka kompatibilita

Ackoli pfistroj spliiuje pozadavky pfislusnych smérnic,
nemUze firma Hilti vylougit moZnost, Ze bude pfistroj ru-
$eny silnym zafenim, coz mGze vést k chybnym operacim.
V takovém pfipadé, nebo mate-li néjaké pochybnosti, je
tfeba provést kontrolni méfeni. Rovnéz nemaze firma Hilti
vylougit, Ze nebudou ruseny jiné pfistroje (napf. navigacni
zafizeni letadel).

5.5 Magneticky drzak
POZOR!Ackoli je magneticky drzak vybaveny silnymi
magnety, je jeho nosnost omezena na 1,1 kg (2,5 Ibs).

Abyste zabranili poranéni, dbejte pfi upeviiovani magne-
tického drzaku na to, aby se vam prsty nedostaly mezi
sadu magnett a montazni plochu.

6 Uvedeni do provozu

6.1 Nabijeni akumulatoru

(¢

NEBEZPECI

Pouzivejte pouze pfislu$né sitové adaptéry Hilti, které
jsou uvedené v ¢asti "Prislusenstvi".

6.2 Volitelné moznosti pro nabijeni akumulatoru

NEBEZPECI
Sitovy adaptér PRA 85 se smi pouzivat pouze v budo-
vach. Zabraiite vniknuti vihkosti.

6.3 Nabijeni akumulatoru v pfistroji H
UPOZORNENI

Dbeijte na to, aby teplota pfi nabijeni odpovidala doporu-
¢ené nabijeci teploté (5 az 35 °C/ 41 az 95 °F).

1. Vytahnéte uzavér tak, aby byl vidét nabijeci konektor
na akumulatoru.

2. Konektor sitového adaptéru nebo konektor do za-
suvky v automobilu zapojte do akumulatoru.
UPOZORNENI B&hem nabijeni indikuje stav nabiti
ukazatel akumulatoru na pfistroji.

6.4 Umisténi

Rotacni laser postavte na vhodné a bezpe¢né misto, pfi-
¢emz zorné pole mezi rotacnim laserem a pfijimac¢em pro
stroje by nemélo byt naru$ené zadnymi objekty. Pfijimac
pro stroje Hilti PRM 15 Ize pouzivat do vzdalenosti 488 m
(750 ft) (dosah zavisi také na vykonu pouzitého rotaéniho
laseru).

VYSTRAHA

Dodrzujte veskeré bezpecnostni pokyny uvedené v na-
vodu k obsluze PRM 15 a rovnéz veskeré ostatni bez-
pec¢nostni predpisy a postupy na svém bezprostfednim
pracovisti.

6.5 Posunuti sady magnetu

UPOZORNENI

Aby bylo mozné se vyhnout prekazkam, Ize sady magnet
na trubce drzéku presunout do jakékoli libovolné polohy.
Ve vétsiné pripadl neni posunuti sady magnetd nutné.
Pokud je pfesunuti sady magnetll nutné, mélo by se
provést pfed upevnénim magnetického drzaku na stroj.
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1. Pomoci 5/1epalcového (8 mm) klice pro vnitini Sesti-
hran povolte svéraci $roub.

2. Posunte sadu magnetd na trubce do pozadované
polohy.

3. Utahnéte opét upevnovaci Sroub utahovacim mo-
mentem 11 Nm.
UPOZORNENI P¥ijimag pro stroje upevnéte mezi
sady magnetd.

6.6 Pripevnéni magnetického drzaku

UPOZORNENI

U minibagru Ize magneticky drzak upevnit na bok, predni
nebo zadni stranu ramena bagru. Magneticky drzak Ize
upevnit také na hydraulickd vedeni nebo pres svary,
protoze je opatieny pfislusnymi vyrezy.

1. Magneticky drzak pfilozte na magnetickou plochu
(obsahuijici Zelezo). Dbejte na to, aby plocha byla
rovna a Cista.

2. Urcete upevnovaci bod na stroji. Dbejte pfitom na
odpovidajici vysku rotacniho laseru.

3. Horni hranu horni sady magnetl nasadte na mon-
tazni plochu.

4. Dolni sadu magnetli pomalu posunujte na montazni
plochu, dokud nebudou obé sady magnetd bez-
pecné drzet.

UPOZORNENI Nékteré &asti magnetického drzaku
jsou kovové, a mohou proto zanechat na nékterych
plochach stopy.

UPOZORNENI Aby bylo zaji$téno co mozna nejlepsi
upevnéni, musi obé sady magnett zcela doléhat na
montazni plochu.

6.7 Upevnéni prijimace pro stroje

Pfijima¢ pro stroje umistéte mezi obé& sady magnetd.
Protahnéte ho pfitom hakem a poté utdhnéte upevrnovaci
Sroub ve sméru hodinovych rugitek. Nékdy muze byt
nutné nejprve povolit upevnovaci Sroub otacenim proti
sméru hodinovych ruciek a teprve poté ho utdhnout.

6.8 Sejmuti magnetického drzaku
1. Vyjméte piijimac pro stroje z magnetického drzaku.
2. Sejméte magneticky drzak z montazni plochy.

6.9 Upozornéni pro instalaci na bagr

UPOZORNENI

P¥i pouziti bagru nebo traktorového bagru by mélo byt
rameno bagru svisle nebo pfiblizné svisle. Rameno bagru
je tfeba nastavit tak, aby ho pfi kazdém odegitani po-
Zadované uUrovné bylo mozno znovu umistit do stejné
polohy. Tato poloha je dale nazyvana "polohou pro kont-
rolu vysky". PFijimac¢ pro stroje Ize montovat ve stavebni
jamé nebo mimo ni.

6.9.1 Instalace prijimace pro stroje uvniti stavebni
jamy

1. Vybagrujte malou plochu az do pozadované
vysky/hloubky. LZici umistéte ve stavebni jamé do
"polohy pro kontrolu vysky".

2. Umistéte rotac¢ni laser na vhodné misto (mimo sta-
vebni jamu) pro optimalni pfijem laserového paprsku
a efektivni provoz stroje a zapnéte ho.

3. Upevnéte magneticky drzak na stranu ramena bagru
ve vySce laseru.

4. Upevnéte pfijima¢ pro stroje do magnetického dr-
z8ku a posouvejte ho tak dlouho nahoru a dold,
dokud se nezobrazi pozadovand Uroven laserového
paprsku a poté ho definitivné upevnéte.

5. Zac¢néte provadét vykop. V pravidelnych interva-
lech kontrolujte, zda je vySka vykopu v poZzadované
vysce.

6.9.2 Instalace prijimace pro stroje mimo stavebni
jamu A

1. Umistéte rotacni laser na vhodné misto (mimo sta-
vebni jamu) pro optimalni pfijem laserového paprsku
a efektivni provoz stroje a zapnéte ho.

2. Lzici bagru umistéte mimo stavebni jamu do "polohy
pro kontrolu vysky".

3. Ur€ete pozadovanou vzdalenost (L= vzdalenost ro-
viny laseru od pozadované vysky vykopu).

4. Preneste pozadovanou vzdalenost L na rameno
bagru. Za¢néte od zub( na konci Izice bagru (mimo
stavebni jdmu). Poté upevnéte magneticky drzak na
bok ramena bagru/ramena |Zice do této vysky L.

5. Upevnéte prijima¢ pro stroje. Pozadovana urover
by se pfitom méla nachazet na konci délky L.

6. Zapnéte prijimac pro stroje a zacnéte provadét vy-
kop.

7.V pravidelnych intervalech kontrolujte, zda je vyska
vykopu v pozadované vysce.

7 Obsluha

UPOZORNENI
Pro nabijeni akumulator( se smi pouzivat pouze sitovy
adaptér PRA 85 doporuceny firmou Hilti.

7.1 Zapnuti a vypnuti pfistroje
1. 1 sekundu drzte stisknuté tladitko zap/vyp. Pfijimac
pro stroje se zapne.
2. 3 sekundy drzte stisknuté tlacitko zap/vyp. Pfijimac
pro stroje se vypne.
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7.2 Nastaveni mezi rezimem zarovnavani
a rezimem bagru

1. Stisknéte jednou tlacitko zap/vyp.
Zobrazi se aktualni rezim.



2. Pokud bé&hem 2 sekund znovu stisknete tladitko
zap/vyp, mlzZete nastavit jednu ze dvou moZznosti
rezimu.

Rezim zarovnavani: Pozadovana urovern je ve stredu
prijimace pro stroje. Toto nastaveni je standardni. 1
sekundu sviti ukazatel pozadované Urovné.

Rezim bagru: Pozadovana Uroveri je blize hornimu
okraji pfijimace pro stroje. Vyska pfijimace viéi la-
serovému paprsku se zobrazuje se zpozdénim 1
sekundy. Zobrazuije se pfislusny zvoleny rezim.

7.3 Nastaveni presnosti Sitky pasma @

UPOZORNENI
Pokud pfistroj vypnete a znovu zapnete, zlstanou za-
chovéna naposledy pouzivana nastaveni.

1.  Stisknéte jednou tlacitko zap/vyp.
Zobrazi se aktualni Sitka pasma.

2. Pokud béhem 2 sekund znovu stisknwete tlacitko
zap/vyp, mlzete nastavit jednu ze tfi moznosti Sirky
pasma.

Rezim vysoké citlivosti: 1 sekundu sviti zelena LED
pozadované urovné.

Standardni rezim: 1 sekundu sviti zelena LED poza-
dované urovné a obé Cervené smeérové Sipky, které
se nachazeji nejblize pozadované urovné.

Rezim nizké citlivosti: Zelené LED poZadované
Urovné a vSechny Cervené smérové Sipky sviti 1
sekundu. Na 1 sekundu se rozsviti LED pro vSechna
nastaveni.

7.4 Aktivace zobrazeni svislice

UPOZORNENI

Pokud pfistroj vypnete a znovu zapnete, zlstanou za-
chovéana naposledy pouzivana nastaveni. Ukazatele po-
Zadované urovné sviti nepfetrzité, kdyz je pfijima¢ ve
svislé poloze. LED poZadované urovné blikaji bud rychle
nebo pomalu, pokud pfijima¢ neni ve svislé poloze (+2,5
stupid od svislice).

1. Stisknéte jednou tlacitko zap/vyp.
Znazorni se momentalni zobrazeni svislice.

2. Pokud bé&hem 2 sekund znovu stisknete tlacitko
zap/vyp, mizete zvolit mezi ,aktivnim“ a ,neaktiv-
nim*“ zobrazenim svislice.

3. Nastavte zobrazeni svislice na ,aktivni“.

2 sekundy sviti zelend LED pozadované urovné.

4. Nastavte ukazatel svislice na ,neaktivni“.

2 sekundy stfidavé blika horni a dolni LED.

8 Cisténi a udrzba

8.1 Cisténi a suseni

1. Odfoukejte z povrchu prach.

2. Displeju a prijimacich okének se nedotykejte prsty.

3. K cisténi pouzivejte pouze Cisté, mékké hadriky;
v pfipadé potieby je mirmné navihéete Cistym lihem
nebo malym mnozstvim vody.

UPOZORNENI Nepouzivejte 7adné jiné kapaliny,
aby nedoslo k poskozeni plastovych ¢asti.

4. Pokud mate vybaveni uloZzené ve vnitfnim prostoru
motorového vozidla, dbejte na dodrzeni teplotnich
mezi pro jeho skladovani (-40 °C az +70 °C/ -40 °F
az +158 °F).

8.2 Skladovani

Navlhlé pfistroje vybalte. Pfistroje, transportni pouzdra
a prisluSenstvi je nutno vycistit a vysusit (max.
40 °C/104 °F). Vybaveni vzdy zabalte az po Uplném
ususeni. Skladujte ho v suchu.

Po del§im skladovani nebo po delsi prepravé zkontrolujte
pred pouzitim presnost pfistroje kontrolnim méfenim.
Pred delSim skladovanim vyjméte z pfistroje baterie. Ka-
palina vytekla z baterii mdze pfistroj poskodit.

8.3 Pfeprava

Pro prepravu vybaveni pouzivejte prepravni karton Hilti
nebo obal s obdobnou jakosti.

NEBEZPECI

Pristroj prepravujte vzdy bez vloZzenych baterii.

8.4 Kalibraéni servis Hilti

Doporuéujeme nechavat pravidelné kontrolovat pristroje
v kalibra¢nim servisu Hilti, aby bylo mozné zajistit spo-
lehlivost dle norem a zakonnych pozadavkd.

8.5 Magneticky drzak

Magneticky drzak udrzujte Cisty. Mastnotu a necistotu,
které se nahromadi na magnetech nebo v jejich blizkosti,
jednoduse otfete.

Pokud se drzak dostane do kontaktu s vodou, polozte ho
sadami magnett doll, aby mohla voda ze sad magnetud
odtéct.

Pokud budete muset vyménit trubku, pouZijte pouze
trubky z hliniku Schedule-40 s vnéj§im primérem 25,4
mm.

Drzaky sad magnet(l utahujte pouze tehdy, kdyz jsou
sady magnett umisténé na trubce.
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9 Likvidace

NEBEZPECi

P¥i nevhodné likvidaci vybaveni miize dojit k nasledujicim efektdm:

Pfi spalovani dill z plastu vznikaji jedovaté plyny, které mohou zplisobit onemocnéni osob.

Baterie mohou pfi poskozeni nebo pfi plisobeni velmi vysokych teplot explodovat a tim zpUsobit otravu, popaleni,
poleptani kyselinami nebo znegistit Zivotni prostredi.

Lehkovaznou likvidaci umoZiujete nepovolanym osobam pouZzivat vybaveni nespravnym zplsobem. Pfitom mizete
sobé a daldim osobam zpUsobit téZka poranéni, jakoz i znedistit Zivotni prostiedi.

Vyrobky Hilti jsou vyrobeny pfevazné z recyklovatelnych materiald. Pfedpokladem pro recyklaci materiall je jejich

fadné rozttidéni. V. mnoha zemich je firma Hilti jiz zafizena na recyklovani vyslouZilych vyrobkd. Ptejte se zakaznického
servisniho oddéleni Hilti nebo svého obchodniho zastupce.

Jen pro staty EU

Elektronické méfici pfistroje nevyhazujte do domovniho odpadu!

Podle evropské smérnice 2002/96/ES o nakladani s pouzitymi elektrickymi a elektronickymi zafizenimi
a podle odpovidajicich ustanoveni pravnich predpist jednotlivych zemi se pouzitd elektricka zafizeni
musi sbirat oddélené od ostatniho odpadu a podrobit ekologicky Setrnému recyklovani.

Akumulatory likvidujte v souladu s narodnimi predpisy. Pomozte chranit Zivotni prostredi.

10 Zaruka vyrobce

V pfipadé otazek k zarué¢nim podminkam se prosim ob-
ratte na mistniho partnera HILTI.

11 Upozornéni FCC (platné v USA)

POZOR

Tento pristroj byl testovan a bylo zjisténo, Ze splriuje
mezni hodnoty stanovené pro digitalni pfistroje tfidy B
ve smyslu ¢asti 15 smérnic FCC. Tyto mezni hodnoty
stanovuji dostate¢nou ochranu pred rusivym vyzarova-
nim pfi instalaci v obytnych oblastech. Pfistroje tohoto
druhu vytvareji a pouzivaji radiové frekvence a mohou
je také vyzarovat. Mohou proto v pfipadé, Ze nejsou in-
stalovany a pouzivany podle navodu, zplisobovat ruseni
pfijmu rozhlasu.

Nicméné nemUze byt zaruceno, ze se pii urité instalaci
nemohou vyskytnout Zadna ruSeni. Pokud by tento pfi-
stroj zpUsoboval ruseni radia a televize, coz Ize zjistit jeho

vypnutim a opétovnym zapnutim, doporucuje se uzivateli
zkusit odstranit ruSeni pomoci nasledujicich opatfeni:

Zmeénte orientaci nebo misto pfijimaci antény.
ZvétSete vzdalenost mezi pristrojem a pfijimacem.

Poradte se s prodejcem nebo se zkusenym radiovym
a televiznim technikem.

UPOZORNENI

Zmény nebo modifikace, které nebyly vyslovné schvaleny
firmou Hilti, mohou mit za nasledek ztratu opravnéni
k pouzivani pfistroje.



12 Prohlaseni o shodé ES (original

Oznaceni: Prijimac pro stroje

Typové oznaceni: PRM 15
Generace: 01
Rok vyroby: 2009

Prohlasujeme na vyhradni zodpovédnost, ze tento vyro-
bek je ve shodé s nasledujicimi smérnicemi a normami:
do 19. dubna 2016: 2004/108/ES, od 20. dubna 2016:
2014/30/EU, 2011/65/EU, EN I1SO 12100.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Edward Przybylowicz
Head of BU Measuring Systems

Paolo Luccini

Head of BA Quality and Process Ma-
nagement

Business Area Electric Tools & Acces-
sories

06/2015

BU Measuring Systems

06/2015

Technicka dokumentace u:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland
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POVODNY NAVOD NA POUZIVANIE

Prijimac pre stroje PRM 15

Pred uvedenim do prevadzky si bezpodmie-
necne preditajte navod na pouzivanie.

Tento navod na pouzivanie odkladajte vzdy pri
pristroji.

Pristroj odovzdajte inym osobam iba s navo-
dom na pouzivanie.

Obsah Strana
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Cisla odkazuju na obrazky. Obrazky najdete na za-
Ciatku navodu na obsluhu.

V texte tohto navodu na pouzivanie sa slovom ,pristroj“
vzdy oznacuije prijima¢ pre stroje PRM 15.

Casti pristroja, ovladacie a indikaéné prvky Kl

Prijimac¢ pre stroje PRM 15
% Tlagidlo vypinada

Indikator stavu batérii
(3) Drzadlo na pripevnenie
(@) Tlagidlo na posunutie pozadovanej Urovne
(5) Tlagidlo na nastavenie citlivosti
(6) Tlagidlo na zobrazenie zvislice
(@ Indikator pozadovanej Grovne
(8) Okienko prijimaga
(9) Upeviovacia skrutka
Nabijacia zasuvka

Magneticky drziak PRMA 70
Hlinikova rdra

Stipravy magnetov

®

Upevhovacia skrutka

1 VSeobecné informacie

1.1 Signalne slova a ich vyznam

NEBEZPECENSTVO
Na oznacenie bezprostredne hroziaceho nebezpecen-
stva, ktoré moze sposobit tazky uraz alebo usmrtenie.

VYSTRAHA
V pripade moznej nebezpecnej situacie, ktora moze viest
k tazkym poraneniam alebo k usmrteniu.

POZOR
V pripade moznej nebezpecnej situacie, ktord by mohla
viest k 'ahkym zraneniam osob alebo k vecnym $kodam.

UPOZORNENIE
Pokyny na pouzivanie a iné uzito¢né informéacie

1.2 Vyznam piktogramov a d'alSie pokyny
Vystrazné symboly

VSeobecna
vystraha
pred nebez-
pecenstvom
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Symboly
Ay

ary

Pred Odpad
pouzitim si odovzdajte
precitajte na recyklaciu
navod na
pouzivanie

Umiestnenie identifikacnych tdajov na pristroji
Typové oznacenie a sériové Gislo su uvedené na typo-
vom $§titku vasho pristroja. Tieto Udaje si poznadte do
svojho navodu na pouzivanie a uvadzajte ich vzdy vtedy,
ked pozadujete informacie od nasho zastupenia alebo
servisného strediska.

Typ:

Generacia: 01

Sériové Cislo:




2opis
2.1 Pouzivanie v sulade s uréenym ucelom

Prijimac pre stroje Hilti PRM 15 je elektronickym laserovym prijimacom, ktory dokaze zachytavat luce z rotacnych
laserov na uréovanie pozicie. Pri tejto ¢innosti by pristroj mal byt pripevneny pomocou magnetického drziaka na
magnetickom povrchu, ako je napriklad rameno bagra. Po uvedeni do prevadzky sa bude pouzivatelovi na pristroji
vizualne znazorfovat pozadovana Groven referenénej roviny lasera vo vztahu k lyzici bagra.

Dodrziavajte pokyny na pouzivanie, o$etrovanie a Udrzbu, uvedené v navode na pouzivanie.

Zohladnite vplyvy vonkajSieho prostredia. Pristroj nepouzivajte, ak hrozi riziko poziaru alebo explozie.

Manipulacia alebo zmeny na pristroji nie st dovolené.

2.2 Vlastnosti

Pristroj ma dlhé okienko prijimaca laserového lu¢a s rozsahom prijmu 360 stupnov, ¢o zvySuje pracovny dosah
a pracovnu vzdialenost. Prenikavé LED-indikatory umoziuju jasné zobrazenie. Kryt zo zosilneného polykarbonatu
zvySuje odolnost pristroja a umozriuje dlhoroéné pouzivanie. Pristroj pouziva nabijatelné NiMH akumulatory.

2.3 Rozsah dodavky

Prijima¢ pre stroje PRM 15
Navod na pouzivanie
Magneticky drziak PRMA 70
Sietovy zdroj PRA 85
Certifikat vyrobcu

- a A 4

2.4 Indikovanie pomocou LED po zadani

Nastavenie posunutia pozadovanej
urovne

Standardné nastavenie (pozadovana Uroveri sa nachadza v strede priji-
maca): 1 sekundu svietia zelené LED-di6dy pozadovanej Urovne.

Rezim pre bagre (pozadovana Urover sa nachadza na hornom okraji priji-
maca): 1 sekundu svietia dve ¢ervené LED-diédy hornej Sipky.

Nastavenie citlivosti na pozadovanu
uroven

Rezim velkej citlivosti: 1 sekundu svietia zelené LED-di6dy pozadovanej
urovne.

Standardny rezim: 1 sekundu svietia zelené LED-di6dy pozadovanej

.0 urovne a po jednej Cervenej LED-didde na obidvoch Sipkach.
® Rezim malej citlivosti: 1 sekundu svietia zelené LED-diédy pozadovanej
urovne a vSetky cervené LED-diody smerovych Sipok.
Nastavenie zobrazovania zvislice Zobrazovanie zvislice je VYPNUTE: Zelené LED-diédy pozadovanej

Urovne svietia 2 sekundy a nepretrzite.

Zobrazovanie zvislice je ZAPNUTE: 2 sekundy striedavo blikaju vzdy po 2
Gervené LED-diédy obidvoch $ipok.

UPOZORNENIE

Jednoduchym stlacenim tlacidla sa zobrazi aktualne zvoleny rezim. Stlacenie viacerych tlacidiel za sebou vedie

k zodpovedajucemu rezimu volby.
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2.5 Indikacia pocas prijmu
Indikacia stavu nabitia

Uplne nabity akumulator: LED-di6da je vypnuta.

Malo nabity akumulator: Blika ¢ervena LED-diéda.

Vybity akumulétor: Cervena LED-di6da svieti dovtedy, kym nedéjde
k Uplnému vybitiu batérii.

Indikator pozadovanej Urovne

i
e ® ® ©

Vyska prijimaca vzhladom k vyske laserového lu¢a sa zobrazuje pro-
strednictvom diéd s jasnym cervenym svetlom, ktoré su¢asne udavaju
aj smer, v ktorom je potrebné posunut prijimaé, aby sa dosiahla pozado-
vana Uroveri.

Ak LED-diédy svietia jasno zelenou farbou, prijima¢ sa nachadza na po-
Zadovanej Urovni rotaéného lasera.

Zobrazovanie zvislice

Prijima¢ je nastaveny vo zvislici: Indikatory poZzadovanej Urovne svietia
nepretrzite.

Prijima¢ nie je nastaveny vo zvislici (+ 2,5 stupfia od kolmice): LED-diody
pozadovanej Urovne pomaly alebo rychlo blikaju.

2.6 Indikovanie pomocou LED-diéd po pripojeni sietového zdroja

Indikator stavu nabitia akumulatora

Féaza predpripravy (kondicionovania) akumulatora: Tato faza pripravi aku-
mulator na fazu normalneho nabijania. Tato faza sa za¢ne po pripojeni
zastreky k zasuvke a trva cca 10-20 minut.

- Ak zelena LED-diéda pomaly blika (0,85 Hz) - prebieha faza predprip-
ravy.

- Ak zelena LED-diéda rychlo blika (1,7 Hz) - nastala chyba pocas fazy
predpripravy.

Normalne nabijanie: Tato faza sa za¢ne po UspeSnom dokonceni fazy
predpripravy.

- Ak zelena LED-diéda nepretrzite svieti - akumulator sa nabija.

- Ak zelena LED-diéda pomaly a pravidelne blika (0,85 Hz) - akumulator
je Uplne nabity.

- Ak zelena LED-diéda velmi rychlo blika (6,7 Hz) - nastala chyba pri na-
bijani. Cyklus nabijania bol preruSeny. Znovu pripojte alebo vymerite sie-
tovy zdroj.

3 Prislusenstvo

Oznacenie

Zastrcka na pripojenie autobatérie PRA 86

4 Technické udaje

Technické zmeny vyhradené!

Prijimac¢ pre stroje PRM 15
Uhol prijmu lasera

2 x180° = 360°

Meranie prijmu pomocou senzorov

Priechodné, proporcionalne

Vertikalny prijem

203 mm (8 palcov (in))

Dosah prijimaca pre stroje (okruh)

3...488 m (10 az 1600 stop (ft))

Presnost prijimaca pre stroje

+2 mm (£0,079 palca)

Mozna rychlost lasera

150 az 1 200 ot/min

Kompatibilita prijimaca

So Standardnymi infraervenymi rotaénymi lasermi
a rotaénymi lasermi s viditelnymi lG¢mi




Necitlivost voéi svetelnym impulzom z varovnych sve-
tiel na stavenisku

Ano

Farebna schéma LED

horna Sipka (Cervena farba)
linia poZzadovanej Urovne (zelena farba)
dolna Sipka (Cervena farba)

Presnost $irky pasiem (Standardny rezim)

Sirka pasma s velkou citlivostou = 5 mm (3/16 palca)
Sirka Standardného pasma = 10 mm (3/s palca)
Sirka pasma s malou citlivostou = 20 mm (3/4 palca)

Presnost Sirky pasiem (rezim pre bagre)

Sirka pasma s velkou citlivostou = 12 mm (/2 palca)
Sirka Standardného pasma = 25 mm (1 palec)
Sirka pasma s malou citlivostou = 50 mm (2 palce)

Automatické vypinanie

po 30 mindtach v zapnutom rezime bez prijatia lasero-
vého luca

Hmotnost (obal)

1,2 kg (2,5 Ibs)

Rozmery (d x § x v)

241 mm x 111 mm x 106 mm (9,5" x 4,38" x 4,2")

Integrovana upevnovacia skrutka

Da sa pripevnit na riru magnetického drziaka (vonkaj-
§im priemer max. 1 palec)

Prevadzkova teplota

-20...+60 °C (-4 °F az 140 °F)

Teplota pri skladovani

-40...+70 °C (-40 °F az 158 °F)

Vihkost vzduchu

90 % vlhkost vzduchu za 48 hodin pri teplote 32 °C

Trieda ochrany

IP 67

Akumulator

5 AA NiMH (nemozno vymienat na stavenisku)

Napajanie energiou

Trvala indikacia pri laserovom lUci: 25 hodin (pri Uplne
nabitych akumulatoroch a pri teplote 70 °F)

Teplota pri nabijani

+5...+35 °C (41 °F az 95 °F)

Cas nabijania akumulétorov

5 hodin pre Uplné nabitie

Siefovy zdroj PRA 85

Napéjanie elektrickym pradom 115...230 V
Sietova frekvencia 47...63 Hz
Menovity vykon 40W
Menovité napéatie 12V

Prevadzkova teplota

+0...+40 °C (32 °F az +104 °F)

Teplota pri skladovani (v suchu)

-25...+60 °C (-13 °F az 140 °F)

Hmotnost

0,23 kg (0,51 Ibs)

Rozmery (d x § x v)

110 mm x 50 mm x 32 mm (4,3" x 2" x 1,3")

5 Bezpecnostné pokyny

5.1 Zakladné poznamky tykajluce sa bezpecnosti

Okrem bezpeénostno-technickych pokynov, uvede-
nych v jednotlivych €astiach tohto navodu na pouzi-
vanie, sa vzdy musia striktne dodrziavat nasledujlice
pokyny.

5.2 VSeobecné bezpecnostné opatrenia

a) Pri praci dbajte na bezpec¢nu vzdialenost inych
osOb, najma deti.

b) Pristroj pred pouzitim skontrolujte. V pripade po-
$§kodenia ho nechaijte opravit v servisnom stre-
disku Hilti.

c) Na pristroji nevyradujte z ¢innosti ziadne bez-
pecnostné prvky a neodstranujte z neho Ziadne
informacné a vystrazné Stitky.

d) Po pade alebo inych mechanickych vplyvoch sa
pristroj musi nechat skontrolovat v servisnom
stredisku Hilti.

e) Pri pouziti magnetickych drziakov sa uistite, ze
pristroj je spravne osadeny.

f) Aby sazabranilo vyskytu chybnych merani, musite
oblast prijmu udrzZiavat cistu.

g) Hoci je pristroj koncipovany na pouzivanie v taz-

kych podmienkach na stavenisku, mali by ste
s nim zaobchadzat starostlivo, tak ako s ostat-
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nymi optickymi a elektronickymi pristrojmi (d'ale-
kohlad, okuliare, fotoaparat).

h) Hoci je pristroj chraneny proti vniknutiu vihkosti,
mali by ste ho pred odosielanim v kufri na prena-
Sanie dosucha poutierat.

i)  Pristroj drzte podl'a mozZnosti ¢o najd’alej od usi,
aby sa zabranilo poskodeniu sluchu.

5.2.1 Elektricka bezpeénost

AN AN A A

a) Batérie sa nesmu dostat do ruk detom.

b) Batérie nevystavujte vysokym teplotam a ohnu.
Batérie mdézu explodovat alebo uvolfiovat toxické
latky.

c) Batérie nenabijajte.

d) Batérie neupevnuijte v pristroji prispajkovanim.

e) Batérie nevybijajte skratovanim, m6zu sa tym pre-
hriat a spdsobit popaleniny.

f) Batérie neotvarajte a nevystavujte ich nadmer-
nému mechanickému zatazeniu.

g) Na prevadzku pristroja a na nabijanie akumula-
tora pouzivajte len sietovy zdroj PRA 85 alebo
zastrcku autobatérie PRA 86. V opacnom pripade
hrozi nebezpecenstvo poskodenia pristroja.

5.3 Primerané vybavenie pracovisk

a) Pri zameriavani a vyrovnavani z rebrika alebo le-
Senia sa vyhybajte neprirodzenym poloham. Pri
praci dbajte na stabilny postoj, ktory vam vzdy
umozni udrzat rovnovahu.

b) Merania cez alebo na sklenenych tabuliach alebo cez
iné objekty mozu skreslit vysledok merania.

c) Pristroj pouzivajte iba v ramci definovanych hra-
nic pouzitia.

5.4 Elektromagneticka tolerancia

Hoci pristroj spifia prisne poziadavky prislusnych smer-
nic, spolo¢nost Hilti neméze vylugit moznost rusenia
funkcii pristroja silnym Ziarenim, ¢o modze viest k chybnej
funkcii. V takomto pripade alebo pri inych pochybnos-
tiach sa musia vykonat kontrolné merania. Spolo¢nost
Hilti taktiez neméZze vylUcit rusenie inych pristrojov (napr.
naviga¢nych zariadeni lietadiel).

5.5 Magneticky drziak

POZOR!Napriek tomu, Ze je magneticky drziak vybaveny
silnymi magnetmi, bola jeho nosnost obmedzena na 1,1
kg (2,5 Ibs).

Aby ste zabranili poraneniu, davajte pri pripeviiovani
magnetického drziaka pozor na to, aby sa vaSe prsty
nedostali medzi sipravu magnetov a montaznu plochu.

6 Pred pouzitim

6.1 Nabijanie akumulatora

G AMNA

NEBEZPECENSTVO
Pouzivajte len sietové zdroje znacky Hilti, ktoré su
uvedené v ¢asti ,,Prislusenstvo®.

6.2 Moznosti nabijania akumulatora

NEBEZPECENSTVO
Sietovy zdroj PRA 85 sa smie pouzivat len vo vnutri
budovy. Zabraiite vniknutiu vihkosti.

6.3 Nabijanie akumulatora v pristroji &

UPOZORNENIE

Davajte pozor na to, aby teploty pri nabijani zodpovedali
teplotam, ktoré su pri nabijani odporuc¢ané (5 az 35 °C/
41 az 95 °F).
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1. Potiahnite uzaver tak, aby bola viditelna nabijacia
zasuvka na akumulatore.

2. Zasunte do akumulatora zastréku sietového zdroja
alebo autobatérie.
UPOZORNENIE Pocas procesu nabijania je stav
nabitia zndzorneny pomocou indikatora pre akumu-
lator na pristroji.

6.4 Postavenie

Postavte rotacny laser na vhodné a bezpe¢né miesto,
priCom by pole medzi rota¢nym laserom a prijimac¢om pre
stroje nemalo byt narusené Ziadnymi objektami. Prijimac
pre stroje Hilti PRM 15 sa da& pouZivat az do okruhu
488 m (750 stoép). Dosah zavisi aj od vykonu pouzitého
rotacného lasera.

VYSTRAHA

Dbajte na dodrziavanie vSetkych bezpec¢nostnych upo-
zorneni v navode na pouzivanie PRM 15 a aj na dodrzanie
vetkych ostatnych bezpec¢nostnych nariadeni a praktik
vo vaSom bezprostrednom pracovnom prostredi.

6.5 Posunutie siprav magnetov

UPOZORNENIE

Kvoli moznosti obchadzania prekazok je mozné supravy
magnetov presunut na lubovolnu poziciu na rure drziaka.



Vo véacsine pripadov nie je v8ak posunutie suprav mag-
netov nutné. V pripade, Ze je potrebné supravy magnetov
posunut, malo by sa to urobit pred pripevnenim magne-
tického drziaka na stroji.

1. Pomocou inbusového kluca %/16 palca (8 mm) po-
volte stahovaciu skrutku.

2. Posurite supravu magnetov na rure do Zelanej pozi-
cie.

3. Dotiahnite upeviiovaciu skrutku opat utahovacim
momentom 11 Nm.
UPOZORNENIE Pripevnite prijimaé pre stroje medzi
sUpravy magnetov.

6.6 Pripevnenie magnetického drziaka

UPOZORNENIE

Pri bagroch kategérie mini sa da magneticky drziak pri-
pevnit na bok, prednt alebo zadnu stranu stipika bagra.
Magneticky drziak sa da pripevnit aj pod hydraulické ve-
denia alebo nad zvarmi, pretoze disponuje prislusnymi
vyrezmi.

1. Prilozte magneticky drziak na magneticku plochu
(plochu obsahujucu Zelezo). Davajte pozor na to,
aby bola plocha rovna a Cista.

2. Urcite si bod upevnenia na stroji. Dbajte pritom na
dodrzanie zodpovedajlcej vysky rota¢ného lasera.

3. Nasadte hornu hranu hornej supravy magnetov na
montaznu plochu.

4. Pohybujte spodnou supravou magnetov pomaly po
montaznej ploche, az kym nebudu obidve supravy
magnetov bezpec¢ne drzat.

UPOZORNENIE Niektoré ¢asti magnetického dr-
Ziaka sU z kovu a preto mézu na niektorych povr-
choch zanechavat stopy.

UPOZORNENIE Aby bolo zaru¢ené ¢o najlepSie
drzanie, musia obidve supravy magnetov Upine do-
liehat na povrch montaznej plochy.

6.7 Pripevnenie prijimaca pre stroje

Umiestnite prijimac pre stroje medzi obidvomi stpravami
magnetov. Pristroj pritom vedte cez hacik a utiahnite
upeviiovaciu skrutku v smere hodinovych ruciciek. Je
mozné, Zze bude najskor potrebné otacat upeviiovaciu
skrutku proti smeru hodinovych ruciciek (aby sa povolila)
a az potom sa bude dat utiahnut.

6.8 Odobratie magnetického drziaka
1. Odoberte snimag¢ pre stroje z magnetického drziaka.

2. Odoberte magneticky drziak z montéaznej plochy.

6.9 Upozornenia pre instalaciu na bagre

UPOZORNENIE

Pri pouziti bagra alebo bagra umiestneného na traktore by
rameno bagra malo stat vertikalne, alebo aspon priblizne
vertikalne. Rameno bagra je potrebné nastavit tak, aby sa
pri kazdom odg¢itavani poZzadovanej Urovne dalo umiestnit
do rovnakej pozicie. Tato pozicia sa dalej oznacuje ako
Lpozicia pre kontrolu vysky“. Prijima¢ pre stroje sa da
montovat vo vnutri alebo mimo vykopu.

6.9.1 Instalacia prijimaca pre stroje vo vnutri
vykopu

1. Vybagrujte mall plochu az do Zelanej vysky/hibky.
Umiestnite lyzicu bagra do ,pozicie pre kontrolu
vys$ky“ vo vnutri vykopu.

2. Umiestnite rotacny laser na mieste vhodnom (mimo
vykopu) pre optimalny prijem laserového luc¢a a na
mieste vhodnom pre efektivnu prevadzku stroja. Ro-
tacny laser zapnite.

3.  Pripevnite magneticky drziak na boku ramena bagra,
vo vySke lasera.

4.  Pripevnite prijima¢ pre stroje na magneticky drziak
a posuvajte ho nahor a nadol dovtedy, kym sa ne-
zobrazi pozadovana Uroveri laserového lu¢a. Potom
prijima¢ zafixujte.

5.  Zacnite s vykopavanim. V pravidelnych intervaloch
kontroluijte, &i je vy$ka vykopu stale na Urovni Zelanej
vysky.

6.9.2 Instalacia prijimaca pre stroje mimo
vykopu A1

1. Umiestnite rota¢ny laser na mieste vhodnom (mimo
vykopu) pre optimalny prijem laserového luc¢a a na
mieste vhodnom pre efektivnu prevadzku stroja. Ro-
tacny laser zapnite.

2. Umiestnite lyZicu bagra mimo vykopu do ,pozicie
pre kontrolu vysky*“.

3. Urgite nastavovanu vzdialenost (L= vzdialenost ro-
viny lasera od Zelanej vysky vykopu).

4. Preneste vzdialenost L na rameno bagra, za¢nite
od zubov na konci lyZice bagra (mimo vykopu). Na-
sledne pripevnite magneticky drziak na bok ramena
bagray/stipik na lyzici, vo vyske L.

5. Prijimac¢ pre stroj zafixujte. Pozadovana uroven by
pritom mala byt na konci dizky oznagenej ako L.

6. Zapnite prijima¢ pre stroje a zacnite s vykopovymi
pracami.

7.V pravidelnych intervaloch kontrolujte, ¢i je vySka
vykopu stale na Urovni Zelanej vysky.
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7 Obsluha

UPOZORNENIE
Na nabijanie akumulatorov by sa mal pouzivat len sietovy
zdroj PRA 85, odporucéany firmou Hilti.

7.1 Zapinanie/vypinanie pristroja
1. Na 1 sekundu stlacte tla¢idlo vypinaca. Prijimac pre
stroje sa zapne.
2. Stlac¢te tlacidlo vypinac¢a na 3 sekundy. Prijima¢ pre
stroje sa vypne.

7.2 Nastavenie medzi rezimom zarovnavania
a rezimom pre bagre H

1. Jedenkrat stlacte tlac¢idlo vypinaca.
Zobrazi sa aktualny rezim.

2. Ak pocas 2 sekund znova stladite tlacidlo vypinaca,

mozete si vybrat nastavenie rezimu z 2 moznosti.
Rezim zarovnavania: Pozadovana uroveri sa nacha-
dza v strede prijimaca pre stroje. Toto nastavenie sa
povazuje za Standardné. 1 sekundu svieti indikator
pozadovanej Urovne.
Rezim pre bagre: Pozadovana Uroven sa nachadza
blizsie pri hornom konci snimaca pre stroje. Vyska
prijimac¢a vzhladom k laserovému lu¢u sa zobrazi
s jednosekundovym oneskorenim. Vybrany rezim sa
zobrazi zodpovedajlcim spésobom.

7.3 Nastavenie presnosti Sirky pasma @
UPOZORNENIE

Ak pristroj vypnete a potom ho opéat zapnete, zostanu
zachované naposledy pouZité nastavenia.

1. Jedenkrat stlacte tla¢idlo vypinaca.
Zobrazi sa aktualna Sirka pasma.

2. Ak pocas 2 sekund znova stlacite tlacidlo vypinaca,
mozete si vybrat nastavenie Sirky pasma z 3 moz-
nosti.

Rezim velkej citlivosti: 1 sekundu svieti zelena LED-
diéda pozadovanej urovne.

Standardny rezim: 1 sekundu svieti zelena LED-
diéda pozadovanej Urovne a obidve Cervené sme-
rové Sipky, ktoré sa nachadzaju najblizSie pri poza-
dovanej urovni.

Rezim malej citlivosti: 1 sekundu svietia zelené LED
diédy pozadovanej Urovne a vSetky Cervené sme-
rové Sipky. LED diédy svietia 1 sekundu pri vSetkych
nastaveniach.

7.4 Aktivovanie zobrazovania zvislice

UPOZORNENIE

Ak pristroj vypnete a potom ho opéat zapnete, zostanu
zachované naposledy pouzité nastavenia. Indikatory po-
zadovanej Urovne svietia nepretrzite vtedy, ked je priji-
mac vo zvislici. LED-diédy pozadovanej Urovne blikaju
bud rychlo alebo pomaly v pripade, Ze prijima¢ nie je vo
zvislici (£2,5 stupna od kolmice).

1. Jedenkrét stlacte tlacidlo vypinaca.
Znazorni sa momentalne zobrazenie zvislic.

2. Ak pocas 2 sekund znova stlacite tlacidlo vypinaca,
mozete si vybrat medzi ,aktivaciou“ a ,deaktiva-
ciou“ zobrazovania zvislic.

3. Nastavte zobrazovanie zvislic na volbu ,aktivne“.

2 sekundy svieti zelend LED-diéda pozadovanej
drovne.

4. Nastavte zobrazovanie zvislic na volbu ,neaktivne“.
2 sekundy budu striedavo blikat horné a doIné LED-
diédy.

8 Udrzba a oSetrovanie

8.1 Cistenie a susenie

1. Prach z povrchu sfuknite.

Zobrazovacich pléch, resp. okienka prijimaca sa
nedotykajte prstami.

3. Na cistenie pouzivajte iba Cistd a méakku utierku;
v pripade potreby zvihéenu Cistym alkoholom alebo
trochou vody.

UPOZORNENIE NepouZivajte Ziadne iné kvapaliny,
ktoré mozu poskodit plastové Easti.

4. Dodrziavajte hrani¢né teploty pri skladovani vybavy,
predovSetkym v zime/v lete, najma vtedy, ked vy-
bavu odkladate v interiéri vozidla (-40 °C az +70 °C/-
40 °F az +158 °F).

8.2 Skladovanie

Pristroje, ktoré navlhli, vybalte. Pristroj, nadobu na pre-
nasanie a prislusenstvo vysuste (pri teplote najviac 40 °C
/ 104 °F) a ocistite. Vybavu zabalte vzdy az po Uplnom
uschnuti. Skladujte ju v suchu.
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Po dlhodobom skladovani alebo preprave vasej vybavy
vykonajte pred pouzitim kontrolné meranie.

Pred dlh§im skladovanim z pristroja prosim vyberte ba-
térie. Vytekajlce batérie mozu poskodit pristroj.

8.3 Preprava

Na prepravu vybavenia pouzivajte prepravny kartdn Hilti
alebo obal s obdobnou kvalitou.

NEBEZPECENSTVO

Pristroj prepravujte vzdy bez vlozenych batérii.

8.4 Kalibracna sluzba Hilti

Pristroje odporui¢ame nechat pravidelne kontrolovat v ka-
libracnej sluzbe Hilti, aby sa mohla zaistit ich spolahlivost
podla noriem a pravnych predpisov.



8.5 Magneticky drziak

Magneticky drziak udrziavajte Cisty. Mastnotu a necistoty,
ktoré sa nazbieraju v blizkosti magnetov, jednoducho
zotrite.

V pripade, Ze prisiel drziak do styku s vodou, zloZte drziak
so supravami magnetov nadol, aby mohla voda zo suprav
magnetov odtiect.

Ak by ste museli riru menit, pouzivajte iba rary z hlinika
s oznac¢enim Schedule-40 a s vonkaj$im priemerom 25,4
mm.

Drziaky suprav magnetov dotahujte len vtedy, ked sa
supravy magnetov nachadzaju na rure.

9 Likvidacia

NEBEZPECENSTVO

Pri nevhodnej likvidacii vybavenia moze dojst k nasledujicim udalostiam:
Pri spalovani plastovych dielcov vznikaju jedovaté plyny, ktoré mézu ohrozovat zdravie.
Batérie mdzu pri poskodeni alebo pri silnom zohriati explodovat a tym spésobit otravu, popalenie, poleptanie

kyselinami alebo znecistit Zivotné prostredie.

Pri nedbalej likvidacii umoZziiujete zneuzitie vybavenia nepovolanymi osobami. Pritom moze dojst k tazkému poraneniu

tretich os6b, ako aj k znedisteniu Zivotného prostredia.

€3

Vyrobky Hilti su vyrobené prevazne z recyklovatelnych materidlov. Predpokladom na opakované vyuZzitie recyklova-
telnych materidlov je ich spravna separacia. V mnohych krajinach je spolo¢nost Hilti uz pripravena prevziat vase staré
vyrobky na recyklaciu. Informujte sa v zakaznickom servise Hilti alebo u vasho predajcu.

Iba pre krajiny EU

separovanej a ekologickej recyklacii.

Elektronické meracie pristroje neodhadzujte do domového odpadu!

V sulade s eurépskou smernicou 2002/96/ES o opotrebovanych elektrickych a elektronickych zariade-
niach v zneni narodnych predpisov sa opotrebované elektrické ruéné naradie a pristroje musia podrobit

Akumulatory likvidujte v stlade s narodnymi predpismi. Pomahajte prosim chranit Zivotné prostredie.

10 Zaruka

Ak mate akékolvek otazky tykajuce sa zaruénych pod-
mienok, obratte sa, prosim, na vasho lokalneho partnera
spolo¢nosti HILTI.

yrobcu

11 Upozornenie FCC (plati v USA

POZOR

Tento pristroj dodrzal hrani¢né hodnoty v testoch, ktoré
su stanovené v odseku 15 ustanoveni FCC pre digitalne
pristroje triedy B. Tieto hrani¢né hodnoty predstavuju pre
inStalaciu v obyvanych oblastiach dostato¢nd ochranu
pred rusivym vyzarovanim. Pristroje tohto druhu generuju
a pouzivaju vysoké frekvencie a mozu ich aj vyzarovat.
Preto mézu spdsobovat rusenie prijmu radiového signalu,
ak nie su inStalované a nepouzivaju sa v sulade s pokynmi.

Nemozno v$ak zaruéit, Ze pri uritych instalaciach ne-
dojde k ruseniu. Ak tento pristroj sposobuje rusenie
prijmu radiového alebo televizneho signalu, ¢o mozno
zistit vypnutim a zapnutim pristroja, odporu¢ame pouzi-
vatelovi odstranit ruSenie pomocou nasledujticich opat-
reni:

Nanovo nastavit alebo premiestnit prijimaciu anténu.
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Zvacsit vzdialenost medzi pristrojom a prijimacom.

Poziadajte o pomoc vasho predajcu alebo skiseného
radiotechnika.

UPOZORNENIE

Zmeny a Upravy, ktoré nie su vyslovne povolené spo-
lo¢nostou Hilti, mézu obmedzit prava pouzivatela na
pouzivanie pristroja.

12 Vyhlasenie o zhode ES (original

Oznadenie: Prijima¢ pre stroje
Typové oznacenie: PRM 15
Generacia: 01
Rok vyroby: 2009

Na vlastni zodpovednost vyhlasujeme, ze tento vyro-
bok je v sulade s nasledujlucimi smernicami a normami:
do 19. aprila 2016: 2004/108/ES, od 20. aprila 2016:
2014/30/EU, 2011/65/EU, EN 1SO 12100.
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