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POVODNY NAVOD NA POUZIVANIE

Tachymeter POS 15/18

Pred uvedenim do prevadzky si bezpodmie-
necne precditajte navod na obsluhu.

Tento navod na obsluhu odkladajte vzdy spolu
s pristrojom.

Pred odovzdanim pristroja inym osobam sa
presvedcite, ze navod na obsluhu je jeho su-
¢astou.

H Cisla odkazuju vzdy na obrazky. Obrazky k textu
najdete na rozkladacich stranach. Pri Studovani navodu
ich majte vzdy otvorené.

V texte tohto ndvodu na obsluhu sa pojmom "pristroj"
vzdy oznacuje tachymeter POS 15 alebo POS 18.

Casti krytu vzadu £l

Q) Priehradka na akumulator viavo s uzatvaracou
skrutkou

@ Nastavovacia skrutka trojnozky

(3) Aretécia trojnozky

(4) Ovladaci panel s dotykovou obrazovkou
(5) Zaostrovacia skrutka

(6) Okular

(7) Dalekohlad s meradom vzdialenosti

(8) Priezor na priblizné zacielenie

Casti krytu vpredu B

Vertikalny pohon

Rozhranie USB, dvojité (malé a velké)

(12) Priehradka na akumulator vpravo s uzatvaracou
skrutkou

(13) Horizontalny pohon, pripadne pohon do stran

(14) Nastavovacia skrutka trojnozky

(5 Trojnozka

Laserova olovnica

(7)) Pomoc pri navadzani

©),

@

Objektiv
Transportna rukovat
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14.1 N 381
14.2 Hilti PROFIS Layout . . ... v ittt iiietna e tnaesnansnnnsanesanaraneranssannsnnns 382
14.2.1 TYPY At . .ot 382
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18 Zaruka vyrobcu pristrojov .......ccciveviiiirarairirasassssnssnssnnnans 388

19 Upozornenie FCC (platné v USA) / upozornenie IC (platné
AV 1 C: T2 - T [ PR 1o <
20 Vyhlasenie o zhode ES (original)..........ccoviiicieiinancrarasasannnaa. 389

1 VSeobecné informacie

1.1 Signalne slova a ich vyznam UPOZORNENIE
NEBEZPEGCENSTVO Pokyny na pouzivanie a iné uzito¢né informéacie
Na oznacenie bezprostredne hroziaceho nebezpecen-
stva, ktoré moze sposobit tazky Uraz alebo usmrtenie.

VYSTRAHA
V pripade moznej nebezpecnej situacie, ktora moze viest
k tazkym poraneniam alebo k usmrteniu.

POZOR
V pripade moznej nebezpecnej situacie, ktora by mohla
viest k fahkym zraneniam oséb alebo k vecnym Skodam.
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1.2 Vyznam piktogramov a d'alSie pokyny

Symboly
Ny

&&

Pred VSeobecna Odpad Nedivajte sa
pouzitim si vystraha odovzdajte do lu¢a
precitajte pred nebez- na recyklaciu
navod na pecenstvom
pouzivanie
Skrutku
neskrutkujte

Symboly triedy lasera Il / trieda 2

Laser Radiation
Do not stare inlo beam

Class 2 Laser Product
Po<TmW CW }=630-69
1

onm
1EC60825-1:200

Laser triedy Il podla Laser

CFR 21, § 1040 (FDA) triedy 2,
podla normy
EN 60825:2008

Symboly triedy lasera Il / trieda 3

A\ Laser Radiation
AvoKl direct oye

Laser triedy Il podia
CFR 21, § 1040 (FDA)

Nedivajte sa
do luca
alebo sa

vyhybajte
priamemu
pohladu do
luéa cez
optické
pristroje

Otvor na vystup laserového luca

4

LASER APERTURE

Otvor na vystup
laserového luc¢a

Umiestnenie identifikaénych detailov na pristroji
Typové oznacenie a sériové Cislo su uvedené na typovom
Stitku vasho pristroja. Tieto Udaje si poznacte do svojho
navodu na pouzivanie a uvadzajte ich, kedykolvek poza-
dujete informéacie od nasho zastupenia alebo servisného
strediska.

Typ:

Generdcia: 01

Sériové Cislo:

2.1 Pouzivanie v sulade s uréenym ucelom

Pristroj je ur€eny na meranie vzdialenosti a smerov, vy-
pocet pozicii ciefa v troch dimenzidch a odvodenych
hodnét, ako aj vyty€enia danych suradnic alebo hodnét
vztahujdcich sa na osi.

Na vyltcenie rizika Urazu pouzivajte iba originalne prislu-
Senstvo a nastroje Hilti.

Dodrzujte pokyny na pouzivanie, oSetrovanie a udrzbu,
uvedené v ndvode na pouzivanie.

Zohladnite vplyvy vonkajSieho prostredia. Nepouzivajte
pristroj tam, kde hrozi nebezpeenstvo poziaru alebo
explézie.

Manipuldcia alebo zmeny na pristroji nie st dovolené.
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2.2 Opis pristroja

S tachymetrom Hilti POS 15/18 sa daju urcovat ob-
jekty ako pozicia v priestore. Pristroj obsahuje vodorovny
a zvisly kruh s digitalnym rozdelenim kruhu, dve elektro-
nické libely (kompenzator), koaxialny mera¢ vzdialenosti
zabudovany v dalekohl'ade, ako aj procesor na vykona-
vanie vypoctov a ukladanie dat.

Na prenos dat medzi tachymetrom a PC a opacne, na
Upravu dat a ich odovzdavanie do inych systémov je
k dispozicii PC-softvér Hilti PROFIS Layout.
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2.3 Do rozsahu dodavky Standardnej vybavy patria
Tachymeter

Sietovy adaptér vratane kabla na nabijatku
Nabijacka

Akumulatory typu Li-lon 3,8 V 5200 mAh
Reflektorova vytycka

Nastavovaci klu¢ POW 10

Varovné Stitky pre laser

Certifikat vyrobcu

Navod na pouZivanie

Kufor Hilti

Volitelne: Hilti PROFIS Layout

(CD-ROM s PC-softvérom)

1 Volitelne: Konektor ochrany pred kopirovanim
pre PC-softvér

J U OO | Oy

1 Volitelne: Datovy kabel USB

3 PrisluSenstvo

Obrazok Oznacenie

Opis

Akumulator POA 80

Sietovy adaptér POA 81

Nabijacka POA 82

Reflektorova vytycka (s metric-
kymi jednotkami) POA 50

=

Reflektorova vytycka POA 50 (s met-
rickymi jednotkami), pozostavajuca
z0 $tyroch tyéovych prvkov (s dizkou
po 300 mm), hrotu vyty&ky (s dizkou
50 mm) a platnicky s reflektorom

(s vySkou 100 mm, pripadne vzdia-
lenostou 50 mm od stredu), sluzi na
meranie bodov na podlahe.
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Obrazok Oznacenie

Opis

Reflektorova vytycka (s imperidl-
nymi jednotkami) POA 51

Reflektorova vytycka POA 51 (s im-
peridlnymi jednotkami), pozostava-
juca zo Styroch ty€ovych prvkov (s
dizkou po 12 palcov), hrotu vyty&ky
(s dizkou 2,03 palca) a platnicky s ref-
lektorom (s vySkou 3,93 palca, pri-
padne vzdialenostou 1,97 palca od
stredu), sltizi na meranie bodov na
podlahe.

Reflexna folia POAW-4

Samolepiaca félia na umiestnenie re-
ferenénych bodov na vyvySené ciele,
ako su mury alebo stipy.

Stativ PUA 35

Nastavovaci klu¢ POW 10

MbZze pouzivat iba odborny personal!

HILTI PROFIS Layout

Aplikacny softvér, ktory sluzi na vy-
tvaranie pozi¢nych bodov z idajov
CAD a na ich prenos do pristroja.

Konektor ochrany pred kopirova-
nim POA 91

Datovy kabel POW 90
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4 Technické udaje

Technické zmeny vyhradené!

UPOZORNENIE

AZ na presnost merania uhlov sa obidva pristroje navzajom neodlisuju.

Dalekohrad
Zvacsenie dalekohladu 30x
Najkrat$ia vzdialenost pri cieleni 1,5 m (4,9 ft)
Zorné pole dalekohladu 1°20:2,3m /100 m (7,0 ft / 300 ft)
Otvor objektivu 45 mm (1,8")
Kompenzator
Typ 2 osi, kvapalina

Pracovny rozsah +3’
Presnost 2"

Meranie uhlov
Presnost POS 15 (DIN 18723) 5"
Presnost POS 18 (DIN 18723) g
Systém snimania uhlov diametralny

Meranie vzdialenosti
Dosah

340 m (1 000 ft) Kodak, siva 90 %

Presnost

+3 mm + 2 ppm (0,01 ft + 2 ppm)

Trieda lasera

Trieda 3R, viditelny Iu¢, 630-680 nm, Po < 4,75 mW,
f = 320-400 MHz (EN 60825-1/ IEC 60825-1); class Il
(CFR 21 § 1040 (FDA))

Pomoc pri navadzani
Uhol rozbiehavosti

1,4°

Typicky dosah

70 m (230 f)

Laserova olovnica
Presnost

1,5 mmna 1,5 m (1/16 na 3 ft)

Trieda lasera

Trieda 2, viditefny lu¢, 635 nm, Po < 10 mW (EN 60825-
1/ IEC 60825-1); class Il (CFR 21 §1040 (FDA)

Pamat dat
Velkost paméte (datové bloky)

10 000

Pripojka na prenos dat

Host and Client, 2x USB

Displej
Typ Farebny displej (dotykova obrazovka) 320 x 240 pix.
Osvetlenie 5-stupriové
Kontrast Prepinatelny rezim pre defi / noc

Trieda ochrany IP
Trieda

IP 56
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Boc¢né pohony

Typ nekoneéné
Zavit na stativ

Zavit trojnozky 5/8"
Akumulator POA 80

Typ litium-iénovy

Menovité napétie 3,8V

Kapacita akumulatora 5200 mAh

Cas nabijania 4h

Cas prevadzky (pri meraniach vzdialenosti / uhlov kaz- 16 h

dych 30 sekund)

Hmotnost

0,1 kg (0,2 libry (Ibs))

Rozmery

67 mm x 39 mm x 25 mm (2,6" x 1,5" x 1,0")

Sietovy adaptér POA 81 a nabijacka POA 82

Napéjanie elektrickym pradom 100...240V
Sietova frekvencia 47...63 Hz
Menovity prud 4A
Menovité napétie 5V

Hmotnost (sietovy adaptér POA 81)

0,25 kg (0,6 libry (Ibs))

Hmotnost (nabijacka POA 82)

0,06 kg (0,1 libry (Ibs))

Rozmery (sietovy adaptér POA 81)

108 mm x 65 mm x 40 mm (4,3" x 2,6" x 0,1")

Rozmery (nabijacka POA 82)

100 mm x 57 mm x 37 mm (4,0" x 2,2" x 1,5")

Teplota
Prevadzkova teplota -20...+50 °C (-4 °F az +122 °F)
Skladovacia teplota -30...+70 °C (-22 °F az +158 °F)

Rozmery a hmotnosti
Rozmery

149 mm x 145 mm x 306 mm (5,9" x 5,7" x 12")

Hmotnost

4,0 kg (8,8 libry (Ibs))

5 Bezpecnostné pokyn

5.1 Zakladné bezpecnostné upozornenia

Okrem bezpecnostno-technickych upozorneni uve-
denych v jednotlivych kapitolach tohto navodu na ob-
sluhu sa vzdy musia striktne dodrziavat nasledujice
nariadenia.

5.2 Pouzivanie v rozpore s uréenym ucelom
vyuzitia
Ak bude pristroj alebo jeho pridavné zariadenia nespravne
pouzivat nekvalifikovany personal alebo ak sa pristroj
bude pouzivat v rozpore s predpisanym Gc¢elom jeho
vyuZitia, moze dojst k vzniku nebezpeéenstva.
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a)

°)

Pristroj nikdy nepouzivajte bez dodrziavania pri-
slusnych inStrukcii alebo bez preéitania tohto na-
vodu.

Nevyrad'ujte z ¢innosti Ziadne bezpecnostné za-
riadenia a neodstranujte Ziadne vystrazné stitky
a stitky s upozornenim.

Pristroj davajte opravovat iba do servisnych stredisk
Hilti. Pri neodbornom otvarani pristroja moze
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vzniknat laserové Ziarenie, ktoré prekracuje
triedu 3R.

Manipulécia alebo zmeny na pristroji nie s dovolené.
Rukovat ma na jednej strane z konstrukénych doé-
vodov volu. Nejde o chybu, je to z dévodu ochrany
alhidady. Utahovanie skrutiek na rukovati moze mat
za nasledok poskodenie zavitu a nakladné opravy.
Neutahujte skrutky na rukoviti!

Aby sa predislo riziku poranenia, pouzivajte iba origi-
nalne prislusenstvo a pridavné zariadenia Hilti.
Pristroj nepouzivajte vo vybusnom prostredi.

Na Gistenie pouzivajte len Cisté a makké utierky. Ak
je to potrebné, mézete ich mierne navihéit Cistym
alkoholom.

Zabrante pristupu deti k laserovym pristrojom.
Merania na penovych plastoch, ako je napriklad Sty-
ropor alebo Styrodor, na snehu alebo plochach s in-
tenzivnym odzrkadlovanim a podobne, mézu viest
k nespravnym hodnotam zistenym pri merani.
Merania na podkladoch so zlym odraZzanim, v pro-
strediach s velkymi odrazmi, moZzu viest k skreslenym
vysledkom merania.

Merania cez sklo alebo iné objekty mézu vysledok
merania skreslit.

Rychlo sa meniace podmienky merania, napriklad
osoby prebiehajice cez meraci 1U¢, mdzu skreslit
vysledok merania.

Pristroj nesmerujte na sinko alebo iné intenzivne
zdroje svetla.

Pristroj nepouzivajte ako nivelacny pristroj.

Pred délezitym meranim, po pade alebo po posobeni
inych mechanickych vplyvov pristroj preskusajte.

5.3 Spravne vybavenie pracovisk

a)

b)

Zaistite miesto merania a pri umiestriovani pristroja
dbajte na to, aby Iu¢ nesmeroval na vas alebo na iné
osoby.

Pouzivajte pristroj len v rdmci definovanych hranic
pouzitia, to znamend, Ze nevykonavajte meranie na
zrkadle, chromovej oceli, leStenych kamerioch a po-
dobne.

Dodrziavajte regionalne predpisy o bezpecnosti
a ochrane zdravia pri praci.

5.4 Elektromagneticka tolerancia
| ked pristroj spifia prisne poziadavky prislusnych smer-

nic,

nemdze firma Hilti vyluéit moznost, ze pristroj

- bude rusit iné pristroje (napr. navigacné zariadenia
lietadiel) alebo

- Ze bude ruseny silnym Ziarenim, ¢o méZze viest k chyb-
nym operaciam.

V tychto pripadoch, alebo ak mate nejaké pochybnosti,
vykonajte kontrolné merania.

5.4.1 Klasifikacia lasera pre pristroje triedy 2

Laserova olovnica pristroja zodpoveda triede lasera 2,
na zaklade normy IEC825-1 / EN60825-01:2008 a zod-
poveda CFR 21 § 1040 (Lose Notice 50). Pri nahod-
nom kratkodobom pohlade do laserového Iu¢a chrani
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oko vrodeny reflex Zmurknutia. Tento ochranny reflex
zmurknutia vSak mozu negativne ovplyvnit lieky, alkohol
alebo drogy. Tieto pristroje sa smu pouzivat bez dalSich
ochrannych opatreni. Napriek tomu, podobne ako pri sl-
ne¢nom svetle, by sa ¢lovek nemal pozerat priamo do
zdroja svetla. Laserovy IU¢ nesmeruijte na iné osoby.

5.4.2 Klasifikacia lasera pre pristroje triedy 3R

Meraci laser pristroja na meranie vzdialenosti zodpoveda
triede lasera 3R, na zaklade normy IEC825-1 / EN60825-
1:2008 a zodpoveda CFR 21 § 1040 (Lose Notice 50).
Tieto pristroje sa smu pouZivat bez daldich ochrannych
opatreni. Nedivajte sa do Iu¢a a IU¢ nesmerujte na iné
osoby.

a) Pristroje triedy lasera 3R a triedy llla by mali obslu-
hovat iba kvalifikované osoby.

b) Oblasti pouzitia musia byt ozna¢ené vystraznymi $tit-
kami pre lasery.

c) Laserové lu¢e musia prebiehat daleko nad alebo pod
urovriou oci.

d) Vykonajte bezpe¢nostné opatrenia, aby sa zaistilo, ze
laserovy 1U¢ nebude neimyselne dopadat na plochy,
ktoré ho odrazia ako zrkadlo.

e) Vykonajte opatrenia, ktoré zaistia, aby osoby nehla-
deli priamo do laserového luca.

f) Dréha laserového Ii¢a nesmie presahovat do nekon-
trolovanych oblasti.

g) Nepouzivané laserové pristroje sa musia uloZit na
mieste, ku ktorému nemaju pristup nepovolané
osoby.

5.5 VSeobecné bezpecnostné opatrenia

a) Pred pouzitim pristroj skontrolujte, ¢i nie je po-
Skodeny. V pripade poskodenia pristroj dajte opravit
v servisnom stredisku Hilti.

b) Dodrziavajte prevadzkovu teplotu a teplotu skla-
dovania.

c) Po pade alebo posobeni iného mechanického
vplyvu skontrolujte presnost pristroja.

d) Ked pristroj prenasate z velmi chladného pro-
stredia do teplejsieho alebo naopak, nechajte ho
pred pouzitim aklimatizovat.

e) Pri pouziti so stativmi zaistite, aby bol pristroj
pevne naskrutkovany a aby stativ stal spol'ahlivo
a pevne na zemi.

f) Udrzujte vystupné okienko lasera cisté, aby ste
zabranili chybnému meraniu.

g) Hoci je pristroj koncipovany na pouzivanie v taz-
kych podmienkach na stavenisku, mali by ste
s nim zaobchadzat starostlivo, ako s ostatnymi
optickymi a elektronickymi pristrojmi (d’alekoh-
r'ad, okuliare, fotoaparat).

h) Hoci je pristroj chraneny proti vniknutiu vihkosti,
mali by ste ho pred odlozenim do transportného
kufra dosucha poutierat.

i) Z bezpecnostnych dévodov prekontrolujte pred-
tym vami nastavené hodnoty, resp. predchadza-
juce nastavenia pristroja.

j)  Pri vyrovnavani pristroja pomocou krabicovej li-
bely sa na pristroj divajte len Sikmo.



k) Kryt priestoru na akumulator starostlivo zaistite,
aby akumulatory nemohli vypadnut alebo aby ne-
mohol vzniknut kontakt, v désledku ktorého by sa
pristroj neimyselne vypol, ¢o by malo za nasledok
stratu dat.

5.6 Preprava

Pri zasielani pristroja izolujte akumulatory alebo ich vy-
berte z pristroja. Vytekajuce batérie/akumulatory mézu
pristroj poskodit.

Aby nedochadzalo k poSkodzovaniu zZivotného prostre-
dia, musite sa pri likvidacii pristroja a akumulatorov/batéri
riadit platnymi miestnymi predpismi.

V pripade pochybnosti oslovte vyrobcu.

6.1 VSeobecné pojmy
6.1.1 Suradnice

Na niektorych stavbach oznaci geodeticka firma namiesto stavebnych osi alebo aj v kombinacii s nimi aj dalSie body

a ich poziciu zapiSe prostrednictvom suradnic.

Suradnice su vo vSeobecnosti zaloZzené na systéme suradnic krajiny, na ktorom su vo vaéSine pripadov zalozené aj

E(Y)

, 2000 [900 4500 5800 | 9500 |

K®

| 13850 | 5800 | 4500

13.850 | 3750 | 2.650 260, 3.750) 12.045

Pred zacatim stavby zvycajne vyznaéi geodeticka spolo¢nost najprv na mieste stavby a v jej okoli vyskové znacky

a stavebné osi.
Pre kazdu stavebnu os sa na zemi vyznacia dva konce.

Od tychto znaciek sa umiestriuju jednotlivé stavebné prvky. Pri va¢sich budovach je dostupny vacsi pocet stavebnych

Osl.
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6.1.3 Specifické odborné pojmy
Osi pristroja

a  Cielova os

b Zvisla os

c  Sklopna os

Vodorovny kruh/vodorovny uhol

0 B=30°

D
s

Z nameranych hodnét od¢itanych na vodorovnom kruhu 70° k jednému cielu a 30° k druhému cielu mozno vypocitat
zvierany uhol 70° - 40° = 30°.
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Zvisly kruh/zvisly uhol

v =50° /
0° .

al
/% 180°

Y

Tym, Ze zvisly kruh je vyrovnany na 0° k smeru gravitacie alebo na 0° k horizontalnemu smeru, su tu uhly v podstate
uréené smerom gravitacie.
S tymito hodnotami su horizontalna vzdialenost a vy$kové rozdiely vypocitavané z nameranej Sikmej vzdialenosti.

6.1.4 Polohy d’alekohl'adu

Aby bolo mozné odcitané hodnoty na vodorovnom kruhu spravne priradit k zvislému uhlu, hovorime o polohach
dalekohladu. Tzn., ze podla smeru dalekohladu voéi ovladaciemu panelu mozno urdit, v ktorej "polohe" sa meralo.

Ked mate priamo pred sebou displej a okular, nachadza sa pristroj v polohe dalekohradu 1. E1
Ked mate priamo pred sebou displej a objektiv, nachadza sa pristroj v polohe dalekohladu 2.H

6.1.5 Pojmy a ich opisy

Cielova os Linia prechadzajuca nitkovym krizom a stredom objektivu (os dalekoh-
ladu).

Klopna os Os otacania dalekohladu.

Zvisla os Os otacania celého pristroja.

Zenit Zenit je smer pritazlivosti nahor.

Horizont Horizont je smer kolmy k zemskej pritazlivosti - vSeobecne sa oznacuje
ako horizontalny (vodorovny).

Nadir Nadir je smer zemskej pritaZlivosti dolu.

Zvisly kruh Ako zvisly kruh sa vyznacuje kruh na odgitanie uhlov, hodnoty ktorého sa
menia, ked sa dalekohlad pohybuje nahor alebo nadol.

Zvisly smer Ako zvisly smer sa oznaduje od¢itana hodnota na zvislom kruhu.

Vertikalny uhol (Vu)

Vertikalny uhol pozostava z odéitania na zvislom kruhu.
Zvisly kruh sa v&¢sinou vyrovnava v smere zemskej pritazlivosti pomo-
cou kompenzatora, "od¢itanim nulovej hodnoty" v zenite.

Vyskové uhly

Pri vySkovych uhloch je "nula" uréend horizontom, kladné st smerom
nahor a zaporné dolu.

Horizontalny kruh

Ako vodorovny kruh sa oznacuje kruh na odcitanie uhlov, hodnoty kto-
rého sa menia, ked' sa pristroj otaca.

Vodorovny smer

Ako vodorovny smer sa oznacuje od¢itana hodnota na vodorovnom
kruhu.

Horizontalny uhol (Hu)

Horizontalny uhol je dany rozdielom dvoch od¢itanych hodnét na vodo-
rovnom kruhu, ale ¢asto sa ako uhol oznacuje aj jedna hodnota od¢itana
na kruhu.
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Sikma vzdialenost (Sv)

Vzdialenosti od stredu dalekohladu az po laserovy IU¢, nardzajuci na cie-
fovu plochu

Horizontalna vzdialenost (Hv)

Namerana $ikmé vzdialenost zredukovana na horizontalu.

Alhidada

Alhidada je prostredna oto¢na ¢ast tachymetra.
Sucastou tejto Gasti byvaju bezne ovladdaci panel, libely na vyrovnanie do
horizontalnej polohy a vo vnutri vodorovny kruh.

Trojnozka

Pristroj stoji na trojnozke, ktori mozno upevnit napr. na stativ.
Trojnozka ma tri dosadacie body, ktoré mozno zvisle nastavovat pomo-
cou nastavovacich skrutiek.

Stanica pristroja

Miesto, na ktorom je pristroj nainstalovany - va¢$inou nad vyzna¢enym
bodom na zemi.

Vyska stanice (Stan Vys) Vys$ka bodu na zemi so stanicou s pristrojom nad referenénou vyskou.
Vyska pristroja (Vi) Vyska od bodu na zemi az po stred dalekohladu.
Vyska reflektora (Vr) Vzdialenost stredu reflektora k hrotu reflektorovej vytycky.

Orienta¢ny bod

Cielovy bod v spojitosti so stanicou s pristrojom, sltziaci na uréenie hori-
zontalneho referenéného smeru pre meranie horizontalnych uhlov.

EDM

Elektronicky mera¢ vzdialenosti.

Vychodna suradnica (Vych)

V typickom systéme suradnic pre vymeriavanie sa tato hodnota vztahuje
na smer vychod - zapad.

Severna suradnica (Sev)

V typickom systéme suradnic pre vymeriavanie sa tato hodnota vztahuje
na smer sever - juh.

Dizka (Ln) Toto je oznadenie pre rozmer dizky pozdiz stavebnej osi alebo inej refe-
rencne;j linie.

Prie€. (Offs) Toto je oznacenie pre vzdialenost v pravom uhle voci stavebnej osi alebo
inej referencnej linii.

Vyska (VysS) Pojmom vyska sa oznacuje viacero hodnét.

Vyska je vertikalna vzdialenost k referenénému bodu alebo k referenénej
ploche.

6.1.6 Skratky a ich vyznamy
Hu

Horizontalny (vodorovny) uhol

Vu Vertikalny uhol

dHu Delta - horizontalny (vodorovny) uhol

dVu Delta - vertikalny uhol

Sv Sikma vzdialenost

Hv Horizontéalna vzdialenost

dHv Delta - horizontélna vzdialenost

Vi Vyska pristroja

Vr Vyska reflektora

Ref. vyska Vyska referenéného bodu

Stan Vy$ Vyska stanice

Vys$ Vyska

Vych Vychodna suradnica

Sev Severna suradnica

Offs Priecka (Prie¢.)

Ln Dizka

dvys Delta - vy$ka

dVych Delta - vychodna suradnica
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dSev Delta - severna suradnica
dOffs Delta - prie¢.
dLn Delta - dizka

6.2 Systém merania uhlov

6.2.1 Princip merania

Pristroj ur¢uje uhol prepo¢tom, vzdy z dvoch odgitani kruhu.

Na meranie vzdialenosti su prostrednictvom viditelného laserového lU¢a vysielané meracie viny, ktoré sa odrazia na
objekte.

Z tychto fyzikalnych prvkov sa zistuju vzdialenosti.

| b

Pomocou elektronickych libiel (kompenzatorov) sa zistuju sklony pristroja a koriguju sa odéitania kruhu a vykonava sa
aj vypocet z nameranej Sikmej vzdialenosti, horizontalnej vzdialenosti a vySkového rozdielu.

Pomocou zabudovaného vypoctového procesora sa daju vSetky jednotky vzdialenosti, ako su metrické metre a tzv.
imperialny systém stdp, yardov, palcov a pod. konvertovat a prostrednictvom digitalneho rozdelenia kruhu je mozné
znazornit rézne uhlové jednotky, ako napriklad 360° $estdesiatinné delenie (°’ ") alebo jednotky Gon (g), kde cely kruh
ma 400 g dielikov na stupnici.

6.2.2 Dvojosovy kompenzator

Kompenzator je v principe nivelacny systém, napriklad elektronické libely, na ur¢enie zvyskového sklonu osi tachy-
metra.

S pouzitim dvojosového kompenzatora sa zvyskové sklony v pozdiznom a prieénom smere daju urit s velkou
presnostou.
Matematicka korekcia zaru€uje, Ze zvySkové sklony nemaju ziadny vplyv na merania uhlov.

6.3 Meranie vzdialenosti

6.3.1 Meranie vzdialenosti @

Meranie vzdialenosti sa vykonava pomocou viditelného laserového lu¢a, ktory vystupuje zo stredu objektivu, ¢o
znamena, ze mera¢ vzdialenosti je koaxialny.
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Laserovy IU¢ meria na "normalnych" povrchoch bez pomoci $pecifického reflektora.

Normalnymi povrchmi st véetky neodzrkadlujiice povrchy, ktoré mézu byt Uplne nerovné ¢i drsné.

Dosah je zavisly od schopnosti odrazu od cielového povrchu, ¢o znamena, Ze len malo odrazajuce povrchy, ako su
povrchy modrej, Cervenej, zelenej farby, mozu spdsobit urcité straty v oblasti dosahu.

S pristrojom sa dodava reflektorova vytycka s nalepenou reflexnou foliou.

Meranie na reflexnej folii poskytuje kvalitné meranie vzdialenosti aj pri velkych dosahoch.

Reflektorova vytycka dodatoc¢ne umozriiuje meranie vzdialenosti na bodoch na zemi.

UPOZORNENIE
Pravidelne kontrolujte nastavenie (vyrovnanie) viditelného laserového meracieho lu¢a voci cielovej osi. V pripade, ze
je potrebné nastavenie &i vyrovnanie alebo ak si nie ste isti, odoSlite pristroj do najblizSieho servisného strediska
spolo¢nosti Hilti.

6.3.2 Ciele

\

S meracim IG¢om je mozné vykonavat meranie na akomkolvek pevne stojacom cieli.

Pri merani vzdialenosti je potrebné davat pozor na to, aby sa po¢as merania vzdialenosti nepohyboval Ziadny iny
objekt cez meraci lU¢.

UPOZORNENIE
V opacnom pripade existuje moznost, ze vzdialenost sa nebude vztahovat na Zelany ciel, ale na iny objekt.

6.3.3 Reflektorova vytycka

Reflektorova vytyéka POA 50 (s metrickymi jednotkami), pozostavajlica zo 4 ty&ovych prvkov (s dizkou po 300 mm),
hrotu vytyky (s dizkou 50 mm) a platni&ky s reflektorom (s vy$kou 100 mm, pripadne vzdialenostou 50 mm od stredu),
slizi na meranie bodov na zemi.

Reflektorova vyty&ka POA 51 (s imperidinymi jednotkami), pozostavajlca zo $tyroch ty&ovych prvkov (s dizkou po
12 palcov), hrotu vyty&ky (s dizkou 2,03 palca) a platnigky s reflektorom (s vy$kou 3,93 palca, pripadne vzdialenostou
1,97 palca od stredu), slizi na meranie bodov na podlahe.

Pomocou integrovane;j libely sa da reflektorova vytycka postavit kolmo nad bodom na zemi.
Vzdialenost od hrotu ty¢e aZ po stred reflektora je variabilna, aby bol zaru¢eny volny vyhlad pre laserovy meraci IUC,
aj ponad rézne prekazky.
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Potlacou na reflexnej félii je zarucené bezpeéné meranie smeru a vzdialenosti, okrem toho poskytuje reflexna folia
vacsi dosah, oproti inym ciefovym povrchom.

Dizky reflekto-
rovych vytyciek
POA 50 (s met- 100 mm 400 mm 700 mm 1 000 mm 1300 mm
rickymi jednot-
kami)

POA 51 (s impe- | 4" 16" 28" 40" 52"
ridlnymi jednot-

kami)

L1 L2 L3 L4 LS

L4

L3

L2

@Iﬂ 4 ol Y

6.4 Meranie vySok

<IN

6.4.1 Meranie vysok

S pristrojom je mozné merat vysky, ¢i pripadne vyskové rozdiely.

Merania vySok su zalozené na metéde "trigonometrickych uréovani vySok" a vypocitavaju sa zodpovedajucim
sposobom.
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Merania vy$ok sa vypocitavaju pomocou vertikalneho uhla a Sikmej vzdialenosti v spojeni s vySkou pristroja
a vyskou reflektora.

dVys$ = cos(Vu)*Sv+Vi-Vr+(kor.)

Na vypocet absolutnej vysky cielového bodu (bodu na zemi) sa pripocitava vyska stanice (Stan Vy$) k hodnote delta
vysky.

Vy§ = Stan Vy$ + dVy$

6.5 Pomoc pri navadzani
6.5.1 Pomoc pri navadzani
Pomoc pri navadzani mozno manualne zapnut alebo vypnut a frekvenciu blikania mozno menit v 4 stuprioch.
Pomoc pri navadzani pozostava z dvoch €ervenych LED-diéd v tele dalekohladu.
V zapnutom stave blika jedna z dvoch LED-didd, aby bolo mozné jednoznacne vidiet, ¢i sa osoba nachadza nalavo
alebo napravo od cielovej linie.
Osoba, ktora stoji vo vzdialenosti aspori 10 m od pristroja a v blizkosti cielovej linie, vidi bud blikajuce alebo trvalé
svetlo silnejSie, v zavislosti od toho, ¢i sa nachadza nalavo alebo napravo od cielovej linie.
Osoba sa nachadza v cielovej linii vtedy, ked vidi obidve LED-diédy svietit s rovnakou intenzitou.

6.6 Laserpointer @
Pristroj ma aj moznost trvalého zapnutia laserového meracieho luca.
Trvalo zapnuty laserovy meraci lU¢ sa dalej oznacuje ako "Laserpointer".
Ak sa prace vykonavaju v interiéri, je mozné Laserpointer pouzit na cielenie, pripadne na ukazanie smeru merania.
V exteriéri je vS8ak meraci IU¢ viditelny iba za ur€itych podmienok a tato funkcia sa v praxi prili§ neuplatni.

6.7 Datové body
Tachymetre Hilti meraju data, ktorych vysledky vytvaraju meraci bod.
Rovnakym spdsobom sa datové body so svojim opisom pozicie pouzivaju v aplikaciach, ako je napriklad vytycenie
alebo aj na ur€enie a ur€enie i stabilizovanie stanice.
Na urah&enie ¢&i urychlenie vyberu bodov su v tachymetri Hilti dostupné ré6zne moznosti.

6.7.1 Vyber bodov

Vyber bodov je doleZitou sucastou systému tachymetra, pretoZze body st merané vo vSeobecnosti a body sa aj
opétovne vyuzivaju na vyty€ovanie, pre stanice, na orientacie a porovnavacie merania.

Body je mozné vyberat roznym spdsobom:

1. Zplanu
2. Zo zoznamu
3. Manualnym zadanim

Body z planu
Kontrolné body (fixné body) su pre vyber bodov dané k dispozicii graficky.

Body sa v grafike vyberaju fuknutim prstom, pripadne tuknutim perom.

Zvolte z plénu | ! Zobrazenie zvoleného bodu
O z grafiky.
Aplik=Spravea datProjekt
s Preru$enie a navrat na predcha-
-~ Zrus - :
< > — dzajlce zobrazenie.
Vyber bodu manualnym zada-
Aoiis 1 nim.
A5 Potvrdenie a prevzatie zadania.

Znéazornenie vSetkych bodov
b ] v zobrazovacom poli.

4 »

| e— ]

Spit

gl =folielt

Plan ‘Zoznan‘ Man ‘ 0]

312

Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135728/ 000/ 01



Zvolte z planu 14 - Vyber bodu zo zoznamu.

Aplik=Spravea dat'Projekt

Zvacsenie nahladu.

Q ZmenS$enie nahladu.

Py
»
ol

Zvacsenie vybranej oblasti.

-
I——LHU m

spat | Plan

gliF=relieit

Zoznan‘ Man ‘ (0]

UPOZORNENIE
Data bodov, ku ktorym je priradeny nejaky graficky prvok, sa na tachymetri nedaju upravovat a ani vymazavat. Tuto
¢innost mozno vykonavat len v programe Hilti PROFIS Layout.

Body zo zoznamu

.- 14/ —_— o . .
Zvolte zo zoznamu iD : Zois Prerugenie a navrat na predcha:
- Z . . E— dzajuce zobrazenie.
AplikzSprawvca dat'Projekt Vyber bodu 2 p|énu_
BodID Axis_1 e [ ™an | Vyber bod Al d
yber bodu manualnym zada-
BodID| Vyc | Sev | Vy§ [Men | nim.
- Potvrdenie a prevzatie zadania.
O|axis_1 [16.779 |30445 [0.000 P

OAxis_2 16779 |57 944 |0.000
O Axis_3 |9.779 |57.944 |0.000

spaf | Plan

Zoznan‘ Man ‘ OK

Body s manualnym zadanim

Zvolte ruéné zadavanie f Zois Prerusenie a navrat na predcha-

i) AP — dzajlice zobrazenie.
ABpnk;s.:Igu datiProjekt 24|H | Vyber bodu z planu.
o E
Vyc . 122| \':)"Te:jbo.du 20 zoznimu_ _
Sev ___|123| otvrdenie a prevzatie zadania.
VyS . 123|

Spat |Plén ‘Zoznan‘ Man‘ oK
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7 Prvé kroky

7.1 Akumulatory

Pristroj obsahuje dva akumulatory, ktoré sa vybijaju postupne po sebe.

Vzdy je indikované aktualne nabitie obidvoch akumulatorov.

Pri vymene je mozné pouzivat jeden akumulator na prevadzku, zatial ¢o sa druhy akumulator nabija.

Kvoli vymene akumulatorov poc¢as prevadzky a preto, aby sa zabranilo vypnutiu pristroja, ma zmysel menit akumulatory
postupne po sebe.

7.2 Nabijanie akumulatora
Po vybaleni pristroja najprv vyberte z puzdra sietovy adaptér, nabijacku a akumulator.

Akumulatory nechajte nabijat cca 4 hodiny.

7.3 VloZenie a vymena akumulatorov B

Nabité akumulatory vliozZte do pristroja konektorom smerom k pristroju a nadol.
Starostlivo zaistite kryt priestoru na akumulator.

7.4 Kontrola funkcie
UPOZORNENIE

Pamétajte prosim na to, Ze tento pristroj je kvoli otacaniu okolo alhidady vybaveny klznymi spojkami a nemusi sa
zaistovat na bo¢nych pohonoch.

Boc¢né pohony pre horizontalny a vertikalny smer si nekone¢nymi pohonmi, porovnatelnymi s optickym nivelatorom.
Najprv na zaciatku a potom v pravidelnych intervaloch skontrolujte funkciu pristroja podfa nasledujucich kritérii:

1. Nakontrolu klznych spojok otacajte pristroj rukou opatrne dolava a doprava a d'alekohlad smerom nahor a nadol.

2. Otéacajte bocné pohony pre horizontélny a vertikalny smer opatrne do obidvoch smerov.

3. Otocte zaostrovacie koliesko Uplne dolava. Pozrite sa do dalekohladu a pomocou prstenca okulara zaostrite
nitkovy kriz.

4.  Skontrolujte smer oboch priezorov na dalekohlade, ¢i sa zhoduje so smerom nitkového kriza.

5. Este skor nez budete pristroj dalej pouzivat, uistite sa, Ze kryt pre obidve rozhrania USB je dobre uzatvoreny.

6.  Skontrolujte pevné utiahnutie skrutiek rukovati.

7.5 Ovladaci panel

Ovladaci panel obsahuje spolu 5 tlagidiel s vytlacenymi symbolmi a obrazovku citlivi na dotyk (Touchscreen), ktora
sluzi na interaktivnu obsluhu.

7.5.1 Funkéné tlacidla
Funkéné tlacidla sluzia na vSeobecnu obsluhu.

©

Zapnutie alebo vypnutie pri-
stroja.

Zapnutie, pripadne vypnutie
podsvietenia.

Vyvolanie ponuky FNC pre pod-
porované nastavenia.

PreruSenie alebo ukon&enie
vSetkych aktivnych funkcii a na-
vrat na ivodné menu.

\©

Vyvolanie pomocnika k aktual-
nemu zobrazeniu.
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7.5.2 Vel'kost dotykovej obrazovky

Velkost farebného displeja citlivého na dotyk (Touchscreen) je cca 74 x 56 mm (2,9 x 2,2 in), s rozli§enim spolu 320 x
240 pix.

74 mm (2.9 inch)

A

(yau z'z) wdi g5

v I |

7.5.3 Rozdelenie dotykovej obrazovky
Dotykova obrazovka je na Ucely obsluhy rozdelena prip. informaciou pre pouZivatela na viaceré oblasti.

\\\{D\\ > ] m (D Riadok s indtrukciami zobrazuje, o treba urobit
%

T4 k. Stavovy riadok pre akumulator a Laserpointer

Zobrazenie ¢asu a datumu a ich zadavanie

Hierarchia urovni ponuky

Oznacenia datovych poli v oblasti @

_

Datové polia

Podporované nakresy rozmerov

@PRPEE®EE

N

7.5.4 Dotykova obrazovka - numericka klavesnica
Ak je potrebné zadavat Ciselné Gdaje, je automaticky dana k dispozicii prislusna klavesnica na displeji.
Klavesnica je rozdelena podra nasledujuceho znézornenia.

Riadok s az 5 "softvérovymi tlagidlami"

Zois Preru$enie a navrat na predcha-
dzajuce zobrazenie.

Potvrdenie a prevzatie zadania.

[ |
Posunutie miesta zadavania
1 2 3 - . 4+ | vstupu dolava.
—

Posunutie miesta zadavania
vstupu doprava.

Vymazanie znaku nalavo od
miesta zadavania vstupu. Ak nie

7 8 9 0

je nalavo Ziadny znak, vymaze

Zrus |ABC ‘ abc ‘ 123 ‘ QK sa zvyrazneny znak.
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7.5.5 Dotykova obrazovka - alfanumericka klavesnica

Ak je potrebné zadavat alfanumerické Udaje, je automaticky dana k dispozicii prislusna klavesnica na displeji.
Klavesnica je rozdelena podra nasledujuceho znazornenia.

Zadéavanie Projekt iD 14/0671 Zrus Prerusenie a navrat na predcha-
{ dzajuce zobrazenie.

Prepnutie na malé pismena.

Prepnutie na numericku klaves-
nicu.

Potvrdenie a prevzatie zadania.

Posunutie miesta zadavania
vstupu dolava.

Posunutie miesta zadavania
vstupu doprava.

Zrus | ABC | abc | 123 OK

Vymazanie znaku nalavo od
miesta zadavania vstupu. Ak nie
je nalavo Ziadny znak, vymaze
sa zvyrazneny znak.

Bl | kSl

7.5.6 Dotykova obrazovka - vSeobecné ovladacie prvky

= Tlacidlo aplikacie / programu - na spustenie programu alebo funkcie.
1
Sprévca dat
19° 08' 50712, Tla¢idlo na priame zadavanie ¢iselnych udajov, vratane znamienka a de-
satinnych miest.

RAF_78... H TI:adeo na ,pnarr"ne zadanie alfanumerickych znakov, vratane pisania vel-

kych a malych pismen.
MOG 143 T3 Vyber zo zoznamu. Tieto zoznamy mdzu obsahovat ¢iselné alebo alfanu-

merické hodnoty, ako aj nastavenia.

Takzvana "Ponuka Drop Down". Vo vaésine pripadov sa tu otvoria maxi-
malne tri volby na vyber nastaveni.
Spat Priklad tlagidla pre operaciu v najspodnejSom riadku zobrazenia.

7.5.7 Indikacia stavu Laserpointer
Pristroj je vybaveny funkciou Laserpointer.

Laserpointer ZAP.

Laserpointer VYP.

7.5.8 Indikatory stavu akumulatora

Pristroj pouziva 2 litium-idnové akumulatory, ktoré sa podla potreby vybijaju su¢asne alebo rozdielnym spésobom.
Prepnutie z jedného akumulatora na druhy sa vykonava automaticky.

Preto je kedykolvek mozné jeden akumulator vybrat, napriklad kvoli jeho nabitiu a si¢asne s druhym akumulatorom
dalej pracovat, pokial je jeho kapacita dostato¢na.

UPOZORNENIE
Cim plInsi je symbol akumulatora, tym vysSi je stav jeho nabitia.
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7.6 Zapinanie/vypinanie
7.6.1 Zapnutie

Podrzte stlacené tlacidlo vypinaca na cca 2 sekundy.

UPOZORNENIE

Ak bol pristroj predtym Uplne vypnuty, trva kompletny proces zapnutia cca 20 - 30 sekund, s dvomi ré6znymi po sebe
nasledujucimi zobrazeniami.

Koniec procesu zapinania bol dosiahnuty vtedy, ked je pristroj nutné uviest do horizontalnej polohy (pozrite si kapitolu
7.7.2).

7.6.2 Vypinanie

T - - . sk
Vivondt pristroi ! Zrus Preru$enie a navrat na predcha- -
¥p P | = dzajlce zobrazenie.

Aplik=Yalba aplikacie

| Tachymeter prejde do pokojo-
O vého stavu. Po opatovnom stla-

‘ I ' ® Pokojovy stav &eni vypinaca sa systém opét

spusti a vychadza z toho istého

Pokojovy stav Vyphut' miesta, na ktorom bol pristroj
uvedeny do pokojového stavu.

_\'I_ Tachymeter sa Uplne vypne.
71N @
__ Vypnat |
Reset Vypnat

s Tachymeter sa spusti nanovo.
Zrus e Pripadné neulozené data sa pri-
Reset tom stratia.

Stlacte tlacidlo vypinaca.

UPOZORNENIE

Pamétajte prosim na to, Ze pri vypnuti a opdtovnom zapnuti je z bezpe¢nostnych dévodov este raz polozena prislusna
otazka a pristroj vyZzaduje dodato¢né potvrdenie zo strany pouzivatela.

7.7 Postavenie pristroja
7.7.1 Postavenie s bodom na zemi a laserovou olovnicou
Pristroj by vzdy mal stat nad bodom oznacenym na zemi, aby v pripade odchylok merania bolo mozné opat vyuzit

data stanice alebo body stanice pripadne orientacné body.
Pristroj ma laserovu olovnicu, ktora sa po zapnuti pristroja taktiez zapne.

7.7.2 Postavenie pristroja E1

1. Stativ postavte stredom hlavy stativu priblizne nad prisluSny bod na zemi.

2.  Pristroj naskrutkujte na stativ a zapnite ho.

3.  Rucne pohybujte dvomi nohami stativu tak, aby sa laserovy IU¢ nachadzal na znacke na zemi.
UPOZORNENIE Dbajte na to, aby bola hlava stativu priblizne vodorovne.

4. Potom zatlac¢te nohy stativu do zeme.

5. Zvysnu odchylku laserového bodu od znacky na zemi vyrovnajte pomocou nastavovacich skrutiek - laserovy bod
sa teraz musi nachadzat presne na znacke na zemi.

6. Predizenim noh stativu vyrovnaijte krabicovu libelu na trojnozke doprostred.
UPOZORNENIE Docielite to predizenim alebo skratenim tej nohy stativu, ktora lezi oproti bublinke, v zavislosti od
toho, ktorym smerom sa méa bublinka pohnut. Je to iterativny proces a musi sa pripadne niekolkokrat opakovat.

7. Ked je bublinka krabicovej libely uprostred, nastavi sa posunutim pristroja na tanieri stativu laserova olovnica
presne centricky na bod na zemi.

8. Aby ste pristroj mohli spustit, musi sa elektronicka "krabicova libela" dat pomocou nastavovacich skrutiek do
stredu a musi sa nachadzat v rdmci rozumnej presnosti vodi stredu.
UPOZORNENIE Sipky ukazuju smer otadania nastavovacich skrutiek trojnozky, aby sa bublinky pohybovali
smerom do stredu.
Ak nastane tento pripad, je mozné pristroj zapnut.
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Zvysenie intenzity laserovej olov-
nice (stupne 1 - 4).

Vyrovnajte pristroj iD i

Aplik=wiyhidenie HeStar

Znizenie intenzity laserovej olov-
nice (stupne 1 - 4).

13

o Potvrdenie nivelacie.

L: Mirno

Symbol pre zobrazenie laserovej
olovnice. Cim v&gsia je hribka
Ciary, tym intenzivnejSie je svetlo
laserovej olovnice.

Zobrazenie elektronickej libely.
Nastavte bublinky libiel do
stredu.

=T

L: 00" 48"

e @il
Q017 25"

9. Po tom, ¢o bola nastavena elektronicka libela, skontrolujte laserovu olovnicu nad bodom na zemi a pripadne
pristroj eSte raz posurite na tanieri stativu.

10. Zapnite pristroj.
UPOZORNENIE Tlagidlo OK je aktivne vtedy, ked sa bublinky libiel pre dizku (Ln) a priedku (Offs) nachadzaju
v ramci celkového sklonu 45".

7.7.3 Postavenie nad rurky a pomocou laserovej olovnice

Body na zemi su ¢asto vyznacené rurkami.
V tom pripade mieri laserova olovnica do rurky, bez vizualneho kontaktu.

Aby bol laserovy bod viditelny, poloZte na rdrku papier, féliu alebo iny slabo priehfadny material.

7.8 Aplikacia Teodolit
V aplikacii s nazvom Teodolit su k dispozicii zakladné funkcie teodolitu, na nastavenie od¢itavania Hu na kruhu.
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Zvolte Ulohu 14llon Teod Vyvolanie aplikacie Teodolit na

) 0 nastavenie hodnét na vodorov-
Aplik=(hrodna ponuka nom kruhu.
Hu 355° 42" 00"
Vu 88° 43' 24"
Hy 4473 m
Teod | V% | Mer | Aplik

7.8.1 Nastavenie zobrazenia vodorovného kruhu

Odgitavanie z vodorovného kruhu sa zastavi, zacieli sa na novy ciel a od¢itavanie z kruhu sa potom opét spusti.

1410801 1 ; Pozastavenie aktualneho Hu-
Fix Hu
Nastavie Hu odgitavania z kruhu.
AplikxTeodi/Mastavte Hu
Hu 355° 39' 05"|'2;
Vu 88~ 43" 32"

| Fix Hu |Hu=0 ‘ oK

Fixujte a nastavte Hu

Zois Preru$enie a navrat na predcha-

—_—— dzajuce zobrazenie bez zmeny

Aplik: Teod/Hu fixovatinastavit hodnoty Hu.

Hu 355° 38' 55" OK Nastavenie hodnoty Hu v zobra-
=

Hu fixovany.
Zamerajte ciel, potom stlacte [OK] a uvolnite
Hu.

Zru§ OK

7.8.2 Manualne zadanie od¢itavania z kruhu

Akékolvek lubovolné od¢itavanie z kruhu sa da v kazdej pozicii zadat aj manuélne.
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Nastavte Hu 14/0811 19° 08 5011z Manuélne zadanie hodnoty pre

- horizontalny uhol.
Aol TeodMastavte Ho Potvrdenie zobrazenia.
T | ox | :
Hu 355° 39' 05"12;
Yu 88° 43' 32"

| Fix Hu |Hu=0 \ OK

7.8.3 Nastavenie odc¢itavania z kruhu na nulu

Volbou Hu "nula" sa da odéitavanie z vodorovného kruhu jednoduchym a rychlym spdsobom nastavit na "nulu".

MNastavie Hu ! Hu=0 Nastavenie aktualneho uhla Hu

/ na 0.

Aplik=Teodi/Nastavte Hu . .
oK Opustenie funkcie.

Hu 328° 56' 36"|12; Lox

Vu 64° 35' 16"

| Fix Hu |Hu=0 \ OK

s Preru$enie a navrat na predcha-
Zru$
Nastavie Hu nula J. L _— dzajuce zobrazenie bez zmeny
AplikxTeod/Hu nula hodnoty Hu.
Hu (stary 328° 55' 0" OK Nastavenie hodnoty Hu na
(stary [ox |
Hu (novy) 0° 00' 00"

I [OK] nastavte Hu = 0.

Zru§ OK
7.8.4 Indikacia zvislého sklonu I

Nastavenie od¢itavania zo zvislého kruhu sa da prepinat medzi zobrazenim stuprov a percent.

UPOZORNENIE
Zobrazenie v percentach je aktivne len pre toto zobrazenie.

Sklony tak mozno merat, resp. vyrovnavat v %.
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Zvolte Olohu B Vo Prepnutie zobrazenia vertikal-
b - neho uhla medzi stupnami a %.

Aplikslvodna ponuka

Hu 355° 40' 05"

Vu 2.225%

Hy 4473 m
Teod | V% | Mer | Aplik

8 Nastavenia systému

8.1 Konfiguracia
V ponuke pre programy sa pomocou tlagidla Konfiguracia da preskogit na konfiguracnt ponuku.

Ponuka aplikacie Spat Navrat na predchadzajlce zo-
P i Il brazenie.

Aplik=Yolba aplikacie

Vyvolanie ponuky Konfiguracia.

® Oy
\ ﬁ Konfiguracia

Bod na linku Spravea dat

Dy

Konfiguricia

Spat

Konfiguracia

Zoix Preru$enie a navrat na predcha-
dzajuce zobrazenie.

Aplik=Konfiguracia

Vyvolanie ponuky s ndzvom Na-
@ Q stavenia.
Q Nastavenie
. o - Systémova informacia so zobra-
Nastavenie Kalibracia I zenim sériového Cisla a verzie
- r = Systém info softveru.
I Ly ’f‘: T :f" Vyvolanie kalibracie zobrazenia.
- - - N . [+ 4
Systém info sbrazenie kalibrac

brazenie kalibrac

Spat

8.1.1 Nastavenia

Nastavenia pre uhol a vzdialenosti, uhlové rozlienie a nastavenie zvislého kruhu na nulu.

321
Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135728/ 000/ 01



Zmefite nastavenie

Aplik=Konfiguracia/Nastavenie

nl "

Uhlové jednotky |SMS (°'") v
Uhlové rozliSenie |1" -
Vu nula Zenit v
Jedn. vzdial. meter =]
Decimal format 1000.0 v

Zrus | Dalej

Nastavenia kritérii automatického vypnutia a ténu pipnutia, ako aj volba jazyka.

Zmefite nastavenie

Aplik=KonfiguraciatNastavenie

Auto zaphiwyp Vyp -
Beep \Vyp -
Jazyk Slovengina  |=|

zus | spat |

Mozné nastavenia

Zoie Preru$enie a navrat na predcha-
_ dzajuce zobrazenie.

brazenie s dalSimi nastaveniami.
oK Ukoncenie a ulozenie nastaveni.

Dalsie Pokracovanie dalej na dalSie zo-

Zoie Preru$enie a navrat na predcha-
_ dzajuce zobrazenie.

Spit Navrat na predchadzajuce zo-
brazenie.

oK UkoncCenie a uloZenie nastaveni.

Jednotky uhlov SMS(°'")

Gon
Uhlové rozliSenie 1", 5", 10"

5cc, 10cc, 20cc
Vu nula Zenit

Horizont
Vzdialenost Meter

US Feet (americka stopa), Int Feet
(medzinarodna stopa), Ft/in-1/8, Ft/in-1/16

Decimalny format

1000.0

1000,0

Auto zap./vyp. Zap.
Aktivuje rezim vypnutia po ur¢itom ¢ase. Po cca 5 mi-
nutach sa pristroj prepne do pokojového stavu.
Vyp.
Vypne rezim vypinania po ur€itom ¢ase.

Pipnutie (beep) zap./vyp. Zap.
Zapne akusticky signal v pripade, Ze nastane nejaka
chyba.
Vyp.

Jazyk Tu sa da zvolit jazyk pre dotykovu obrazovku.
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8.2 Cas a datum

Pristroj ma elektronické systémové hodiny, ktoré dokazu zobrazovat ¢as a datum v réznych formatoch, ako aj
prislugnych ¢asovych zénach a taktiez dokazu zohladnit posun pri prechode na letny ¢as.

Zvolte Ulohu

Vyvolanie ponuky na zadavanie
datumu a ¢asu.

Aplikslvodna ponuka

Hu 355° 42" 00"
vu 88° 43' 24"
Hy 4473 m
Teod | V% | Mer | Aplik

Zadavanie ¢asu a datumu v nasledujicom zobrazeni

Zmefite datum/éas iD TaM0EM 1 Vyvolanie zadania ¢asovej zony

a automatického prepinania zim-
Aplik=Spravea dat'Mast. datum/éas ného a letného &asu.
Cas 13:30 |123 | UloZenie zobrazenej hodnoty
. a navrat spat na predchadzajice
Datum 14/06/11 123 zobrazenie.
Format casu 24 hodin v

Format datumu DDMMM/RR -

Cas. z6nz OK

Ate ¢ 176 5 Preru$enie a navrat na predcha-
Zmerite ¢asovil zénu 20 Zrus riodielinion p
Aplik=Spravea datrMast. datum/iéas Ulosenie zobrazenej hoanty

- oK
Casova zéna (GMT-08:00) ... |§ | - a navrat spat na predchadzajlice

a = zobrazenie.
Auto letny cas Zap -

Zrug OK

Mozné nastavenia

Forméaty ¢asu 12-hodinovy

24-hodinovy

DD/MM/RR = deri/mesiac/rok
MM/DD/RR = mesiac/deri/rok
RR/MM/DD = rok/mesiac/der

Formaty datumu
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sk

Casové zény

GMT -12 hod. az GMT +13 hod.
Casové zény je mozné rozpoznat podfa hlavnych

miest.
Automaticky letny ¢as Zap.
Vyp.
9 Ponuka funkcii (FNC)
Funkénym tlagidlom FNC sa vyvolava ponuka funkcii.
Toto vyvolanie ponuky je v systéme k dispozicii kedykolvek.
Zvolte funkciu ppm Ponuka na zadavanie réznych

Aplik=KonfiguraciafFunkcie

Nav svetlo: Vyp Laser: Zap

O®

~0- =]

Jas: 515 Libela

9.1 Navadzacie svetlo

Zvolte funkciu

Aplik=Konfiguracia/Funkcie

Nay svetlo: Vyp Laser: Zap

C® | X

~o- =]

Jas: 515 Libela
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atmosférickych udajov.

Prevzatie nastavenia a ukonce-
nie ponuky FNC.

Zapnutie alebo vypnutie nava-
dzacieho svetla, ako aj zmena
frekvencie blikania (sekven-
cia vypnuta, 1 (pomaly) az 4
(rychlo)).




9.2 Laserpointer @

Zvolte funkciu | ! Zapnutie alebo vypnutie lasero-
* vého ukazovatela (Laserpointer).
Aplik=konfiguraci as/Funkecie
Laser: Za

MNay svetlo: Vyp Laser: Zap
w1,
~O: 1
Jas: 5i5 Libela

9.3 Osvetlenie displeja

Zvolte funkciu 141 l Zapnutie alebo vypnutie osvetle-
i : nia displeja, ako aj zmena inten-
Aplik=konfiguracia/Funkeie Jas: 515 zity. Cim bude jas Vyééi, t}'/m viac
| energie sa spotrebuje.
MNayv svetlo: Vyp Laser: Zap
0~ =]
+ 1 »
Jas: 615 Libela

9.4 Elektronicka libela
Pozrite si kapitolu 7.7.1 Postavenie s bodom na zemi a laserovou olovnicou.

9.5 Atmosférické korekcie
Pristroj pouZiva na meranie vzdialenosti viditelny laser.
V zésade plati, Ze ked svetlo prechadza vzduchom, znizuje sa rychlost svetla vplyvom hustoty vzduchu.
V zavislosti od hustoty vzduchu sa tieto vplyvy menia.
Hustota vzduchu zavisi v podstatnej miere od tlaku a teploty vzduchu, v podstatne nizSej miere vSak eSte aj od vlhkosti
vzduchu.
Ak maju byt vzdialenosti zmerané presne, je bezpodmieneéne potrebné zohladnit atmosférické vplyvy.
Pristroj vypocitava a koriguje zodpovedajuce vzdialenosti automaticky, na vykonanie tohto Ukonu je vSak potrebné
zadat teplotu a tlak okolitého vzduchu.
Tieto parametre sa mézu zadavat v rdznych jednotkach.
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9.5.1 Korekcia atmosférickych vplyvov

Zvolte funkciu 14/08/11 ppm Ponuka na zadavanie réznych
: atmosférickych udajov.

Aplik=konfiguraci as/Funkecie

Prevzatie nastavenia a ukoncée-
“ * nie ponuky FNC.
MNay svetlo: Vyp Laser: Zap
w1,
~O: =1
Jas: 5i5 Libela

ppm OK

1. Vyberte si volbu ppm.

IN—— m 1406 - T zs | Preru$enie a navrat na predcha-
PP _ dzajlce zobrazenie.

Aplik=KonfiguraciafFunkcie

Jedn. tlaku mbar =]
Jedn. tepl. °C -
Tlak 1013 mbar |12
Teplota 20.0 °C |123]
pPpm -1

Zrus OK

2. Zvolte zodpovedajuce jednotky a zadajte tlak a teplotu.
Nastavené atmosférické hodnoty a ich jednotky
Jednotka (tlak) hPa

mmHg

mbar

inHg

psi
Jednotka (teplota) °C

°F

10 Funkcie k aplikaciam

10.1 Projekty

Predtym nez sa ma vyvolat prostrednictvom tachymetra nejaké aplikacia, musi byt otvoreny alebo vybrany nejaky
projekt.

Ak je dostupny aspori jeden projekt, zobrazi sa vyber spomedzi projektov, ak nie je dostupny Ziadny projekt, pokracuje
sa hned dalej k vytvoreniu nového projektu.

Vsetky data budu priradené k aktivnemu projektu a zodpovedajlco ulozené.

10.1.1 Zobrazenie aktivneho projektu

Ak je v pamati dostupny uz jeden alebo viaceré projekty a jeden z nich sa pouziva ako aktivny projekt, musi sa projekt
pri kazdom novom spusteni aplikacie potvrdit, vybrat iny projekt alebo je potrebné vytvorit novy projekt.

326

Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135728/ 000/ 01



Podr. projektu iD L 4-"5' :': ‘ E ll;lgvzr;: igé predchadzajice zo-
Aplikﬂ:‘r“ﬁéenie e Viyber alebo vytvorenie nového
Projekt Layout_New BEldg projektu.

Datum 18102111 e m——
Cas 13:29

Poc. bodov 362

Pocet Stan 97

=T

10.1.2 Vyber projektu

; : 1408011 = Navrat na predchadzajlice zo-

Zvolte projekt iD oett — avrat na p i
0'le projerd 1012 brazenie.
GOIIPEpe AR -m Zobrazenie informacie o pro-
Foundation jekte.
5 Vyber alebo vytvorenie nového

Layout_New_Bldg hlove ookt T
A oK Potvrdenie vybraného projektu.

Basement_Parking Garage_1

Spéat | Nahfad | Nové OK

Vyberte si jeden zo zobrazenych projektov, ktory sa mé nastavit ako aktualny projekt.

10.1.3 Vytvorenie nového projektu
Vsetky data sa vzdy priraduju k nejakému projektu.
Novy projekt by sa teda mal vytvarat vtedy, ked sa maju data nanovo priradit a tieto data maju byt priradené iba tu.

Pri vytvarani projektu sa st€asne uklada datum a ¢as vytvorenia a pocet v fiom obsiahnutych stanic, ako aj pocet
bodov, nastaveny na nulu.

Now nazov projektu DD 1 —|f= Zadanie nazvu projektu.
Aplik=Sprivea datProjekt Zrus PreruSenie a navrat na vyber
- = — projektu.
PrOjekt "_| BCl Potvrdenie a prevzatie zadania.
OK
Datum 15/06/11
Cas 11:17

Zrus OK

UPOZORNENIE
Pri chybnom zadani sa zobrazi hldsenie o chybe, ktoré je zaroven poziadavkou na opétovné zadanie.
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10.1.4 Informacia o projekte

Informéaciou o projekte sa zobrazuje aktudlny stav projektu, napriklad datum vytvorenia a ¢as, pocet stanic a celkovy
pocet ulozenych bodov.

Podr. projekiu 14/06/1 oK. Potvrdenie zobrazenia a navrat
pro) - - na vyber projektu.

Aplik=tyhiéenie HAF rojekt

Projekt Layout_New Bldg
Datum 18/02/11
Cas 13:29
Po&. bodov 362
Pocet Stan 97

-

10.2 Umiestnenie stanice a orientacia
Tejto kapitole, prosim, venujte zvySenu pozornost.
Nastavenie stanice je jednou z najdélezitej$ich uloh pri pouzivani tachymetra a vyzaduije si velku davku starostlivosti.
Najjednoduch$ou a najbezpeénejSou metddou je pritom postavenie nad bodom na zemi a pouZitie istého cielového
bodu.
MozZnosti "Volného umiestnenia" ponukaju viac flexibility, skryvaju vSak riziko, Ze nebudu zistené chyby, pripadne sa
chyby mézu prenasat dalej a podobne.
Okrem toho si tieto moznosti vyzaduju o nie¢o viac skusenosti pri volbe pozicie pristroja, vzhladom k referenénym
bodom, ktoré sa bert do Uvahy pri vypocitavani pozicie.

UPOZORNENIE
Uvedomte si prosim, Ze: Ak je stanica nespravna alebo zla, bude vSetko, ¢o je nasledne merané od tejto stanice,
nespravne - a to su také prace ako merania, vyty€enia, usporiadanie a podobne.

10.2.1 Prehlad
V uréitych aplikaciach, kde sa pouzivaju absolUtne pozicie, je po fyzickom postaveni pristroja, pripadne postaveni
stanice, nutné aj urcit poziciu stanice prostrednictvom dat, pretoze v aplikacii je potrebné vediet, na akej pozicii stoji
pristroj.
Tuto poziciu mozno definovat bud’ prostrednictvom suradnic, alebo prostrednictvom postavenia stavebnej osi.
Tento proces sa nazyva Nastavenie stanice.
Dalej je potrebné, okrem pozicie pristroja, vediet aj to, v akom smere lezia referenéné osi, pripadne poznat smer
hlavnej osi.
Hlavna os lezi pri suradniciach vo vacsine pripadov smerom na sever alebo pri stavebnych osiach je to smer stavebnej
osi.
Je délezité poznat smer referenénych osi, pretoze vodorovny kruh so stupnicou sa svojou "nulovou znac¢kou" otaca
akoby paralelne alebo v smere k hlavnej osi.
Tento proces sa nazyva Orientacia.
Moznosti na ur€enie stanice su dostupné akoby v dvoch systémoch.
Bud v systéme stavebnych osi, kde st dostupné alebo boli zadané dizky a vzdialenosti v pravom uhle, alebo
v pravouhlom systéme suradnic.
Systém stanice alebo merania sa uréuje pri definovani stanice.
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4 moznosti urcenia stanice s pristrojom
Zvolte typ stanice e [llZvolte typ stanice ED e

il . Zrus Preruenie a navrat na predcha-
Dlio\ani Aasatedani RplioVytenis Kasate snicy . )

Vysky Vyp B wsky Vyp ] dzajdce zobrazenie.

Bod systém stavebOs |8 Bod systém Surad/plan Potvrdenie vyberu a pokradova-
Stan nastav. Nad bodom H Stan nastav. Nad bodom H nie d’alej na uréenie stanice.

Zru§ OK Zru§ OK

Zvolte typ stanice w0 "l zvorte typ stanice i
AplikcVityéenie HiNastavte stanicu Aplik>Vytyenie HiNastavte stanicu

Vysky Vyp B vy Vyp

Bod systém stavebOs ¥  Bod systém suradfplian 5
Stan nastav. Volna Stan B Stan nastav. Volna Stan H

Zrus OK Zrus oK
UPOZORNENIE

Proces nastavenia stanice zahffia vzdy stanovenie pozicie a orientacie.

Ked sa spusta niektora zo $tyroch aplikacii, ako napriklad Horizontélne vytyGenie, Vertikalne vytyCenie, Premeranie,
Meranie a zaznamenanie, musi sa uréit stanica a orientacia.

Ak sa ma dodato¢ne pracovat este aj s vySkami, to znamena, Ze sa maju urcit alebo vytycit ciefové vysky, je este
nutné urcit vysku stredu dalekohladu na pristroji.

Zhrnutie moznosti postavenia stanice (6 volieb)

Vysky Zap, lyp
Nastavenie, ¢i sa maju poditat alebo zobrazovat vysky.
Syst. bod. Stavebna os

Manuélne zadanie udajov, ktoré sa vztahuju na sta-
vebnu os (dizka, prieg.).
Surad / Plan
Pouzivanie suradnic alebo planu, pripadne grafickych
dat CAD.

Postavenie stanice Nad bod.
Stanica s pristrojom sa nachadza nad bodom s ozna-
¢enou a zndmou poziciou.
Vol'na stan.
Stanica s pristrojom stoji nezavisle. Pozicia stanice sa
musi zmerat, pripadne vypocitat z dat merania.

10.2.2 Nastavenie stanice nad bodom, s pouzitim stavebnych osi

Mnoho stavebnych prvkov sa svojim vymeranim alebo opisom pozicie vztahuje na stavebné osi uvedené v plane.
Pomocou tachymetra mozete pouZivat aj stavebné osi a im prislichajice vymerania.

Zvolte t stanice Zois Prerusenie a navrat na predchéa-
YP e dzajuce zobrazenie.
Aplik=vyhiéenie HM astavte stanicu N . -
Potvrdenie vyberu a pokracova-

Vysky \Vyp nie d'alej na urdenie stanice.

Bod systém Staveb Os
Stan nastav. Nad bodom

Zru§

F
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Postavenie pristroja nad bodom na stavebnej osi

Pristroj sa postavi nad bod oznaceny na stavebnej osi, od ktorého su dobre viditelné body alebo prvky, ktoré treba
merat.

Obzvlast je potrebné dbat na bezpe¢né a pevné postavenie pomocou stativu.

&

Pozicia pristroja PO a orientacny bod P1 lezZia na jednej spolo¢nej stavebnej osi.

10.2.2.1 Zadavanie bodu stanice

Pre bod stanice, pripadne stanovisko pristroja, je potrebné zadat oznacenie na jednoznaénu identifikciu, pretoze
kvoli ukladaniu dat stanice je potrebné jednoznaéné oznacenie.

Zadaijte stanicu 14/06011 = Zadanie nazvu stanice.
Aplik=tybféenie HiNastavte stanicu - Navrat na predchédzajuce z0-

Spat

| II brazenie.

Stan ID R7755| S orvrdeme zadama stam

Dalsie otvrdenie zadania stanice a po-

N |: kraCovanie dalej s orientaciou.
E

Spat Dalsie

10.2.2.2 Zadavanie cielového bodu
Pre orienta¢ny bod sa musi zadat oznacenie sliziace na jednozna¢nu identifikaciu pri ukladani dat.
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Zadéavanie orient. bodu =R NOOB_S|s,| tzaﬁ?”t‘)eozéz"“ bodu pre orien-

Aplik=tybyéenie HN astavte stanicu

Spat Navrat na predchadzajlce zo-
Stan ID Sta brazenie.
A Balsi PokraGovanie dalej na orien-
A DalSie
Ori Bod R1 Bcl |: tacné meranie.
Mer Zmeranie uhla a vzdialenosti.

PokraCovanie dalej zobrazenim
novej vypocitanej vysky stanice.

Spat Dalsie

Po zadani orientaéného bodu musi nasledovat "meranie" k orientacnému bodu. Na vykonanie tohto Ukonu je potrebné
podra moznosti ¢o najpresnejsie zacielit na orientacny bod alebo cielovy bod.

10.2.2.3 Nastavenie stanice so stavebnou osou
Po vykonani merania uhlov kvéli orientacii je stanica bezprostredne potom nastavena.

Spat Navrat na orientaéné meranie.

Nastavte stanicu iD 141

Aplik=\iyhidenie HINastavte stanicu Zobrazenie udajov o stanici.

Stan ID R77|%.| “l [astay. Nastavenie stani
Nast venie stanice.
" asiav
E

ik

Ori Bod R78

Spat | Nahrad \ Nastav

UPOZORNENIE

Stanica sa vzdy ulozZi v internej pamati. Ak sa v paméati uz nazov stanice raz nachadza, je potrebné na tomto mieste
stanicu premenovat, pripadne zadat novy nazov stanice.

Po nastaveni stanice sa bude pokraéovat s vlastnou zvolenou hlavnou aplikaciou.

10.2.2.4 Posunutie a rotacia osi
Posunutie osi
Pociatoény bod osi sa da presunut, ak chcete pouzit int referenciu ako pociatok systému suradnic. Ak je zadana

hodnota kladna, posunie sa os dopredu, ak je zaporna, posunie sa smerom dozadu. Pociato¢ny bod bude pri kladnej
hodnote posunuty doprava, pri zapornej hodnote smerom dolava.

331
Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135728/ 000/ 01



Posunutie ref linie DI 0 1 Spat Navrat na predchadzajiice zo-
brazenie.

Aplik=Posun. wtycenia

— E' Manuélne zadat posun osi.
Dizka 0.000 m| 2] I

L. Mer Spustit meranie k bodu. Zobra-
Prieé. 0.000 m|'z;|

zia sa namerané hodnoty osi,
vzdialenost a vy$ka. Hodno-
tam sa daju pridelit individualne

opisy.
Otocit os.
Dalsie Prejst dalej na dalsi krok.

spit | Otacat | Mer | Dalej

Rotacia (otocenie) osi
Smerovanie osi sa da otodit okolo pociatotného bodu. Pri zadani kladnych hodnét sa os otoéi v smere hodinovych
ruciciek, pri zadani zapornych hodnét sa otoci proti smeru hodinovych ruciciek.

Navrat na predchadzajlce zo-
brazenie.

Potvrdit rotaciu.

7 8 9 0

Zrus OK

Po nastaveni stanice sa bude pokracovat s vlastnou zvolenou hlavnou aplikaciou.

10.2.3 VoI'né umiestnenie so stavebnymi osami

Volné umiestnenie umoZziuje urdit poziciu stanice meraniami uhlov a vzdialenosti k dvom referenénym bodom.
Moznost volného postavenia sa pouziva vtedy, ked nie je mozné postavenie nad jednym bodom na stavebnej osi,
alebo ked je znemozneny vyhlad na merané pozicie.

Pri vol'nom postaveni, pripadne volnom umiestneni, je potrebné pracovat mimoriadne starostlivo.

Na ur&enie stanice sa vykonavaju dodatoéné merania a dodato¢né merania nesu vzdy so sebou riziko chyb.

Okrem toho je potrebné davat pozor na to, aby geometrické pomery poskytovali pouzitelnd poziciu.

Pristroj v zasade kontroluje geometrické pomery, aby vypogital pouzitefni poziciu a v kritickych pripadoch vyda
pristroj varovanie.

Je v8ak povinnostou pouzivatela pracovat s mimoriadne zvySenou pozornostou - pretoze softvér nedokaze rozpoz-
navat vsetko.
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Zvolte typ stanice 14 Zrus Prerusenie a navrat na predcha-
/P - e dzajuce zobrazenie.

Aplik=tybyéenie HN astavte stanicu

Potvrdenie vyberu a pokra¢ova-
Vysky nie dalej na urcenie stanice.

Bod systém Staveb Os
Stan nastav. Volna Stan

Zrus OK

VolI'né postavenie pristroja so stavebnou osou

Na volné postavenie by ste mali vyhladat bod na prehladnom mieste, tak, aby bol mozny dobry vyhlad na dva
referenéné body tej istej stavebnej osi a aby bol suasne podla moZnosti zarueny aj dobry vyhfad smerom
k meranym bodom.

V kazdom pripade je vhodné urobit si najskér znacku na zemi a potom pristroj postavit nad fiou. Tak vzdy existuje
moznost dodatoénej kontroly pozicie a $anca na odhalenie pripadnych nepresnosti.

Nasledne zmerané referenéné body musia lezat na stavebnej osi alebo v pripade, Ze nie je dostupna nijaka os, sa
definuje stavebna ¢i referen¢na os.

&

P, |

Pozicia pristroja PO lezi mimo stavebnej osi. Meranie k prvému referenénému bodu P1 uréuje zaciatok stavebnej osi,
zatial ¢o druhy referenény bod P2 zaznamendava do systému pristroja smer stavebnej osi.

S nasleduijticimi aplikéciami sa pogitanie dizkovych hodnét vztahuje na smer stavebnej osi s hodnotou 0,000 pri prvom
referenénom bode.

Prie¢ne hodnoty sa chapu ako vzdialenosti (v pravom uhle) k stavebnej osi.
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10.2.3.1 Meranie k prvému referenénému bodu na stavebnej osi

Zmerajte Ref Bod 1

Zadanie nazvu orienta¢ného
bodu.

Spit Navrat na predchadzajuce zo-
brazenie.

Aplik=vyhiéenie HiZmerajte Bod 1

Ref Bod 1 R1|%,|

Hu 354° 25' 56"

Yu 73245 11" ;’M
Hy I T

Spat | Mer ‘DalEie

Zmerat uhol a vzdialenost.

Pokracovanie dalej na meranie
k druhému referenénému bodu.

i H
o |2
o

i

10.2.3.2 Meranie k druhému referenénému bodu

Zvolte ref.bod 2

Spat Navrat na meranie k prvému re-
ferenénému bodu.

Aplik=H-whicenie/Postavenie stanice

Ref bod 2 20 5 H Mer Zmeranie uhla a vzdialenosti.
N

Balsi Pokracovanie dalej na nastave-

DalSie
Hu 155° 35' 41" E |: nie stanice.

Kontrola vzdialenosti medzi refe-
o ! n Kontr. V

Vu 7370553 I lé renénymi bodmi.
Hy 3.098 m

Spat |Kon.vzd.| Mer ‘ Dalej

Pokracujte kontrolou vzdialenosti medzi stanicou a orientacnym bodom, tak ako je to opisané v prislusnych kapitolach.

10.2.3.3 Nastavenie stanice
Po vykonani merania uhlov kvéli orientacii je stanica bezprostredne potom nastavena.

Stal? Alfanumerické pole na zadanie
al e . :
nazvu stanice.

Nastavte stanicu iD 1

Aplik=tybyéenie HN astavte stanicu

Stan ID Sta|"s, |
R1

Cri Bod

Spit Navrat na predchadzajuce zo-
brazenie.

Zobrazenie udajov o stanici.

Nastavenie stanice.

)L

Nastav

Spat | Nahlad | Nastav

UPOZORNENIE
Stanica sa vzdy ulozi v internej pamati. Ak sa v paméati uz ndzov stanice raz nachadza, je potrebné na tomto mieste
stanicu premenovat, pripadne zadat novy nazov stanice.

Pokracujte dalej s rotaciou a posunutim osi tak, ako je opisané v prislusnych kapitolach.
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10.2.4 Nastavenie stanice nad bodom, s pouzitim suradnic
Na mnohych stavbach su dostupné body uz z vymeriavania, ktoré st dostupné aj so suradnicami alebo st dostupné
stavebné prvky, stavebné osi, zaklady a podobne, ktoré si opisané pomocou suradnic.

V takomto pripade méze byt v postaveni stanice rozhodujlce to, ¢i sa ma pracovat v systéme suradnic alebo
stavebnych osi.

" i 14/08011 5 Prerusenie a navrat na predchd-
Zvolte typ stanice iD ! Zrus rerudenie a navrat na pre
P = dzajuce zobrazenie.

Aplik=tybyéenie HN astavte stanicu

Potvrdenie vyberu a pokra¢ova-

Vy§|(y nie dalej na urcenie stanice.
Bod systém Surad/plan
Stan nastav. Nad bodom

Zrus OK

Postavenie pristroja nad bodom so sturadnicami

Pristroj sa postavi nad bod oznaceny na zemi, ktorého pozicia je udana suradnicami a merané body alebo prvky su
dobre viditelné.

Obzvlast je potrebné dbat na bezpecné a pevné postavenie pomocou stativu.

N(X)

\ L P,
Py

*= E(Y)

Pozicia pristroja sa nachadza na suradnicovom bode PO a cieli sa (pre orientéciu) na druhy suradnicovy bod P1.
Pristroj vypocitava polohu v ramci systému suradnic.
Na lepsiu identifikaciu orientacného bodu sa da zmerat vzdialenost a porovnat so suradnicami.

UPOZORNENIE

Tak je vacsia istota spravneho identifikovania orienta¢ného bodu. Ak ma suradnicovy bod PO aj svoju vySku, pouZzije sa
tato hodnota najskér ako vyska stanice. Predtym nez stanicu definitivne nastavite, je mozné vysku stanice kedykolvek
nanovo urcit alebo zmenit.

Orientaény bod je rozhodujlici pre spravne vypocitanie smeru a mal by sa preto vyberat a merat mimoriadne starostlivo.

10.2.4.1 Zadanie pozicie stanice

Pre bod stanice, pripadne stanovisko pristroja je potrebné zadat oznacenie s jednoznac¢nou identifikaciou a k tomuto
oznaceniu musi prislichat suradnicova pozicia.
To znamena, Ze bod stanice mdze byt v projekte dostupny ako uloZeny bod, alebo sa suradnice musia zadat manuéine.

335

Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135728/ 000/ 01



= Zadanie nazvu stanice.

Aplik=tybyéenie HN astavte stanicu

Stan ID R77|:E)

brazenie.

A
E Navrat na predchadzajlce zo-

Dalsie Potvrdenie zadania stanice a po-
kraCovanie dalej s orientaciou.

Zadaijte stanicu D 14
N
E

L.
it

Spat Dalsie

Po zadani nazvu pre bod stanice sa vyhladaju prislusné suradnice alebo pozicia z ulozenych grafickych dat.
Ak pod zadanym nazvom nie su dostupné Ziadne data bodov, je potrebné zadat suradnice manuaine.

10.2.4.2 Zadavanie cielového bodu

Pre cielovy bod je potrebné zadat oznacenie s jednoznaénym identifikatorom a k tomuto oznaceniu musi prislichat
pozicia suradnice.

Cielovy bod musi byt v projekte dostupny ako uloZeny bod alebo je potrebné zadat suradnice manuéalne.

Zadavanie orient. bodu 1 B 6.1.1 E Zadanie nazvu orientaéného
e . 4 = bodu.
Aplilk=Vayhicenie HMastawte stanicu E Navrat na predchédzajuce 70-
Stan ID R77 | § brazenie.
Kontrola vzdialenosti medzi sta-
i = N Kontr. V
Ori Bod R78 ==| l—‘ nicou a orientacnym bodom.
E Dalsie Ppkraéqvanie dalej na nastave-
nie stanice.

D Mer Zmeranie uhla a vzdialenosti.
Spat |Kontr. v| Dalsie

UPOZORNENIE
Pri zadani ndzvu pre orientany bod su prislusné suradnice alebo pozicia vyhladané z uloZzenych grafickych dat.
V pripade, Ze pod tymto ndzvom nie su dostupné Ziadne data bodov, je potrebné zadat stradnice manudlne.

Doplnkova (volitel'na) kontrola vzdialenosti medzi stanicou a orientaénym bodom

Po zadani cielového bodu sa musi na tento bod presne zacielit kvoli meraniu orientacie.

Po merani orientacie je k dispozicii volba kontroly vzdialenosti medzi stanicou a orientaciou.

Je to pomécka na kontrolu spravneho vyberu bodu a spravneho zacielenia na tento bod a udava, ako sa namerana
vzdialenost zhoduje so vzdialenostou vypodéitanou zo stradnic.
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. . 1 ’ = Navrat na predchadzajice zo-
Spat
Preverte vzdialenost D P brazenie.

Aplik=vybyéenie HiPoloha stanice

Balsi Pokracovanie dalej na dalSie zo-
DalSie
Stan ID R77 | § ELN

brazenie s dal§imi nastaveniami.

Ori Bod R78 o

dHv 3.877 m

spit | Mer |

Zobrazenie dHv je rozdielom medzi nameranou vzdialenostou a vzdialenostou vypocitanou zo stradnic.
Stla¢enim tlacidla Dalej moZete skontrolovat dal$ie body. Na displeji sa, dodato¢ne k hodnote dHv, zobrazi aj hodnota
pre dHu, ¢o je rozdiel nameraného horizontalneho uhla a horizontalneho uhla vypogitaného zo suradnic.

10.2.4.3 Nastavenie stanice

Stanica sa vzdy uloZi v internej paméti.

Ak sa v pamati uz ndzov stanice raz nachadza, je potrebné na tomto mieste stanicu premenovat, pripadne zadat
novy nazov stanice.

Nastavie stanicu " A1, Zadanie nazvu stanice.
Aplicitiéenis HiNastats staniou E Navrat na orientaéné meranie.

Stan ID Stat2 E ! Zobrazenie Udajov o stanici.
27

COri Bod : :
E Nastav Nastavenie stanice.

Spat | Nahrad ‘ Nastav

10.2.5 Vol'né umiestnenie so suradnicami

VoIné umiestnenie umoziiuje urcit poziciu stanice meraniami uhlov a vzdialenosti k dvom referenénym bodom.
Moznost volného postavenia sa pouziva vtedy, ked nie je mozné postavenie nad jednym bodom na stavebnej osi,
alebo ked je znemozneny vyhlad na merané pozicie.

Pri vol'nom postaveni, pripadne volnom umiestneni, je potrebné pracovat mimoriadne starostlivo.

Na ur&enie stanice sa vykonavaju dodatoéné merania a dodato¢né merania nesu vzdy so sebou riziko chyb.

Okrem toho je potrebné davat pozor na to, aby geometrické pomery na konkrétnom mieste poskytovali pouzitelnu
poziciu.

Pristroj v zasade kontroluje geometrické pomery, aby vypogital pouzitefni poziciu a v kritickych pripadoch vyda
pristroj varovanie.

Je v8ak povinnostou pouzivatela pracovat s mimoriadne zvySenou pozornostou - pretoze softvér nedokaze rozpoz-
navat vsetko.
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Zvolte typ stanice 14 Zrus Preru$enie a navrat na predcha-
/P - == dzajuce zobrazenie.

Aplik=tybyéenie HN astavte stanicu

- Potvrdenie a prevzatie zadania.
vysky =

Bod systém Surad/plan

Stan nastav. Volna Stan

Zrus OK

VolI'né postavenie pristroja so suradnicami

Na volné postavenie by ste mali vyhladat bod na prehladnom mieste, tak, aby bol mozny dobry vyhlad na dva
suradnicové body a aby suc¢asne bol podla moznosti zaru¢eny dobry vyhlad k meranym bodom.

V kazdom pripade je vhodné urobit si najskér zna¢ku na zemi a potom pristroj postavit nad touto znackou.

Tak vzdy existuje moznost dodato¢nej kontroly pozicie a $anca na odhalenie pripadnych nepresnosti.

» E(Y)

Pozicia pristroja sa nachadza na volnom bode PO a nasledne sa meria uhol a vzdialenosti k dvom referenénym bodom
P1 a P2, ktoré maju suradnice.

Nasledne sa pozicia pristroja PO urci z merani k dvom referenénym bodom.

UPOZORNENIE
Ak su obidva body, alebo iba jeden referen¢ny bod, dostupné aj s vyskou, automaticky sa vypocita aj vyska stanice.
Predtym nez stanicu definitivne nastavite, je mozné vysku stanice kedykolvek nanovo urcit alebo zmenit.
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10.2.5.1 Meranie k prvému referenénému bodu

Zmerajte Ref Bod 1 ggginie nazvu orientaéného
Aplik=Vytyéenie HZmerajte Bod 1 ; Spat Névrat.na predchéadzajlice zo-
Ref Bod 1 R1 BCI :| brazenie.

Mer Zmerat uhol a vzdialenost.

Pokra¢ovanie dalej na meranie
o 1 n DalSie
Hu 394° 25' 56 k druhému referenénému bodu.

Vu 734511 A
Hyv e
Spat | Mer ‘ Dalsie

Prislu$né suradnice alebo pozicia sa vyhlada z ulozenych grafickych dat.
V pripade, Ze pod tymto ndzvom nie su dostupné Ziadne data bodov je potrebné zadat suradnice manuaine.

10.2.5.2 Meranie k druhému referenénému bodu

k 5 Navrat na meranie k prvému re-
. Spat
Zvolte ref.bod 2 I‘ ferenénému bodu.
Aplik=H-wybyé enieiFostavenie stanice
Ref bod 2 20 ﬂ H Mer Zmeranie uhla a vzdialenosti.
iN Dalsie Pokracovanie dalej na nastave-
Hu 155° 35' 41" E nie stanice.
Kontrola vzdialenosti medzi refe-
o ! n Kontr. V

Vu 73705 33 ﬂ"(’ \—‘ renénymi bodmi.
Hyv 3.098 m

Spat |Kon.vzd.| Mer ‘ Dalej

Pokracujte kontrolou vzdialenosti medzi stanicou a orienta¢nym bodom, tak ako je to opisané v prislusnych kapitolach.

10.2.5.3 Nastavenie stanice

Stanica sa vzdy uloZi v internej paméti.
Ak sa v pamati uz nazov stanice raz nachadza, je potrebné na tomto mieste stanicu premenovat, pripadne zadat
novy nazov stanice.

1|Fe Zadanie nazvu stanice.

Nastavte stanicu ED 14i

Aplik=Wytiéenie HiNastavte stanicu Spat Navrat na orientacné meranie.

A
i
Stan ID Sta12 H ' Zobrazenie udajov o stanici.
27
abieziz,

Cri Bod

Nastavenie stanice.

Spat | Nahlad | Nastav
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10.3 Nastavenie vySky
Ak sa méa dodato¢ne (okrem nastavenia pozicie a orientacie) pracovat este aj s vyskami, to znamena, ze sa maju urcit
alebo vytycit cielové vysky, je este nutné urcit vysku stredu dalekohladu na pristroji.
Vy$ku mozno nastavit dvomi roznymi spdsobmi:

1. Pri zndmej vySke bodu na zemi sa zmeria vySka pristroja - obidve hodnoty spolu udavaju vysku stredu
dalekohfadu.

2. K bodu alebo znac¢ke so zndmou vyskou sa vykona zmeranie uhla a vzdialenosti a tak sa "meranim" urci alebo
spéatne prenesie vyska stredu dalekohladu.

10.3.1 Nastavenie stanice so stavebnou osou (vol'ba: Vyska "zapnuta")

Ak je zapnuta volba s vySkami, zobrazi sa vo vyobrazeni nastavenia stanice aj vyska stanice.
Tuto mozete potvrdit alebo uréit nanovo.

Uréenie novej vysky stanice
Ur&enie vysky stanice sa da vykonat dvomi réznymi spésobmi:

1. Priamym manudalnym zadanim vysky stanice.
2. Ur€enim vysky stanice manualnym zadanim vysky z vyskovej znacky a zmeranim V-uhla a vzdialenosti.

. ; 141 = Néavrat na predchadzajice zo-
Stanovie vysku stanice iD . Spit avrat na pre |
i i VY - i | II brazenie.
AplilkzVyhicenie HiStanoute wisko stanice — Manualne zadanie vyéky sta-
Stan ID Sia I: nice alebo Meranie k vy$kovej
. znacke.
Stan Vys 0.600 m Potvrdenie vysky stanice. Po-
kra¢ovanie dalej s nastavenim
stanice.

vl 0.500 m

Spat | Manv

1. Priame manualne zadanie vysky stanice

v.pris 0.400 m /‘i/”i
| ok

Po vybrani volby na nové uréenie vysky stanice v predchadzajicom zobrazeni je mozné manualne zadat novd vysku
stanice.

. . - 141 = Prerugeni Avrat na predcha-
Zadavanie refer vwi iD Zoix reruSenie a navral p
VY ky e dzajuce zobrazenie.
Aplik=ybféenie HiStanovte wiEku stanice N . N
Nastar Potyrdem_e vysky stanice. Pg—
kraCovanie dalej s nastavenim
stanice.

v.ref 0.600 m| 2]
Vu 73°45' 34" {
v.pris 0400 m|'zs)| o
v.rfl 0.500 m|'z] /K

Zrug | Mer ‘Nastav

2. Urcenie vysky stanice zadanim vysky a zmeranim V-uhla a vzdialenosti

Zadanim referencnej vysky, vySky pristroja a vysky reflektora v spojeni s V-uhlom a zmeranim vzdialenosti sa vy$ka
stanice akoby spétne prenasa od vySkovej znacky k stanici.

Na to je bezpodmieneéne potrebné zadat spravnu vysku pristroja a reflektora.
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Zadavanie refer vysky
Aplik=Yybyéenie HiStanovte wisku stanice

iD 14/0811

v.ref 0.600 m|'z;|

Yu 73 45' 34" /i
v.pris 0400 m|'2s) g
v.rfl 0.500 m| 2| /i

| Mer ‘Nastav

Zobrazenie novej vypocitanej vysky stanice po zmerani

PreruSenie a navrat na predcha-
dzajuce zobrazenie.

Zmeranie uhla a vzdialenosti.
Pokracovanie dalej zobrazenim
novej vypocitanej vysky stanice.

Po zmerani uhlov a vzdialenosti sa zobrazi nova vypocitana vyska stanice a da sa potvrdit alebo zrusit.

Aplik=ybféenie HiStanovte wiEku stanice

Stan ID Sta
Stan Vys -0.654 m
V.pris 0.400 m
vl 0.500 m

Zrug

Nastavenie stanice

Nastav

Nastavie stanicu

Aplik=tybféenie HiNastavte stanicu

Zru$

Preru$enie a navrat na predcha-
dzajuce zobrazenie.

[
Nastav

Potvrdenie vysky stanice. Po-
kra¢ovanie dalej s nastavenim
stanice.

Spét

Navrat na orienta¢né meranie.

Stan Vy$

Manualne zadanie vysky stanice
alebo manualne zadanie vys-
kovej znacky, pripadne vyber
ulozeného vyskového bodu so
zmeranim V-uhla a vzdialenosti.

Stan ID Sta|".
Ori Bod R1
Stan V3 0.600 m
v.pris 0400 m|

Spéf [Stan Vys | Nahlad | Nastav

UPOZORNENIE

Ak je zapnuta volba "Vysky", je potrebné nastavit vy$ku pre stanicu, alebo musi byt hodnota pre vy$ku stanice uz

dostupna.

UPOZORNENIE

Stanica sa vzdy uloZi v internej paméti, ak je nazov stanice v pamaéti uz dostupny, je potrebné na tomto mieste stanicu

premenovat, pripadne zadat novy nazov stanice.

Zobrazenie udajov o stanici.

Nastav

Nastavenie stanice.

Po nastaveni stanice sa bude pokraéovat s vlastnou zvolenou hlavnou aplikaciou.
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10.3.2 Nastavenie stanice so suradnicami (vol'ba: vySka "zapnuta")

Uréenie novej vysky stanice
Urcenie vysSky stanice sa da vykonat tromi réznymi spdsobmi:

o Priame manualne zadanie vysky stanice
o Ur€enim vysky stanice manualnym zadanim vysky z vySkovej zna¢ky a zmeranim V-uhla a vzdialenosti
e Ur€enim vysky stanice vyberom bodu s vySkou z pamate dat a zmeranim V-uhla a vzdialenosti k tomuto bodu

Stanovte vysku stanice iD L 1 Spat Navrat na predchéadzajice zo-

brazenie.

Bod Vys Stanovenie novej vysky stanice
24

Aplik=yyhié enie HiStanovte wska stanice

Stan ID s ulozenym bodom.
- Manuélne zadanie vysky sta-
Man V
Stan Vys 0.800 m l: nice alebo Meranie k vySkovej

znacke.

Potvrdenie a prevzatie zadania.

v.Hl 0.500 m

v.pris 0.000 m K///i
I

Spat |Bodvy§| Man V \ OK

1. Priame manualne zadanie vysky stanice
Po vybrani volby na nové uréenie vysky stanice v predchadzajucom zobrazeni je mozné manualne zadat novd vysku
stanice.

Zrus Prerusenie a navrat na predcha-
dzajuce zobrazenie.

Zadavanie refer vysky iD 14;

Aplik=Yybyéenie HiStanovte wisku stanice

v.ref 0.600 m|'z;|
Vu 73°45' 34" /i
v.pris 0400 m|'2s) g
vl 0.500 m|'z;| /i

Zrus | Mer ‘Nastav

2. Urcenie vysky stanice zadanim vysky a zmeranim V-uhla a vzdialenosti

Zadanim referencnej vysky, vySky pristroja a vysky reflektora v spojeni s V-uhlom a zmeranim vzdialenosti sa vy$ka
stanice akoby spétne prenasa od vySkovej znacky k stanici.

Na to je bezpodmieneéne potrebné zadat spravnu vysku pristroja a reflektora.

Nastavenie stanice.

Nastav

ik

342

Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135728/ 000/ 01



Zoie Preru$enie a navrat na predcha-
dzajuce zobrazenie.

Zadévanie refer vysky iD f4inertt

Aplik=Yybyéenie HiStanovte wisku stanice

Mer Zmeranie uhla a vzdialenosti.
Pokracovanie dalej zobrazenim

novej vypocitanej vysky stanice.
v.ref 0.600 m|'z;|
Vu 73" 45" 34" /i
v.pris 0400 m|'2s) g
v.rfl 0.500 m| 2|/

Zrus | Mer ‘Nastav

Zobrazenie novej vypocitanej vysky stanice po zmerani
Po zmerani uhlov a vzdialenosti sa zobrazi nova vypocitana vyska stanice a da sa potvrdit alebo zrusit.

Zoix Preru$enie a navrat na predcha-
dzajuce zobrazenie.

Nastavte viysku stanice =R

Aplik=ybféenie HiStanovte wiEku stanice

@ Nastavenie stanice.
Stan ID Sta
Stan Vys -0.654 m
v.pris 0400 m
V.Ml 0.500 m

Zrug Nastav

3. Urcenie vysky stanice vyberom bodu s vyskou z paméte dat a zmeranim V-uhla a vzdialenosti

Zadanim vyskového bodu, vysky pristroja a reflektora v spojeni s V-uhlom a zmeranim vzdialenosti sa vyska stanice
akoby spétne prenasa od vyskového bodu, pripadne vyskovej znacky, k stanici.

Na to je bezpodmieneéne potrebné zadat spravnu vysku pristroja a reflektora.

Zvolte vyskovy bod iD 141 . Zadanie nazvu vy$kového bodu.

Aplik=\iytidenie HiStanoute vithy stanice Lzus Preru$enie a navrat na predcha-

V§s Bod 26 —I _ dzajucelzobrazenie.' .
Mer Zmeranie uhla a vzdialenosti.

v ref 1.000 m PokraGovanie dalej zobrazenim

novej vypocitanej vysky stanice.

Yu 73 45' 22"

v.pris 0.000 m|'z;| “/’//i
v.rfl 0.500 m| 2| /i

Zrus Mer

Prislusné suradnice alebo pozicia sa vyhlada z uloZzenych grafickych dat.
V pripade, Zze pod tymto ndzvom nie st dostupné Ziadne data bodov, je potrebné zadat siradnice manuaine.
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Zobrazenie novej vypocitanej vysky stanice po zmerani
Po zmerani uhlov a vzdialenosti sa zobrazi nova vypocitana vyska stanice a da sa potvrdit alebo zrusit.

o P 141 = Prerugenie a navrat na predcha-
Zru:
NSta WSKU Stmce iD L dzajuce zobrazenie.
AplilkxVaybhféenie HiStanowvte witku stanice @ Nastavenie stanice.
Stan ID Sta
Stan Vys -0.654 m
V.pris 0400 m
v.ril 0.500 m

Zru§ Nastav

Nastavenie stanice

Ak je zapnuta volba s vySkami, zobrazi sa vo vyobrazeni nastavenia stanice aj vyska stanice.
Tuto mdzete potvrdit alebo urit nanovo.

Nastavie stanicu iD 1

Spit Navrat na orienta¢né meranie.

Aplik=iyhjdenie HINastavte stanicu Stan Vys Manualne zadanie vysky stanice

A H alebo manualne zadanie vys-
Stan ID Jﬂ kovej znacky, pripadne vyber
25 F
E

e

f ulozeného vyskového bodu so
Ori Bod zmeranim V-uhla a vzdialenosti.
Stan Vy§ 0.800 m Zobrazenie udajov o stanici.

V.pris 0.000 m D Nastav Nastavenie stanice.

Spéf [Stan Vys | Nahlad | Nastav

UPOZORNENIE
Ak je zapnuta volba "Vysky", je potrebné nastavit vySku pre stanicu, pripadne musi byt hodnota pre vy$ku uz
dostupna. Ak sa nezobrazi ziadna vy$ka stanice, nasleduje hlasenie o chybe s upozornenim na urcenie vysky stanice.

11 Aplikacie

11.1 Horizontalne vytycenie (H-vytycenie)
11.1.1 Princip H-vytycenia
Vyty€enim sa Udaje z planu prenesu do terénu.
Tieto Udaje z planu su bud rozmery, ktoré sa vztahuju na stavebné osi, alebo pozicie, ktoré st opisané suradnicami.

Udaje z planu alebo pozicie vyty&enia mozno zadavat ako rozmery &i vzdialenosti, mozno ich zadavat so stradnicami
alebo pouzivat ako data, ktoré boli predtym prenesené z poditaca.

Dodatoc¢ne je mozné preniest Udaje planu z PC (vo forme nakresu CAD) na tachymeter a vyberat ich na vytycenie
priamo na tachymetri, vo forme grafického bodu, alebo grafického prvku.
Vdaka tomu nie je nutna manipulécia s velkymi €islami alebo s velkym mnozstvom Cisel.
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Na spustenie aplikacie "Horizontalne vytyCenie" je potrebné vybrat v ponuke aplikécie prislusné tlacidlo.

Ponuka aplikacie Spat Navrat na predchadzajlce zo-
P 4 I‘ brazenie.
Aplilc=\folba aplikici
PUPLELe Spiase Dalsie Iv:’,okraéc?vaim_ifa dalej na vyber dal-
Sich aplikacii.
/! - Vyvolanie aplikacie Horizontalne
/v- vytyCenie.
Vytyéenie H Premer. Vytycenie H
13
AR ¢

YV yytyéenie Meranie rozpétia

Spat Dalej
Po vyvolani aplikdcie nasleduju zobrazenia projektov, pripadne vyber projektu (pozrite si kapitolu 13.2) a volba
prislusnej stanice, pripadne postavenia stanice.

Po vykonani postavenia stanice sa spusti aplikacia "Horizontalne vytycenie".
V zavislosti od volby stanice su dve moznosti pri uréeni vyty¢ovaného bodu:

1. VytyCenie bodov so stavebnymi osami.
2. VytyCenie bodov so suradnicami a/alebo bodmi na zaklade CAD-nakresu.

11.1.2 Vytycéenie so stavebnymi osami

Pri vyty¢eni so stavebnymi osami sa hodnoty vytycenia, ktoré je potrebné zadat, vzdy vztahuju na ta stavebnu os,
ktord bola zvolend ako referen¢na os.

Zadanie bodu vytyéenia k stavebnej osi

Zadanie pozicie vytyCenia ako rozmeru, vo vztahu na stavebnu os definovanu v postaveni stanice, pripadne stavebnu
os, na ktorej je postaveny pristroj.

Zadavanymi hodnotami st dizkové a prie¢ne vzdialenosti vo vztahu na definovanu stavebnu os.
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Zadavanie hodnbt GEB ! 1 Spat Navrat na predchadzajuce zo-
vty - II brazenie.

Aplik=vybyéenie HiZadavanie hodnidt wdycéenia

Potvrdenie zadania a pokraco-
Bod ID R35| = vanie dalej zobrazenim na vyrov-
nanie pristroja k vytyGovanému
i 0.400 m|'2;| bodu.
Vyc 7.000 m
Sev 6.800 m

VyS 2.746 m
Spat OK
UPOZORNENIE
Hodnoty vyty€enia na stavebnej osi v smere dopredu a dozadu od stanice s pristrojom su hodnotami dizky a hodnoty

vytycenia leziace napravo a nalavo od stavebnej osi su prie€nymi hodnotami. Hodnoty dopredu a napravo su kladnymi
hodnotami, hodnoty dozadu a nalavo su zapornymi hodnotami.

Smer k bodu vytycéenia

Pristroj sa s tymto zobrazenim zarovnava k vyty€ovanému bodu tak, Ze pristroj sa ota¢a dovtedy, kym Cerveny
ukazovatel smeru nestoji na "nule" a pod nim leziace zobrazenie rozdielového uhla nestoji presne a v dostatocnej
miere na "nule". V takomto pripade ukazuje nitkovy kriz do smeru k vyty€ovanému bodu, aby naviedol nosi¢a reflektora.
Dodatocne je tu aj moznost, Zze nosi¢ reflektora sa prostrednictvom pomoci pri navadzani sam moéze naviest do
cielovej linie.

. . ] Al b = < z . a _
Vwrovhnahie a meranie QD ) Spat Navrat na zadavanie hodn6t vy
Y Il tyCenia.

Aplik=ybiéenie Hvytyd owaci bod

Zmeranie vzdialenosti a pokra-

Mer
1 o ¢ovanie dalej zobrazenim korek-
i 0.400 m|'2; e j

Bod ID Res |5 Y% Gii pre vytycenie.
° £ :

Hu 47° 34 45" 0 =0T 77

Hv 8.345 m

Spat Mer
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PO je pozicia pristroja po postaveni.
P1 je bod vytyCenia a pristroj je uz zarovnany k bodu vyty&enia.
Nosi¢ reflektora stoji v blizkosti vypocitanej vzdialenosti.

Po kazdom merani vzdialenosti sa zobrazi, o aky Usek smerom vpred alebo spat (dozadu) sa musi pohnut nosi¢
reflektora v smere vyty¢ovaného bodu.

Korekcie vytyéenia po zmerani vzdialenosti

Po Uspe$nom zmerani vzdialenosti sa nosi¢ reflektora navedie pomocou korekcii vpred, spat (dozadu), vlavo,
vpravo, hore a dolu.

V pripade, Ze nosi¢ reflektora bude "zamerany" presne v cielovej linii, zobrazi sa korekcia smerom vpravo / vlavo
s hodnotou 0,000 m (0,00 ft).

WytyEenie H Spit {\lévra_t na zadavanie hodnét vy-
Eenia.

Aplicryticenie HivybEonaci bod Zyobrazenie vysledku a ulozenie
Vysled -

v.rfl 0.400 m|'z

QJ E3 IE Zmeranie vzdialenosti a aktuali-

Bod ID H1 zovanie korekcie pre vyty&enie.
B Zadanie dalSieho bodu.

Vpr 1.758 m 22 2500

Vpravo 0.000 m

Dolu 2.037 m

spif | vysled | Mer | D.Bod
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PO je pozicia pristroja po postaveni.
Ked prebieha meranie k pozicii reflektora, ktora nelezi presne v smere k novému bodu, zobrazia sa zodpovedajuce
korekcie smerom vpred, spét (dozadu), viavo, vpravo k novému bodu P1.

Prehl'ad smerovych pokynov k bodu vytyéenia, vychadzajic z posledného meraného cielového bodu

vpred Nosi¢ reflektora sa musi o uvedeny pocet jednotiek po-
sunut blizsie k pristroju.

spat Nosi¢ reflektora sa musi o uvedeny pocet jednotiek po-
sunut dalej od pristroja.

vlavo Nosi¢ reflektora sa musi (pri pohlade od pristroja) po-
sunut dofava o uvedeny pocet jednotiek.

vpravo Nosi¢ reflektora sa musi (pri pohlade od pristroja) po-
sunut doprava o uvedeny pocet jednotiek.

hore Spicka reflektora sa musi o uvedeny podet jednotiek

posunut nahor.

dolu Spicka reflektora sa musi o uvedeny podet jednotiek
posunut nadol.

Vysledky vytycenia
Zobrazenie rozdielov vyty&enia v dizke, prie€. a vyske je zaloZzené na poslednom merani cielového bodu.

V?sledky vytngenia QD 1 Spat Navrat na zadavanie hodnét vy-

tyCenia.
Aplik=vybyéenie Hivyslediy wtidenia

Z UloZenie hodnét vytyceni -
Bod D s e
dviyc -363Tm B. Bod Zadanie dalSieho bodu.
dSev -3.514 m +
d5ew
dvys -0.657m
-dWie

Spat | Uloz | b.Bod

UPOZORNENIE
Ak v postaveni stanice (a v prislusnych nastaveniach) nebola nastavend Ziadna volba pre vysky, bude zobrazenie dat
o vyske a vSetky relevantné zobrazenia, vztahujlce sa k nej, potlacené.
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UloZenie dat vytycenia so stavebnymi osami

ID-bod Nazov bodu vytycenia.

Dizka (zadana) Zadana dizkova vzdialenost vztahujlca sa na stavebnu
0s.

Prie¢. (zadana) Zadana prie¢na vzdialenost vztahujlca sa na stavebnu
0s.

Vyska (zadana) Zadana vyska.

Dizka (namerand) Namerana dizkova vzdialenost vztahujica sa na sta-
vebnu os.

Prie€. (namerand) Namerana prie¢na vzdialenost vztahujlca sa na sta-
vebnu os.

Vyska (namerand) Namerana vyska.

dPrie¢ Rozdiel v prie¢nej hodnote, na zaklade stavebnej osi.
dPrie¢ = prie¢. (namerand) - prie¢. (zadand)

dLn Rozdiel v hodnote dizky, na zaklade stavebnej osi.
dLn = dlzka (namerand) - dizka (zadand)

dvys Rozdiel vo vyske. dVys = vyska (namerand) - vyska (za-
dand)

11.1.3 Vytycenie so suradnicami

Zadanie bodov vytycéenia
Zadanie hodnét vytyGenia so stradnicami bodov sa da vykonat tromi réznymi spésobmi:

1. Manualnym zadanim suradnic bodov.
2. Vyberom suradnic bodov zo zoznamu s uloZzenymi bodmi.
3.  Vyberom suradnic bodov z grafiky CAD s ulozenymi bodmi.

B ; A o o 1510601 1 = Néavrat na predchadzajlce zo-
[ o Spat
Zadavanie hodn6t vytycen 0 P brazonie.
Aplik=vybiéenie HiZadavanie hodndt whyéenia N N -
Potvrdenie zadania a pokraco-
Bod ID R35| §| vanie dalej zobrazenim na vyrov-
nanie pristroja k vytyCovanému
v.rfl 0.400 m|2; bodu.
Vyc 7.000 m
Sev 6.800 m
VyS 2746 m

Spat oK

Zadanie bodov vyty€enia (s nakresom CAD)
Body vyty€enia sa volia priamo z nakresu CAD.
Pritom je bod uz uloZeny ako trojrozmerny alebo dvojrozmerny a v zavislosti od toho sa aj extrahuje.
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Zobrazenie zvoleného bodu
z grafiky.

Zvolte z planu

O

Aplik=Spravea dat'Projekt

" Zrus Preru$enie a navrat na zadanie
bodov vytycenia.

Vyber bodu z planu.

Py
»
ol

Vyber bodu zo zoznamu.

Manualne zadanie suradnic.

K Potvrdenie vybraného bodu.

wE e

spat | Plan

gliF=relieit

Zoznan‘ Man ‘ (0]

UPOZORNENIE
Ak je v postaveni stanice (a v prislusnych nastaveniach) zvolena vofba bez vySok, budiu data o vySke a vSetky
relevantné zobrazenia potlacené. DalSie zobrazenia su totoZzné so zobrazeniami v predchadzajucej kapitole.

4
M

EY)

PO je pozicia pristroja po postaveni.

P1 je bod dany suradnicami. Po vyrovnani pristroja prejde nosic reflektora na priblizne vypogéitant vzdialenost.

Po kazdom merani vzdialenosti sa zobrazi, o aky Usek sa musi nosi¢ reflektora e$te pohnut v smere vytyGovaného
bodu.

Vysledky vytycéenia so suradnicami
Zobrazenie rozdielov vyty&enia v suradniciach je zaloZzené na poslednych meraniach vzdialenosti a uhlov.

Vysledky vytyﬁenia QD 1 Spat Navrat na zadavanie hodnét vy-

tyGenia.
Aplik=vybiéenie Hivsledky wtidenia - . ~ P
Uloz UloZenie hodndt vyty€enia a po-

Bod ID R85 slednych rozdielov.

. B Zadanie dalSieho bodu.
dvye 3637 m [D.Bod_
dSev -3.514 m 4

e dSew
dvys -0.657 m

-dvie

Spat | Uloz | B.Bod
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PO je pozicia pristroja po postaveni.
Ak sa meria k pozicii reflektora, ktora nelezi presne v smere k novému bodu, zobrazia sa zodpovedajlce korekcie
smerom vpred, spat (dozadu), viavo, vpravo k novému bodu P1.

Ukladanie dat z vytycenia so suradnicami

ID-bod Nazov bodu vytycenia.

Severna suradnica (zadand) Zadana severnd suradnica vztahujlca sa na referenény
systém suradnic.

Vyska (zadand) Zadana vyskova hodnota.

Vychodna suradnica (zadand) Zadana vychodna suradnica vztahujlca sa na refe-
renény systém suradnic.

Severna suradnica (namerana) Namerana severna suradnica vztahujlca sa na refe-
renény systém suradnic.

Vyska (namerand) Namerana vyska.

Vychodna suradnica (namerana) Namerana vychodna suradnica vztahujuca sa na refe-
renény systém suradnic.

dSev (dN) Rozdiel severnych suradnic, na zéklade referenéného

systému suradnic. dSev (dN) = severnd suradnica
(namerand) - severna suradnica (zadand)

dvys Rozdiel vo vyske. dVys = vySka (namerana) - vyska (za-
dand)
dVych (dE) Rozdiel vychodnych suradnic, na zaklade referenéného

systému suradnic. dVych (dE) = vychodna suradnica
(namerand) - vychodna suradnica (zadand)

UPOZORNENIE

Horizontalne vyty¢enie so suiradnicami sa v postupe rovna vytyceniu vychadzajucemu zo stavebnych osi s vynimkou
toho, Ze namiesto dizkovych a prie&nych vzdialenosti sa ako vysledky zobrazuju alebo zadvaju stradnice, pripadne
rozdiely suradnic.

11.2 Vertikalne vytycenie (V-vytycenie)

11.2.1 Princip vertikalneho vytycenia (V-vytyéenia)
Vertikalnym vyty&enim (oznacovanym aj ako V-vyty&enie) sa Udaje z planu prenasaju na vertikalnu referenénu rovinu,
ako je napriklad stena, fasada a podobne.
Tieto Udaje z planu st bud rozmermi, ktoré sa vztahuju na stavebné osi na vertikalnej referenénej rovine, alebo su to
pozicie, ktoré su opisané formou suradnic vo vertikalnej referencnej rovine.

Udaje z planu, pripadne pozicie vyty&enia sa dajui zadavat ako rozmery & vzdialenosti a so stiradnicami, alebo sa daju
pouzivat ako data, ktoré boli predtym prenesené z pocitaca.

Dodatocne je mozné preniest Gdaje planu z poéitaca (vo forme nakresu CAD) na tachymeter a vyberat ich na vytyGenie
na tachymetri, vo forme grafického bodu, alebo grafického prvku.
Vdaka tomu nie je nutnd manipulécia s velkymi ¢islami alebo s velkym mnozstvom ¢isel.
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Typické vyuzitie predstavuje: uréovanie pozicie upeviiovacich bodov pri fasddach, stenach s kolajni¢kami, rdrami
a podobne.

Ako $pecidlna aplikacia je este k dispozicii moznost porovnat vertikalnu plochu s teoretickou plochou uvedenou
v plane a tak skontrolovat, ¢i zadokumentovat rovinnost.

Vysky (V§3)
- =

Navrat na predchadzajuce zo-

brazenie.
Aplik=\oba aplikici
DILPRENDE ERILEEE Balsia Pokracovanie dalej na vyber dal-
Sich aplikacii.
/! - 111 Vyvolanie aplikacie Vertikalne
. o vyty€enie.
Wytycenie H Premer. e

I
+* +
./“

V vytyCenie Meranie rozpatia

Spat Dalej
Po vyvolani aplikacie nasleduju zobrazenia projektov, pripadne vyber projektu a vyber prislusSnej stanice &i postavenia
stanice.
Po vykonani postavenia stanice sa spusti aplikacia "Vertikalne vytycenie".
V zavislosti od volby stanice su dve moznosti pri uréeni vyty¢ovaného bodu:

LL L)
%
4
—

1. Vyty€enie bodov so stavebnymi osami, to znamena osami na vertikalnej referen¢nej rovine.
2. Vytycenie bodov so suradnicami, pripadne bodmi na zéklade nakresu CAD.

11.2.2 Vertikalne vytycenie (V-vytycenie) so stavebnymi osami

Pri vertikdlnom vytyceni so stavebnymi osami suU osi definované meranim k dvom referenénym bodom, spolu
s postavenim stanice.

Postavenie stanice

Postavenie stanice sa uréuje podla moznosti centralne / v strede pred vertikalnou rovinou v takej vzdialenosti, aby bol
podla moznosti dobry vyhlad na vSetky body.

Pristrojom sa pri postaveni definuje nulovy bod (1) systému referenénych osi a smer (2) vertikalnej referenénej roviny.
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Pozor

Referen¢ny bod (1) je rozhodujicim bodom. V tomto bode je uréena zvisla a vodorovna referenéné os, vo vertikalnej
referen¢nej rovine.

Optimalne postavenie, pripadne pozicia pristroja vznikne vtedy, ked pomer horizontalnej referenénej dizky Ln
k vzdialenosti Prieé je v pomere Ln : Prie¢ = 25: 10 az 7 : 10, tak, aby zvierany uhol bol v rozpéti o« = 40° - 100°.

UPOZORNENIE

Postavenie stanice (a prislusné nastavenie) je analogické ako postavenie "Volnej stanice" so stavebnymi osami, s tym
rozdielom, Ze prvy referenény bod uréuje nulovy bod systému stavebnych osi na vertikalnej rovine a druhy referenény
bod ur€uje smer vertikalnej roviny k systému pristroja. V kazdom pripade su osi brané horizontalne alebo vertikalne od
bodu (1).

Zadanie posunu osi

Na posunutie systému osi, pripadne "nulového bodu" na vertikalnej referenénej rovine, sa zadavaju hodnoty posunu.
Tieto hodnoty posunu mézu posunit nulovy bod systému osi v horizontalnom smere dolava (-) a doprava (+), vo
vertikdlnom smere nahor (+) a nadol (-) a celt rovinu smerom dopredu (+) a dozadu (-).

Posuny osi mézu byt potrebné vtedy, ked "nulovy bod" nemdze byt priamo zacieleny ako prvy referenény bod, a preto
je potrebné pouzit existujlci referenény bod a potom sa musi vykonat posun na os, zadanim vzdialenosti ako hodnét
posunu.

i i 15/06/1 o Preruseni avrat na predcha-
Posunutie ref linie QD ) Zru§ rerusenie a navrat na p
e dzajuce zobrazenie.
Aplik=y wybyd enie/Posun, wipdenia N - ”
Potvrdenie zadania a pokraco-
vanie dalej zadavanim hodnot
vyty€enia.

L/P 0.000 m|'2;
H/D 0.000 m|'z]
Vpr / Vz 0.000 m|'z] )[/

Zrug OK

Zadanie pozicie vytycenia
Zadanie hodnét vyty¢enia ako rozmeru vo vztahu na referenénu os definovanu v postaveni stanice, pripadne stavebnu
os na vertikalnej rovine.
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sk

Zadavanie hodndt vytyEeniu

Aplik=y wbicenie/Hodnoby whiéenia

Zru$

Preru$enie a navrat na ivodné
menu.

Bod ID V1%, |
v.rl 1.800 m|12;|
Dizka 5.000 m|z;|
VS 6.000 m|'2;|
Prie¢ 0.200 m|'z;|

Zrus | Posuny | OK
Smer k bodu vytycéenia

Posuny

Zadanie posunov referen¢nej
roviny.

Potvrdenie zadania a pokraco-
vanie dalej zobrazenim na vyrov-
nanie pristroja k vyty¢ovanému
bodu.

Pristroj sa s tymto zobrazenim zarovnava k vyty€ovanému bodu tak, Ze pristroj sa ota¢a dovtedy, kym cerveny

ukazovatel smeru nestoji na "nule".

V takomto pripade ukazuje nitkovy kriz do smeru k vyty¢ovanému bodu.

Potom sa bude dalekohl'ad pohybovat vo vertikale, az pokial nebudl obidva trojuholniky vykazovat nijaku vypli.

UPOZORNENIE

Pri vyplneni horného trojuholnika pohnite dalekohfadom nadol. Pri vyplneni spodného trojuholnika pohnite dalekohla-

dom nahor.

Ak je to mozné, mbZze sa osoba prostrednictvom pomadcky na navadzanie pri cieli, sama naviest do cielovej linie.

Vyrovnanie a meranie

Aplik=y wybyd enieAytpdovac bod

V.1l 1.800 m|'z;)
V1

Bod ID
Hu 70° 04' 41"
Hv 3542 m

dwu -AETET 3T

0
o Sy

i

=

dHu 21753 18"

Spat Mer

Korekcie vytyéenia

Zobrazenim korekcii sa nosic¢ ciela alebo ciel navadza hore, dolu, vlavo, vpravo.

Navrat na zadavanie hodnét vy-
tyCenia.

Zmeranie vzdialenosti a pokra-
¢ovanie dalej zobrazenim korek-
cii pre vytyCenie.

Pomocou zmerania vzdialenosti sa taktieZ vykonava korekcia smerom vpred, pripadne spat (dozadu).
Po kazdom merani vzdialenosti sa zobrazené korekcie aktualizuju, aby po jednotlivych krokoch doslo k priblizeniu

k cielovej pozicii.
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V wytyEenie

Aplik=y wybié eniefytwdovac bod

vl 0.400 m|'2;|
V1

Bod ID

Vpravo 2752 m o
Hore 5.300 m B
Spat 1.688 m

Spit | Vysied | Mer | b.Bod

Navrat na zadavanie hodnét vy-
tyCenia.

Spat

Zobrazenie vysledku a uloZenie.

Vysled

Zmeranie vzdialenosti a aktuali-
zovanie korekcie pre vytycenie.

T

Zadanie dalSieho bodu.

er
D. Bod

Zobrazované pokyny tykajlce sa smeru pohybu meraného ciel'a.

vpred

Nosic¢ ciela, pripadne ciel sa musi pohybovat dalej do
smeru referenénej roviny.

spat

Nosi¢ ciela, pripadne ciel sa musi pohybovat dalej
smerom pre¢ od referencnej roviny.

vlavo

Nosi€ ciela, pripadne ciel sa musi (pri pohlade od pri-
stroja) posunut dofava o uvedeny pocet jednotiek.

vpravo

Nosi€ ciela, pripadne ciel sa musi (pri pohlade od pri-
stroja) posunut doprava o uvedeny pocet jednotiek.

hore

Nosi¢ ciela, pripadne ciel sa musi (pri pohlade od pri-
stroja) posuntt nahor o uvedeny pocet jednotiek.

dolu

Nosi¢ ciela, pripadne ciel sa musi (pri pohlade od pri-
stroja) posuntt nadol o uvedeny pocet jednotiek.

Vysledky vytycenia

Zobrazenie rozdielov vyty&enia v dizke, vyke a offsete sa zaklada na poslednych meraniach vzdialenosti a uhlov.

Vysledky vyty&enia e
Aplik= wybid e nielisl adiy wtiéenia
Bod ID V1
dLn -1.226 m
dVys -7.244 m —5
duiE
dPric 2290 m
-dLn
Spat | Uloz | B.Bod

Ukladanie dat z vytycenia so stavebnymi osami
ID-bod

Navrat na zadavanie hodnét vy-
tyGenia.

UloZenie hodndt vyty€enia a po-

Uloz ! !
' slednych rozdielov.

Zadanie dalSieho bodu.

o

Nazov bodu vyty&enia.

Dizka (zadana)

Zadana dizkova vzdialenost vztahujica sa na refe-
ren¢nu os.

Vyska (zadand)

Zadana vyskova hodnota.

Offset (zadany)

Offset zadany vertikalne na referenénu rovinu.

Dizka (namerand)

Namerana dizkova vzdialenost vztahujica sa na refe-
renénu os.

Vyska (namerand)

Namerana vyska.
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Offset (namerany) Namerany offset, vztahujlci sa na referenént rovinu.

DLn Rozdiel v hodnote dizky, na zaklade referencnej osi.
DLn = dizka (namerand) - dizka (zadand)

dvys Rozdiel vo vyske. dVys = vysSka (namerana) - vyska (za-
dand)

dOffs Rozdiel v hodnote prieé., na zéklade referencnej osi.

dOffs = offset (namerany) - offset (zadany)

11.2.3 V-vytycenie so suradnicami
Suradnice je mozné pouzit vtedy, ked st napriklad referenéné body dostupné ako suradnice a body na vertikalnej
rovine su taktiez dostupné ako suradnice v tom istom systéme.
Takyto pripad nastava napriklad vtedy, ked bola vertikalna rovina predtym vymeranda s pouzitim suradnic.

Zadanie bodov vytycéenia
Zadanie hodnét vytycenia so suradnicami bodov sa da vykonat tromi réznymi spésobmi:

1. Manualnym zadanim suradnic bodov.

2. Volbou suradnic bodov zo zoznamu s ulozenymi bodmi.
3. Volbou suradnic bodov z grafiky CAD s uloZzenymi bodmi.

" Zrus PreruSenie a navrat na tvodné

Zadavanie hodndt vytyEeniu

. e . —_ menu.
AplilksY wbicenie/Hodnoty wybycenia ; = Pot\l/rd?nie. Jadania a pokraéo-
Bod ID W1 | Bcl - vanie dalej zobrazenim na vyrov-

nanie pristroja k vyty¢ovanému

i 0.400 m|'2;| bodu.
Dizka 7.000 m|z;|
WE 6.800 m|2;|
Prie¢ 0.746 m|2;|

Zrus | Posuny | OK

Zadanie hodnét vytycenia (s nakresom CAD)
Tu sa vyberaju body vyty&enia priamo z grafiky typu CAD.
Pritom je bod uz uloZeny ako trojrozmerny alebo dvojrozmerny a v zavislosti od toho sa aj extrahuje.

Zobrazenie zvoleného bodu
z grafiky.

Zvolte z planu

O

Aplik=Spravea datProjekt

T s | N’{%vrat na zadavanie hodnét vy-
tyCenia.
Vyber bodu z planu.

A
4
v

Vyber bodu zo zoznamu.

Manualne zadanie suradnic.

ol
EEE |

K Potvrdenie vybraného bodu.

-
I——LISU m

Spat

Flan ‘Zoznan‘ Man ‘ OK

Vysledky vytyéenia so suradnicami
Zobrazenie rozdielov vyty&enia v suradniciach je zaloZzené na poslednych meraniach vzdialenosti a uhlov.
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Vysledky vytyéenia | | Spét Navrat na zadavanie hodnét vy-

tyCenia.

Aplik= wybic e nielsl edhy whidenia

E UloZenie hodn6t vytycenia a po-
Bod ID W1 slednych rozdielov.
P Zadanie dalSieho bodu.
dLn 2752 m [D.Bod
dvys -5.300 m &
) duis
dPric 1.688 m
-dLn

Spat | Uloz | b.Bod

Ukladanie dat z vyty¢enia so stradnicami

ID-bod Nézov bodu vytycenia.

Severna suradnica (zadand) Zadana severna suradnica vztahujlca sa na referenény
systém suradnic.

Vyska (zadand) Zadana vyskova hodnota.

Vychodnd suradnica (zadand) Zadana vychodna suradnica vztahujlca sa na refe-
renény systém suradnic.

Severna suradnica (namerand) Namerana severna suradnica vztahujlca sa na refe-
renény systém suradnic.

Vyska (namerana) Namerana vyska.

Vychodna suradnica (namerand) Namerana vychodna suradnica vztahujlca sa na refe-
renény systém suradnic.

dSev (dN) Rozdiel severnych suradnic, na zéklade referenéného

systému suradnic. dSev (dN) = severna suradnica
(namerana) - severna suradnica (zadana)

dvys Rozdiel vo vyske. dVys = vyska (namerand) - vyska (za-
dana)
dVych (dE) Rozdiel vychodnych suradnic, na zaklade referenéného

systému suradnic. dVych (dE) = vychodna suradnica
(namerand) - vychodnd suradnica (zadand)

UPOZORNENIE
Vertikalne vytyCenie vzdy pouziva trojrozmrerné opisy bodov. Pri vyty€ovani s vyuzitim stavebnych osi a vyty¢ovani
s vyuzitim suradnic sa pouzivaju rozmery dizky, vySky a offsetu.

UPOZORNENIE
DalSie zobrazenia su totoZzné so zobrazeniami v predchadzajlcej kapitole.

11.3 Premeranie
11.3.1 Princip premerania

V principe mozno premeranie chapat ako aplikaciu, ktora pracuje opa¢ne ako Horizontalne vytycenie.

Premeranim sa porovnavaju existujlice pozicie s ich planovanymi poziciami a odchylky sa zobrazia a ulozia.

V zavislosti od postavenia stanice sa daju Udaje z planu, pripadne porovnavacie pozicie - ako si rozmery &i vzdialenosti,
pouzivat ako suradnice alebo body s grafikou.

Ked' sa prenesu z pocitaca udaje planu, vo forme nakresu CAD, na tachymeter a vyberu sa na tachymetri ako graficky
bod &i graficky prvok na vyty€enie, nebude nutna manipulécia s velkymi islami alebo s velkym mnozstvom Cisel.
Typickymi spdsobmi vyuzitia st: kontrola stien, stipov, debneni, velkych otvorov a mnoho iného. Na tento Gdel je
vykonavané porovnanie s planovanymi poziciami a rozdiely sa zobrazuju alebo ukladaju priamo na mieste.
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Spat Navrat na predchadzajlce zo-
brazenie.

Aplik=Yolba aplikacie

Dalsie f’,okraéc_)vgn_ig dalej na vyber dal-
Sich aplikacii.
} /-: 7 Vyvolanie aplikacie s nazvom
/! Premeranie.
Wytyéenie H Premer. praty
111

e ¢

WV vyty&enie Meranie rozpétia

Spat Dalej

Po vyvolani aplikacie nasleduju zobrazenia projektov, pripadne vyber projektu a volba prisludnej stanice ¢i postavenia
stanice.

Po postaveni stanice sa spusti aplikacia "Premeranie (Premer.)". V zavislosti od volby stanice su dve moznosti pri
uréeni premeriavaného bodu:

1. Premeranie bodov so stavebnymi osami.
2. Premeranie bodov so suradnicami a/alebo bodov, na zaklade nakresu CAD.

11.3.2 Premeranie so stavebnymi osami

Pri premerani so stavebnymi osami sa hodnoty premerania, ktoré je potrebné zadat, vzdy vztahuju na tu stavebnu os,
ktora bola zvolena ako referen¢na os.

Zadanie pozicie premerania

Zadanie pozicie premerania ako rozmeru vo vztahu na stavebnu os definovanu v postaveni stanice, pripadne stavebnu
os, na ktorej je postaveny pristroj.

Zadavanymi hodnotami st dizkové a prie¢ne vzdialenosti vo vztahu na definovani stavebnu os.

358

Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135728/ 000/ 01



- i P : o 1 ’ -» Navrat na predchadzajice zo-
Spat
Zadéavanie dat premeriavai ; p brazenie.

Aplik=Premer/Zadavanie dat premeriavania

Potvrdenie zadania a pokraco-
Bod ID H1 |HBC| vanie dalej zobrazenim na vyrov-
nanie pristroja k vytyGovanému
i 0.400 m|'2;| bodu.
Dizka 0.000 m|'z;|
Prie¢ 0.000 m|'2;|
Vy§ 0.000 m|z;|

Spat oK
UPOZORNENIE

Hodnoty premerania na stavebnej osi v smere dopredu a dozadu od stanice s pristrojom st hodnotami dizky
a hodnoty premerania leZiace napravo a nalavo od stavebnej osi st prie¢nymi hodnotami. Hodnoty dopredu a napravo
su kladnymi hodnotami, hodnoty dozadu a nalavo st zapornymi hodnotami.

Smer k bodu premerania

Pristroj sa s tymto zobrazenim vyrovnava k premeriavanému bodu tak, Ze pristroj sa ota¢a dovtedy, kym Cerveny
ukazovatel smeru nestoji na "nule" a pod nim leziace Ciselné zobrazenie nestoji presne a v dostatoénej miere na
"nule".

V tomto pripade smeruje nitkovy kriz do smeru k bodu premerania, aby bolo mozné navadzanie nosica reflektora
a identifikacia bodu premerania.

UPOZORNENIE

Pri bodoch na zemi existuje dodatoéne aj moznost, Ze nosic reflektora sa méze z velkej Gasti navadzat do cielovej
linie sém, prostrednictvom pomoci pri navadzani.

i i 1 5I086M 1 p Navrat na zadavanie hodnét vy-
iyrovnanie a meranie iD p Spat avra y
Y I’ tyCenia.

Aplik=vybiéenie HAAyyé owact bod

Zmeranie vzdialenosti a pokra-

Mer
1 I o Sovanie dalei im od-
vl 0.400 m|'2; ‘/"‘1““”""?'9 Sovanie dalej zobrazenim od
N Z

& chylok.
Bod ID R85 | .5
Hu 47° 34" 46" dHu 2357 1;"
Hv 8.345m

Spat Mer

Vysledky premerania )
Zobrazenie pozi¢nych rozdielov v dizke, prie¢. a vyske zalozené na poslednych meraniach vzdialenosti a uhlov.
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Vysledky premeriavania iD 1 | Spét Navrat na zadavanie hodnét vy-

tyCenia.

Aplik=PremerAfyslediy premeriawania

5 UloZenie hodn6t vytycenia a po-
Bod ID H1 E slednych rozdielov.
-dPric i<
dLn 3.326m | @& B. Bod Zadanie dalSieho bodu.
tdln
dPric -0.073 m &
d\/y§ 1.506 m

Spat | Uloz | b.Bod
UPOZORNENIE

Ak v postaveni stanice (a v prislusnych nastaveniach) nebola nastavena Ziadna volba pre vysky, bude zobrazenie dat
o vyske a v8etky relevantné zobrazenia, vztahujice sa k nej, potlacené.

UloZenie dat z premerania so stavebnymi osami

ID-bod Nazov bodu vytycenia.

Dizka (zadana) Zadana dizkova vzdialenost vztahujlca sa na stavebnu
0s.

Prie¢. (zadana) Zadana prie¢na vzdialenost vztahujlca sa na stavebnu
0s.

Vyska (zadand) Zadana vyska.

Dizka (namerand) Namerana dizkova vzdialenost vztahujtica sa na sta-
vebnu os.

Prie¢. (namerand) Namerana prie¢na vzdialenost vztahujica sa na sta-
vebnu os.

Vyska (namerand) Namerana vyska.

dPrie¢ Rozdiel v prie¢nej hodnote, na zaklade stavebnej osi.

dPrie¢ = prie¢. (namerand) - prie¢. (zadand)

dLn Rozdiel v hodnote dizky, na zéklade stavebnej osi.
dLn = dizka (namerand) - dizka (zadand)
dvys Rozdiel vo vyske. dVys = vyska (namerand) - vyska (za-

dand)

11.3.3 Premeranie so suradnicami
Zadanie bodu premerania
Zadanie so suradnicami bodov sa da vykonat tromi réznymi spdsobmi:

e Manualnym zadanim suradnic bodov.
e Vyberom suradnic bodov zo zoznamu s ulozenymi bodmi.
e Vyberom suradnic bodov z grafiky CAD s uloZzenymi bodmi.
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- i - : o 1 ’ -» Navrat na predchadzajice zo-
Spat
Zadavanie dat premeriavar p brazenie.

Aplik=Premer/Zadavanie dat premeriavania

Potvrdenie zadania a pokraco-
Bod ID RB2| = vanie dalej zobrazenim na vy-
rovnanie pristroja k meranému
i 0.400 m|'2;| bodu.
Vyc 1.000 m
Sev 2.000 m
VyS 2.000 m

Spat OK
Zadanie pozicie premerania (s nakresom CAD)

Tu sa volia body premerania priamo z nakresu CAD.
Pritom je bod uz uloZeny ako trojrozmerny alebo dvojrozmerny a v zavislosti od toho sa aj extrahuje.

Zobrazenie zvoleného bodu

Zvolte z planu

O

z grafiky.
Aplik=Spravea datProjekt
S Zrus Prerusenie a navrat na zadanie
< » — bodov premerania.

Vyber bodu z planu.

Vyber bodu zo zoznamu.

Manualne zadanie suradnic.

ololpk
2Bl

oK Potvrdenie vybraného bodu.

-
I——LISU m

Spat

Flan ‘Zoznan‘ Man ‘ OK

UPOZORNENIE

Ak je v postaveni stanice (a v prislusnych nastaveniach) zvolena volba bez vy$ok, budu data o vySke a vSetky
relevantné zobrazenia potlacené.

UPOZORNENIE
DalSie zobrazenia su totoZzné so zobrazeniami v predchadzajlcej kapitole.

Vysledky vytyéenia so suradnicami
Zobrazenie rozdielov vyty€enia v suradniciach je zaloZzené na poslednych meraniach vzdialenosti a uhlov.

Vysled remeriavania iD Spat Navrat na zadavanie hodnét vy
¥ ky p & tyCenia.
Aplik=PremerAfyslediy premeriawania - . N .
Uloz UloZenie hodnét vyty€enia a po-
Bod ID R82 slednych rozdielov.
+dic] %
. B Zadanie dalSieho bodu.
dviye 0.669 m | [BBoa
ttd Sew
dSev 2249 m o+
d\/y§ 0.102 m

Spat | Uloz | b.Bod
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Ukladanie dat z vyty¢enia so suradnicami
ID-bod

Nazov bodu vytycenia.

Severna suradnica (zadand)

Zadana severna suradnica vztahujlca sa na referenény
systém suradnic.

Vyska (zadana)

Zadana vyskova hodnota.

Vychodnd suradnica (zadand)

Zadana vychodna suradnica vztahujlca sa na refe-
renény systém suradnic.

Severna suradnica (namerana)

Namerana severna suradnica vztahujlca sa na refe-
renény systém suradnic.

Vyska (namerand)

Namerana vyska.

Vychodna suradnica (namerana)

Namerana vychodna suradnica vztahujlca sa na refe-
renény systém suradnic.

dSev (dN) Rozdiel severnych suradnic, na zéklade referenéného
systému suradnic. dSev (dN) = severna suradnica
(namerand) - severna suradnica (zadand)

dvys Rozdiel vo vyske. dVy$ = vy$ka (namerand) - vyska (za-
dana)

dVych (dE) Rozdiel vychodnych suradnic, na zaklade referenéného

systému suradnic. dVych (dE) = vychodna suradnica
(namerand) - vychodna suradnica (zadand)

UPOZORNENIE

Premeranie so sUradnicami sa v postupe rovna premeraniu vychadzajucemu zo stavebnych osi s vynimkou toho, Ze
namiesto dizkovych a prie¢nych vzdialenosti sa ako vysledky zobrazuju alebo zadavaju suradnice, pripadne rozdiely

suradnic.

11.4 Meranie rozpatia
11.4.1 Princip merania rozpétia

S aplikaciou Meranie rozpatia (Meranie rozpét.) sa meraju dva volne leziace body v priestore, aby sa urcila horizontalna
vzdialenost, 8ikma vzdialenost, vySkovy rozdiel a sklon medzi tymito bodmi.

Aplik=Yalba aplikacie

VytyCenie H Premer.
+++ o
A ¢«
V vytyCenie Meranie rozpatia

Spat Dalej

Navrat na predchadzajlce zo-
brazenie.

Pokra¢ovanie dalej na vyber dal-
Sich aplikacii.

Vyvolanie aplikacie na Meranie
rozpétia.

Meranie rozpatia

Po vyvolani aplikacie nasleduje zobrazenie projektov, pripadne vyber projektu.
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Nastavovanie stanice tu nie je potrebné.
Na urcenie rozpatia je mozné pouzit dve rézne moznosti merania:

1. Vysledky medzi prvym a v8etkymi dal§imi meranymi bodmi.
2. Vysledky medzi dvomi meranymi bodmi.

1. Moznost - vztah na zakladny bod

&

Priklad s bodmi na zemi
Po zmerani prvého bodu sa vsetky dalSie merané body vztahuju na prvy bod.

2. Moznost - vztah medzi prvym a druhym bodom

Priklad s bodmi na zemi
Meranie prvych dvoch bodov.
Po vysledku si zvolte novu liniu, ako aj novy zakladny bod a zmerajte novy druhy bod.
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Meranie k prvému referenénému bodu

Zmerajte Bod 1 | Spat Navrat na vyber projektu.

Aplikzteranie rozp itiaEmerajte bod IE Spustenie merania k bodu.
1
v.rfl 0400 m E @ Pokracovanie dalej na dalsie
Hu 345° 58' 11" meranie.
Vu 73" 30" 16"
Hv 4578 'm JT\ )

Spat | Mer | Dalsie

Meranie k druhému referenénému bodu

Zmerajte Bod 2

Spit Navrat na predchadzajlce zo-
brazenie.

d

Aplik=heranie rozp dtia@merajte bod

Mer Zmeranie uhla a vzdialenosti.
v il 0.400 m|'z
J Vysled Zobrazenie vysledku Merania
Hu 35° 0g' 09" rozpétia.
Vu 76" 13" 53"
Hv 3.168 m
Spat | Mer | Vysled
Zobrazenie vysledkov
Meranie rozpétia ' Spét havrat na predchadzajce zo-
i ie.
Aplik=hderanie rozp dtiansledio — Ulozit vysledky.
Sv 3514 m |: AT Pt
N.Ln ariant: Nova linia. PokraCovanie
Hv 3466 m |: dalej k zadaniu nového 1. refe-
. A7 renéného bodu.
dVys -0.579 m J,/" b. Bod Varianty dalieho bodu: Vypocet
Pl rozpétia vo vztahu k 1. referenc-
Skion -16.71% ﬂ : g

Spat | N.Ln \ B. Bod

11.5 Meranie a zaznamenanie

11.5.1 Princip merania a zaznamenania
Meranim a zaznamenanim sa meraju body, ktorych pozicia nie je znama.
Vzdialenosti sa mozu merat laserom, ak je mozné nasmerovat laserovy IU¢ priamo na povrch.

Pozicie bodov sa vypocitaju podla postavenia stanice, bud s rozmermi stavebnych osi, alebo so stradnicami a/alebo
aj s vypocitanim vysok.
Namerané body mozu byt vybavené réznymi oznaceniami bodov a uloZzené.
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UPOZORNENIE
S kazdym uloZenim sa nazov bodu automaticky zvysi o hodnotu "1".

UloZené data bodov mozno preniest na PC a znazornit a dalej spracovavat alebo vytlacit (na dokumentacné ucely

a archivaciu) v programe CAD alebo v podobnych systémoch.
Na spustenie aplikacie "Meranie a zaznamenanie" je potrebné v ponuke aplikacii zvolit prislusné tlagidlo.

Navrat na predchadzajlce zo-

Ponuka aplikacie

Spat |
brazenie.
Aplik=\olba aplikici
DAY I Dalsie Pokracovanie dalej na vyber dal-

Sich aplikacii.

|: Vyvolanie aplikacie Meranie &

L zaznamenanie.
Mer & Zazn Plocha MaRasR
I +
W ¥yrovnanie MNepr. vy&ka

Spat Dalej

Po vyvolani aplikacie nasleduju zobrazenia projektov, pripadne vyber projektu a vyber prislusnej stanice ¢i postavenia
stanice.

Po vykonani postavenia stanice sa spusti aplikacia "Meranie a zaznamenanie".

V zavislosti od volby k postaveniu stanice su dostupné dve moznosti pri uréovani systému bodov:

1. Pozicie bodu v zavislosti od stavebnej osi
2. Pozicie bodu v zavislosti od systému suradnic

11.5.2 Meranie a zaznamenanie so stavebnymi osami

Pozicie meranych bodov sa vztahuju na stavebnu os, ktora bola pouzita na referenciu.
Pozicie su opisané dizkovym rozmerom na stavebnej osi a prie¢nou vzdialenostou v pravom uhle.

PO je pozicia pristroja po postaveni.
Ak sa k cielom zmeraju uhly a vzdialenosti, vypogitaju alebo uloZia sa prislu§né vzdialenosti stavebnych osi Ln a Prie¢.
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Meranie bodov so stavebnymi osami
Po ukonceni nastavovania postavenia stanice je mozné bezprostredne zac¢at s meranim.

Spat Prerusenie a navrat na ponuku
pre vyber.

Aplik>Meranie a zaznamenanie/Mer & Zazn

Ulozit hodnoty zobrazené na
displeji pre horizontalnu vzdia-
lenost, horizontalny uhol a verti-

I U
[ :
N

Bod ID 1%,

Hu 131°40'47" kalny uhol.
Zmerat a ulozit horizontalnu
o U " A M &Z
Vu 74°30'08 i vzdialenost, horizontalny uhol
HV 4 403 m E a ver‘tikélny uhol.

>/ er Zmeranie vzdialenosti.
°
1

Prepnutie zobrazovania na
Spat | Zaz [M&Z | Mer | L&P

vzdialenosti osi.

Uhol Prepnutie zobrazenia na hodnoty
uhlov.

i

Aplik>Meranie a zaznamenanie/Mer & Zazn

Bod ID 1|7,
Ln 0.263 m
Priec 0.000m| ,

E

Spat | Zaz | M&Z | Mer | Uhol

11.5.3 Meranie a zaznamenanie so suradnicami

Pozicie meranych bodov sa vztahuju na rovnaky systém suradnic, v ktorom bolo vykonané postavenie stanice a tieto
pozicie su opisané hodnotami suradnic E alebo Y, N alebo X a Vy$ pre vysku.

NOX)
A

E(Y)
PO je pozicia pristroja po postaveni.
Zmeraju sa uhly a vzdialenosti k cielom a vypo¢itaju a ulozia sa prislusné suradnice.

Meranie bodov so stradnicami
Nasledujlce zobrazenia mozno prepinat medzi zobrazovanim uhlov a stradnic.
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Z1us Preru$enie a navrat na ivodné

K

menu.
Aplik>Meranie a zaznamenanie/Mer & Zazn N N N -
= M&Z Vyvol’ame merania vratvane:- uloze-
Bod ID 3 BCI nia dat. ID bodu (oznacenie) sa
zvySio "1".
o 1 n
Hu 130° 35" 35 Mer Zmeranie vzdialenosti.
o 1 " A
Vu 72°45' 00 E Sarad Zobrazenie suradnic.
1
Hv 4.687 m i Uhol Prepnutie zobrazenia na hodnoty
i () uhlov.
1
Zaz (LleIoilit’ "hodngty'zobrglzené r:ja
o - = ispleji pre horizontalnu vzdia-
Spaf I Zaz | M&Z | Mer I Surad lenost, horizontalny uhol a verti-
kélny uhol.

Aplik>Meranie a zaznamenanie/Mer & Zazn

Bod ID 3|,
Vych -0.160 m
Sev 0.021m| ,

E

Spat | zaz |M&z | Mer | Unol

UPOZORNENIE
Ak je v postaveni stanice (a v prislusnych nastaveniach) zvolené nastavenie bez vy$ok, budu data o vyske a vSetky
relevantné zobrazenia potlacené.

UPOZORNENIE
Zmeranim vzdialenosti sa zafixuje hodnota pre horizontalnu vzdialenost. Ak sa dalekohlad potom este pohne, zmenia
sa len hodnoty pre horizontalny a vertikalny uhol.

Niekedy moze byt tazké, alebo dokonca aj Uplne nemozné, presne zmerat niektory bod (napriklad stred stipu alebo
stromu). V takomto pripade zmerajte vzdialenost k bodu, leziacemu prie¢ne.

1. Ked ste zacielili na bod, leziaci prie¢ne, zmerajte vzdialenost k tomuto bodu.
2. Otocte dalekohlad a zacielte na samotny merany bod, aby ste zmerali prislusny uhol.
3. Ulozte si nameranu vzdialenost k prie¢ne leZziacemu bodu a uhol k samotnému bodu.

Ulozenie dat z Merania a zaznamenania

ID-bod Nézov meraného bodu

Vych, Prie¢. Namerana vychodna suradnica alebo prie¢na vzdiale-
nost k stavebnej osi

Sev, Dizka Namerand severna stradnica alebo dikova vzdialenost
v stavebnej osi

Vyska (namerand) Namerana vyska

11.6 Vertikalne vyrovnanie
11.6.1 Princip vertikalneho vyrovnania

S vertikalnym vyrovnanim je mozné postavit prvky v priestore kolmo alebo ich kolmo prenasat.
Tu je potrebné spomenut predovetkym vyhody pre kolmé postavenia debneni pri stipoch alebo to, Ze je mozné
vykonavat vytyGenie alebo kontrolu kolmo nad sebou leZiacich bodov cez viacero poschodi.
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UPOZORNENIE

V principe sa kontroluje to, ¢i st dva merané body priestorovo kolmo nad sebou.

UPOZORNENIE
Merania sa mozu, v zavislosti od potreby pri danom spdsobe pouzitia, vykonavat s alebo bez reflektorovej vytycky.

s 1 1 . . - .
Ponuka aplikacie QD Spat Navrat na predchadzajuce zo
P Il brazenie.
Aplik=olba aplikici
PLC e e Dalsie Pokracovanie dalej na vyber dal-
Sich aplikacii.
|£ Vyvolanie aplikacie Vertikalne
l/: vyrovnanie.
Mer & Zazn Plocha ik
I +
W ¥yrovnanie MNepr. vy&ka

Spat Dalej

Po vyvolani aplikacie nasleduje zobrazenie projektov, pripadne vyber projektu.
Nastavovanie stanice tu nie je potrebné.

Merania k 1. referenénému bodu
K 1. referenénému bodu sa vykonava meranie uhlov a vzdialenosti.

Vzdialenost je mozné merat priamo k bodu alebo s pouzitim reflektorovej vytyCky, v zavislosti od pristupu k 1.
referenénému bodu.

V vyrovnanie 15/061° Spit Navrat na vyber projektu.
Aplilc=V/ wyrown anie/Zmerajte zakl Bod Mer Zmeranie uhla a vzdialenosti k 1.
vl 0.400 m E referenénému bodu.

Dalsie Pokracovanie dalej na dalSie
Hu 356° 58' 51" meranie.
Vu 73t 40 11"
Hy 4645 m

Spat | Mer ‘ Dalsie
Merania k d’al§im bodom
Meranie k dal$im bodom sa vzdy vykonava zmeranim uhlov a vzdialenosti.
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Po druhom a kazdom dalSom merani sa aktualizuju hodnoty korekcie v porovnani k 1. referenénému bodu v doleuve-
denom zobrazeni.

V VWrovhanie 144 i Spat Navrat na meranie k prvému re-
vy Il ferenénému bodu.

Aplik=Y wrovnaniefZamerajte ref. bod

> Ulozit vysledky.
UloZ
v il 0.400 m|'z [uez
J Mer Zmeranie uhla a vzdialenosti
dHu -50° 21" 11" a aktualizovanie hodnét korek-
cii v zobrazeni.

VIavo 2.797T m

4
Spéat 1462 m
d\/ys -0.614 m

Spat Mer

11.7 Meranie plochy

11.7.1 Princip merania plochy

Pristroj uréuje zabranu horizontalnu alebo vertikalnu plochu z 99 po sebe nasledujucich meranych bodov.
Poradie merania bodov sa da urcit v smere hodinovych ruciciek alebo proti smeru hodinovych ruciciek.

‘h\/
f"’ - ! \w
UPOZORNENIE

Body sa musia merat tak, aby sa medzi meranymi bodmi nekrizovali prepojovacie linie, inak sa plocha vypodita
nespravne.

iled i 1510801 1 = Névrat na predchadzajlce zo-
Ponuka aplikacie QD Spit avrat na p |
i J i Il brazenie.
Aplik=Wolba aplikacie —— }f’,okraéc_)ve'm_ig dalej na vyber Jal-
|: Sich aplikacii.
| 7 -E Vyvolanie aplikacie merania
pléch.
Mer & Zazn Plocha Plocha
I +
W ¥yrovnanie Nepr. vwika

Spat Dalej

Po vyvolani aplikacie si vyberte medzi plochou v horizontélnej alebo vertikalnej rovine.
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UPOZORNENIE
Nastavovanie stanice tu nie je potrebné.

UPOZORNENIE
Horizontélna plocha sa vypocitava tak, Ze merané body sa premietnu do horizontalnej roviny.

UPOZORNENIE

Vertikalna plocha sa vypocitava premietnutim meranych bodov do vertikalnej roviny. Vertikélna rovina je definovana
prvymi dvomi meranymi bodmi.

Merania na uréovanie pléch
Body by sa mali merat v takom poradi, aby obklopovali plochu.
Na Ucely vypoctu je plocha vzdy uzatvorena od posledného k prvému meranému bodu.

Body sa musia merat tak, aby sa medzi meranymi bodmi nekrizovali prepojovacie linie, inak sa plocha vypodita
nespravne.

Meranie plc":ch 1 ' E Navrat na vyber projektu.
Aplike=Flochaiberania ,ﬂl Vymazanie posledného mera-
Plocha Lelar L gzzz:;iiiur:nerania k bodu.
Obvod 20.036 m [ T,
Po€. bodov 5/99 @ mc;r;?:me e e

Spat |ZmazBod| Mer | Vysled

Vysledky
Vysledky sa ukladaju v internej paméti a daju sa zobrazit ¢i vytlacit prostrednictvom programu Hilti PROFIS Layout.

UloZte vysledok E Navrat na vyber projektu.
Aplik=PlochaPlocha ‘E UloZenie vysledkov pre plochy.
Plocha 19.54 m?

Plocha 0.00 ha

Obvod 20.036 m

Obvod 0.02 km

Poc. bodov 3

Spat UloZ

11.8 Nepriame meranie vySok

11.8.1 Princip nepriameho merania vySok

Nepriamym meranim vySok sa uréuju vyskoveé rozdiely voci nepristupnym miestam prip. bodom, ak tie neumoznuju
Ziadne priame meranie vzdialenosti.

S pouzitim nepriameho merania vySok sa daju ur&ovat takmer lubovolné vysky alebo hibky, napriklad vysky vrcholov
zeriava, hlbky stavebnych vykopov a mnoho iného.
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UPOZORNENIE

Bezpodmienecne je potrebné dbat na to, aby referenény bod a daldie nepristupné body leZali v jednej vertikéinej
rovine.

Ponuka aplikacie | Spat Navrat na predchadzajlce zo-
i J i . Il brazenie.
COITEREIDA Eptade Dalsie Pokracovanie dalej na vyber dal-
Sich aplikacii.
|£ Vyvolanie aplikacie Nepriame
l/: meranie vySok.
Mer & Zazn Plocha ik
I +
W ¥yrovnanie Nepr. vwika

Spat Dalej

Po vyvolani aplikacie nasleduje zobrazenie projektov, pripadne vyber projektu.
Nastavovanie stanice nie je v tomto bode potrebné.

11.8.2 Nepriame uréovanie vySok
Merania k 1. referenénému bodu
K 1. referenénému bodu sa vykonava meranie uhla a meranie vzdialenosti.

Vzdialenost je mozné merat priamo k bodu alebo s pouzitim reflektorovej vytyCky, v zavislosti od pristupu k 1.
referenénému bodu.

Zmerajte Bod 1 15/06/11 E Navrat na vyber projektu.

Aplik=Nepr. witka/Nepr. witka IE Spustenie merania k bodu.

V.l ME ‘E Pokrac“_:ovanie dalej na dalSie
meranie.

Vu 68" 35' 04" 4?5

Hv 385 m| | | o4
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Merania k d'al§im bodom

Meranie k dals$im bodom sa vykonava len meranim vertikalneho uhla. Vyskovy rozdiel voci 1. referenénému bodu sa
zobrazuje kontinualne.

Zmeraite Bod 2 1510801 1 N VS Nové (dalie) nepriame meranie
J II vy$ok, zaloZzené na novom refe-
renénom bode.

Aplik=Mepr. wiEka/Nepr. vitka

Uloz Ulozit vysledky.
Vu 6387 34' 53"
4=
Hv 3.851m AN
.\
dvys 0400 m -,_:i::-__

N. Vs
11.9 Uréenie bodu vo vztahu k osi

11.9.1 Princip aplikacie Bod k osi

Pomocou aplikacie "Bod k osi" sa da urdit pozicia nejakého bodu (napriklad referenéného bodu) vo vztahu k osi.
Okrem toho sa daju uréovat body paralelne, v pravom uhle alebo v akomkolvek Zelanom uhle, ako aj na existujlicej
osi. Tato aplikacia je zaujimava najméa vtedy, ked sa napriklad maju na lavicku na vytyGovanie zakladov umiestnit
klince, na ozna¢enie paralelnych osi na stavbe.

Aplikacia pozostava z dvoch krokov:

1. Definovanie osi.
2. Vyber alebo meranie referen¢ného bodu.

Ak je stanica postavena v rezime suradnic/grafickom rezime, daju sa os a referen¢ny bod urcit priamo z paméte.
Ak stanica este nie je postavena, musi sa os urcit meranim pociato¢ného a koncového bodu osi. Referenény bod sa
uréuje aj priamym meranim.

11.9.2 Uréenie osi
Meranie alebo vyber prvého bodu osi

Zmerajte Ref Pt 1

Nanovo pomenovat bod na re-
ferencnej osi, alebo vybrat z pa-

AplikrBod na linku

méte.
Bod ID Lin.bod1 m ) E Navrat na orientadné meranie.
/;_\_\_!\ IE Spustenie merania k bodu.
Hu F2oh3'26" 00 Dalsie Prejst dalej na dalsi krok.
Vu 76° 48' 45" ;rL
Hv 4399m| =

Spat | Mer ‘ Dalej
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Meranie alebo vyber druhého bodu osi

Zmerajte Ref Pt 2

Nanovo pomenovat bod na re-

Aplik=Bod na linku mate.

—'IE‘ ferencénej osi, alebo vybrat z pa-
Bod ID Lin.bod2 H ) Spat Spat na meranie prvého bodu.

&_\‘{\q Mer Spustenie merania k bodu.
Hu 8875720 [pame Profst dale] na dai ok,
Vu 76" 49' 05"
Hv 4.318 m

Spat | Mer | Dalej

Posunutie osi

Pociatoény bod osi sa da presunut, ak chcete pouzit ind referenciu ako pociatok systému suradnic. Ak je zadana
hodnota kladna, posunie sa os dopredu, ak je zaporna, posunie sa smerom dozadu. Pociato¢ny bod bude pri kladnej
hodnote posunuty doprava, pri zapornej hodnote smerom dolava.

Spit Navrat na predchadzajuce zo-
brazenie.

Posunutie ref linie

d

Aplik=P osun. wtiéenia
DiZka 0.000 m|'2;
Prieg. 0.000 m| 2]

Manudlne zadat posun osi.

Mer Spustit meranie k bodu. Zobra-
zia sa namerané hodnoty osi,
vzdialenost a vyska. Hodno-
tam sa daju pridelit individualne

opisy.
Otogit os.
Dalsie Prejst dalej na daldi krok.

spaf | Otacat | Mer | Dalej

Rotacia (otocenie) osi
Smerovanie osi sa da otoéit okolo pociato¢ného bodu. Pri zadani kladnych hodnét sa os oto¢i v smere hodinovych
ruciciek, pri zadani zapornych hodnét sa otoci proti smeru hodinovych ruciciek.

Navrat na predchadzajlce zo-
brazenie.

Potvrdit rotaciu.
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11.9.3 Kontrola bodov vo vztahu k osi
Zmeranie alebo vyber referenéného bodu
Vybrat bod z paméte.

Vyber n. mer kont. bod

Aplik=Bad na linku Mer Spustenie merania k bodu.

Bod ID C1 EEI vapid esien Zobrazenie nameranych alebo

Dizka 2829 m vybranych bodov vo vztahu k re-
. [ feren¢nej osi.

Prieé. 0.012m 4 Uloz Ulozit vysledky merania.

N.Ln Nanovo urcit referencénu os.

Spat | Ulozit | Mer \ N.Ln

12 Data a manipulacia s nimi

12.1 Uvod

Tachymetre Hilti ukladaju data zasadne v internej pamati.

Datami sa rozumeju hodnoty merania, to znamené hodnoty uhlov a vzdialenosti, v zavislosti od nastaveni &i aplikacie
hodnoty vztahujlce sa na stavebné osi, ako je napriklad dizka a prieé., alebo stradnice.

Pomocou PC-softvéru sa daju data vymienat s ostatnymi systémami.

V principe je potrebné chapat vsetky data tachymetrov ako data bodov, s vynimkou grafickych dat, pri ktorych st
body spojené s grafikou.

Na vyber, resp. pouzitie su tu k dispozicii zodpovedajuce body, nie grafika, ktora je dostupna len ako doplfiujuca
informécia.

12.2 Data bodov
Déatami bodov moézu byt nové zmerané body alebo body, ktoré su uz dostupné. Tachymeter meria v zasade uhly
a vzdialenosti.
S vyuzitim postavenia stanice sa vypoc¢itavaju suradnice cielového bodu.
Tak sa kazdy bod, na ktory je zacieleny nitkovy kriz alebo Laserpointer a ku ktorému je merana vzdialenost, vypocita
v systéme tachymetra ako trojrozmerny bod.
Tento trojrozmerny bod sa pomocou systému oznacovania bodov jednoznacne identifikuje.
Kazdy bod sa udava spolu s ozna¢enim bodu, suradnicou Y, suradnicou X a pripadne vyskou.
Dané body su definované svojimi suradnicami alebo bodmi s grafickymi prvkami.

12.2.1 Body ako meracie body
Data merania su namerané body, ktoré boli vytvorené a ulozené na tachymetri ako body suradnic, z relevantnych
aplikacii, ako je napriklad H-vyty¢enie, V-vytycenie, Premeranie (Premer.) a Meranie a zaznamenanie.
Meracie body existuju v ramci jednej stanice iba jedenkrat.
Ked sa rovnaky nazov opatovne pouzije ako meraci bod, je mozné existujlci meraci bod prepisat alebo k nemu zadat
iny ndzov bodu.
Meracie body nie je mozné upravovat.

12.2.2 Body ako body suradnic

Ked sa pracuje v nejakom systéme suradnic, su spravidla vSetky pozicie uréené ndzvom bodu a suradnicami, na
opisanie pozicie bodu je vS§ak minimalne potrebny ndzov bodu a dve horizontalne hodnoty suradnic X, Y alebo E, N
a pod.

Vyska vo vSeobecnosti nie je zavisla od hodnét suradnic XY.

Tachymeter vyuziva body ako body suradnic, tzv. kontrolné alebo fixné body a meracie body so suradnicami.

Fixné body su body s danymi suradnicami, ktoré sa manualne zadavaju na tachymetri alebo boli prenesené pomocou
programu Hilti PROFIS Layout, prostrednictvom paméatového média USB, alebo priamo datovym kablom USB.

Tieto fixné body mézu byt aj bodmi vytycenia. Kontrolny bod (fixny bod) existuje v projekte iba raz.
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Kontrolné a fixné body sa daju na tachymetri upravovat, predpokladom vs$ak je, aby pri bode nebol pripojeny
Ziadny graficky prvok.

12.2.3 Body s grafickymi prvkami
Na pristroji je mozné nechat naditat, znazornit a vyberat grafické udaje z prostredia CAD, a to s pouZitim programu
Hilti PROFIS Layout.
Systém Hilti umoZiiuje vytvarat body a grafické prvky z réznych trés, s pouzitim programu Hilti PROFIS Layout a tieto
data preniest na tachymeter, pripadne ich pouzit.
Body s pripojenymi grafickymi prvkami nie je mozné upravovat na tachymetri, Gprava sa vykonava na poéitaci
s programom Hilti PROFIS Layout.

12.3 Vytvaranie dat bodov
12.3.1 S tachymetrom

Kazdé meranie vytvori datovy zdznam o merani alebo vytvori meraci bod. Meracie body st bud' definované len ako
hodnoty uhlov a vzdialenosti, ndzov bodu s hodnotami uhlov a vzdialenosti, alebo ako ndzov bodu so stradnicami.

12.3.2 S programom Hilti PROFIS Layout

1. Vytvorenie bodov z rozmerov v plane, prostrednictvom konstrukcie linii, kriviek a znazornenie s grafickymi
prvkami
V programe "Hilti PROFIS Layout" sa d& z rozmerov uvedenych v plane, pripadne zo vzdialenosti uvedenych
v stavebnom pléne, vygenerovat grafika, ktora je akousi reprodukciou stavebného planu.
V pocitacovom softvéri sa na tento ucel plan graficky znova vytvori na pog¢itaci v zjednoduSenej podobe tak, aby linie,
krivky a pod. vznikli ako body s grafickym ulozenim.
Taktiez je mozné vytvarat tu $pecifické krivky, z ktorych sa daju vytvorit body, napriklad v pravidelnych odstupoch.

2. Vytvorenie bodov z importu CAD a dat, kompatibilnych s datami CAD

Pomocou programu "Hilti PROFIS Layout" sa daju data CAD, vo formatoch DXC alebo vo formate DWG, kompatibil-
nom s programom AutoCAD, prenasat priamo na pocitac.

Z grafickych dat, povedzme linii, kriviek a pod. sa vytvoria body.

V programe Hilti PROFIS Layout je dostupna moznost vytvorit z grafickych prvkov CAD data koncovych bodov,
prieseénikov linii, stredovych bodov usekov, kruhovych bodov a podobne.

K takto vytvorenym datam bodov budu viditelne uloZzené pévodné grafické prvky z CAD.

Data nachadzajuce sa v CAD mézu byt dostupné na roznych "polohach'. V programe "Hilti PROFIS Layout" su tieto
data pri prenasani do pristroja zhrnuté na jednu "polohu".

UPOZORNENIE
Tu je obzvlast potrebné dbat na to, aby sa pri organizacii dat na pocitadi, pred prenesenim do pristroja, venovala
zvy$ena pozornost hustote bodov, ktora je o¢akavana na konci procesu.

3. Import dat bodov z tabuliek alebo textovych suborov
Data bodov je mozné importovat z textovych alebo XML-suborov do programu Hilti PROFIS Layout, upravit ich
a preniest do tachymetra.

12.4 Pamat dat

12.4.1 Interna pamat tachymetra

Tachymeter Hilti uklada v aplikaciach data, ktoré su zodpovedajucim spdsobom organizované.
Data bodov a data merania su v systéme organizované podla projektov a stanic s pristrojom.

Projekt
K jednému projektu patri jedinecny blok kontrolnych bodov (fixnych bodov), pripadne bodov vytycenia.
K jednému bodu moze patrit velky pocet stanic.

Stanica s pristrojom plus orientacia (tam, kde je délezita)
K jednej stanici patri vzdy jedna orientacia.
K jednej stanici patria meracie body s jednoznaénym opisom bodov.

UPOZORNENIE
Jeden projekt je mozné chapat asi ako jeden subor.
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12.4.2 Pamatové médium USB

Pamatové médium USB sltzi na vymenu dat medzi pocitatom a tachymetrom. Nepouziva sa ako dodato¢na pamat
pre data.

UPOZORNENIE
Ako aktivna pamét pre data na tachymetri sa vzdy pouziva internd pamat tachymetra.

13 Spravca dat tachymetra

13.1 Prehl'ad

Spravca dat poskytuje pristup k interne ulozenym datam v tachymetri.
Spravca dat poskytuje nasledujuce moznosti:

o Vytvorenie nového projektu, vymazanie a kopirovanie.
e Zadanie, upravovanie a vymazavanie kontrolnych bodov, pripadne fixnych bodov stradnic.
e Zobrazenie a vymazanie meracich bodov.

Spat Navrat na predchadzajuce zo-
brazenie.

Ponuka aplikacie

Aplik=Yalba aplikacie

Vyvolanie aplikacie s nazvom
5] ﬁ Spravca dat.
\ ﬁ Spravea dat

Bod na linku Spravca dat

24y
Konfiguracia

Spat

UPOZORNENIE
Kontrolné body, pripadne fixné body sa daju upravovat len vtedy, ked nie st prepojené s grafikou.

13.2 Vyber projektu

Po spusteni Spravcu dat sa zobrazi zoznam projektov, ktoré st dostupné v internej paméti.
Najskér je potrebné zvolit existujuci projekt, funkcie pre body a meracie body sa aktivuji az potom.

Zvolte proiekt Spat Néavrat na predchadzajlice zo-
proj o e ] D

Aplik=Spravea datProjekt

=T Pozriet si detaily projektu.
ln Skopirovat vybrany projekt.

BL

Vymazat vybrany projekt.

Zmaz y! y y proj
VADUZ Q
5 Vyber alebo vytvorenie nového

GASSNER_MR koo
LOP

Spat Info | Kép |‘maza| Nové
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Spat Navrat na predchadzajuce zo-
brazenie.

Podr. projektu

Aplik=Spravea dat'Projekt

ek

Body Vybrat funkcie pre fixné body.
Projekt BLD . : :
MerBod Vyvolanie funkcie k meraciemu
Datum 28/06/11 bodu.
Cas 06:42
Pot. bodov 24

Pocet Stan 1

spit | Body [Merbod |

13.2.1 Fixné body (kontrolné body a body vytyéenia)

Po vybere prislusného projektu sa daju - vyberom volby Body - zadavat body so stradnicami alebo je mozné existujice
body so suradnicami upravovat alebo vymazavat.

13.2.1.1 Zadavanie bodu so suradnicami

Manuélne zadanie ndzvu bodu a suradnic.
Ak by uz nazov bodu existoval, zobrazi sa prislu$né upozornenie na zmenu néazvu bodu.

Zvolte ruéné zadavanie DD ! Spat havrat na predhadzajiice zo-
Aplik=Spravea datProjekt - - Vyber bodu z planu.
Bod ID 35| [Pian
| Cl Vyber bodu zo zoznamu.
Vyc 18.000 m|'2
v | 3| Manuélne zadanie bodu.
1
Sev 21.000 m|'2, —— , :
vrdenie a prevzatie zadania.
VYS 2.000 m|'z;|

Spat |P|an ‘Zoznan‘ Man‘ OK

UPOZORNENIE
Pri aktualne pouzitej funkcii je prislusné tlacidlo "sivé".

13.2.1.2 Vyber bodov zo zoznamu alebo grafického znazornenia
Dalej sa zobrazi vyber bodov zo zoznamu a grafiky.
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Zvolte z planu

Aplik=Spravea dat'Projekt

-
ID_
(o]

| e— ]

Zru$

PreruSenie a navrat na predcha-
dzajuce zobrazenie.

Vyber bodu z planu.

Vyber bodu zo zoznamu.

Man

Spat

Plan

Zoznan‘ Man ‘ OK

Zvolte zo zoznamu

Aplik=Spravea datProjekt

Bod ID Fd_3|%,|
BodID| Vyc | Sev | Wy§

O|Fd 3 |20279 (37445 |0.000

O|Fd_4 (6279 (37444 (0000

O GOW _|1.000 (0500|1650

Spat |P|an ‘Zoznan‘ Man‘ OK

13.2.1.3 Vymazanie a Gprava bodov
Po vybere a potvrdeni bodu sa da bod v nasledujicom zobrazeni vymazat alebo zmenit.
Pri zmene sa dajd menit len suradnice a vyska, nie véak nazov bodu.
Na zmenu nazvu bodu je potrebné zadat bod s novym nazvom.

Zobrazte data bodov

Aplik=Spravea dat'Bod data

Bod ID

Sev
Vs

GOW_1...
1.000 m
0.500 m
1.650 m

Spat | Zmaz | Uprav ‘

UPOZORNENIE
Body s pripojenou grafikou sa nedaju ani menit a ani vymazavat. Tato moznost je k dispozicii len na pocitadi
s programom Hilti PROFIS Layout.

13.2.2 Meracie body
Po vybere prislu$ného projektu je mozné zobrazit stanice s meracimi bodmi, ktoré im prisltchaju.
Pritom je mozné aj stanicu, spolu so vSetkymi k nej prisliichajucimi datami merania, vymazat.

Na vykonanie tohto Ukonu je potrebné vybrat si pri zvoleni projektu volbu Meracie body.
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Vyber bodu manualnym zada-
nim.

OK

Potvrdenie a prevzatie zadania.

Navrat na predchadzajlce zo-
brazenie.

Vymazanie zobrazeného bodu.

Upravenie zobrazenych bodov.




13.2.2.1 Vyber stanice

Dalej je znazormeny vyber stanice prostrednictvom manudlneho zadania nazvu stanice, zo zoznamu a grafiky.

Zvolte zo zoznamu

Aplik=Spravea dat/Projekt

Preru$enie a navrat na predcha-

Bod ID Fd_3|"%,|

BodID| Vyc | Sev | Vy§

O|Fd_3  [20.279 |37.445 (0.000
O|Fd_4 (6279 [37444 (0.000
O|GOW... [1.000 (0500 (1650

e dzajuce zobrazenie.
Vyber bodu z planu.
Zmaz Vymazanie stanice a vSetkych
prislusnych meracich bodov.
Vyber bodu zo zoznamu.
Potvrdenie a prevzatie zadania.

Spat | Plan [oznar| Man | oK

Zvolte z planu DD 15_:113_'13":: 1

Aplik=Spravea datiProjekt

-~
>
v

Yol AP

-
ém m

spat | Plan [oznan| Man | oK

13.2.2.2 Vyber meracieho bodu

Po vybere stanice sa da zadat meraci bod na manudlne vyhladanie, alebo je mozny vyber zo zoznamu meracich

bodov alebo z grafického zobrazenia.
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Zoie Preru$enie a navrat na predcha-
dzajuce zobrazenie.

Zvolte zo zoznamu

Aplik>Spravea datiMeracie body

Bod ID ---| %, |

Vyber bodu z planu.

Vyber bodu zo zoznamu.
&1 1.000 0.500

ey
BodID| Vyc | Sev | wys | zmaz mazane bod
| ok |

Potvrdenie a prevzatie zadania.

X (14 1.000 |-2.351 |1408 o

Zrus I Plan IZoznam] OK

- DD 15106411
11:18

Aplik>Spravea dat/Projekt

Q
Q
.. Q

Spt

-~
v

Plan |Zoznan| Man ] OK

13.2.2.3 Vymazanie a zobrazenie meracich bodov
Po vybere meracieho bodu je mozné zobrazit hodnoty merania a stradnice a meraci bod vymazat.

i 1510811 4 Navrat na predchadzajtice zo-
Meracie bod Spit avrat na pre j
. . . Y i - I’ brazenie.
Aplik=Sprawea datheracie body — Vymazanie bodu.
Stan ID 10|=| | zree R —"
Uhol obrazenie dat merania.
Bod ID 4] S ————
Surad obrazenie suradnic.
Hu 1380 02I 12II I: - -
L&P Zobrazenie odstupu (vzdiale-
Vu 72° 35 20" nosti) stavebnych osi.

Hv 3.851m

Spat | Zmaz | Surad

13.3 Vymazanie projektu

Predtym nez sa projekt vymaze, zobrazi sa prislusny potvrdzovaci dialdg s moznostou opatovného prezretia si
podrobnych informacii o projekte.

UPOZORNENIE
Ak sa projekt vymaze, budu stratené vsetky data, ktoré suvisia s projektom.
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13.4 Vytvorenie nového projektu
Pri zadavani nového projektu je potrebné davat pozor na to, aby sa nazov projektu nachadzal v paméti iba raz.

NOVS{ nazov projektu (06711 — s, Zadanie nazvu projektu.
; 4 4 ; ' T orE | Prerusenie a navrat na vyber
Aplik=Sprawvea dat'Projekt Zru§ projektu Yy
A o HB | .
Prolekt (& Potvrdenie a prevzatie zadania.
Datum 15/06/11
Cas 11:17

Zrug OK

13.5 Kopirovanie projektu
Pri kopirovani projektu je k dispozicii viacero ré6znych moznosti:

e Zinternej do internej pamate.
e Zinternej paméate na pamatové médium USB.
e Z pamatového média USB do internej paméte

Pri procese kopirovania sa da zmenit ndzov projektu v cielovej paméti.
Tak je mozné projekt premenovat aj jeho skopirovanim a vytvorit duplikat dat o projekte.

Skopirujte projeld | i Vnut pamat Volba zakladnej paméte.

Aplike Spravea datPrajekt Vnat pamat Volba cielovej paméate.

Zdroj pamat Vnut pamat . Zris Prerusenie a navrat na predcha-

dzajuce zobrazenie.

Ciel pamat Vnat pamat Potvrdenie a prevzatie zadania.

Projekt Layout_New_Bldg|=|
Novy proj |t

Zrug OK

UPOZORNENIE

V pripade, Ze sa ndzov projektu uz nachadza v cielovej pamati, je potrebné zvolit iny ndzov, alebo vymazat existujuci
projekt.

14 Vymena dat s PC

14.1 Uvod

Vymena dat medzi tachymetrom a PC prebieha vzdy v spojeni s PC-programom Hilti PROFIS Layout.
Prenesené data su binarnymi datami a bez tychto programov sa nedaju nacitat.
Vymena dat sa da uskutocnit bud’ prostrednictvom dodaného datového kabla USB alebo pamatového média USB.
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14.2 Hilti PROFIS Layout

Data su v zasade vymiefiané ako Uplny projekt, o znamena, ze medzi tachymetrom Hilti a programom Hilti PROFIS
Layout dochadza k vymene vSetkych dat patriacich k jednému projektu.

Projekt mdéZe obsahovat samotné kontrolné alebo fixné body s grafikou alebo bez nej, alebo kombinovane, to znamena
s kontrolnymi alebo fixnymi bodmi a meracimi bodmi (datami merania), vratane vysledkov z prislusnych aplikacii.

14.2.1 Typy dat
Data bodov (kontrolné body, pripadne body vytyéenia)
Kontrolné body st stc¢asne aj bodmi vytycenia a mozu byt vybavené grafickymi prvkami na ulahéenie identifikacie
alebo nacrtnutie situacie.
Ak budd tieto body prenesené z PC na tachymeter s grafickymi prvkami, budu sa tieto data na tachymetri zobrazovat
s grafikou.
Ak sa kontrolné body a body vyty¢enia na tachymetri zadavaju neskor manudlne, nie je mozné k nim na tachymetri
priradit alebo pridat nijaké grafické prvky.

Data merania

Meracie body, pripadne data merania a vysledky aplikacii sa zasadne prenasaju len z tachymetra do programu Hilti
PROFIS Layout.

Prenasané meracie body sa mozu prenasat a na ostatnych systémoch dalej spracovavat ako data bodov v textovom
formate s medzerou, s oddelenim ¢iarkou (CSV) alebo v inych formatoch, ako je DXF a AutoCAD DWG.

Vysledky aplikacii, ako st napriklad rozdiely vyty&enia, plodné vysledky a podobne mdzu byt programom Hilti PROFIS
Layout vytvorené v textovom formate ako "zaznamy".

Zhrnutie
Medzi tachymetrom a programom Hilti PROFIS Layout sa daju vzajomné vymienat nasledujice data.

Z tachymetra do programu Hilti Profis Layout:

e Déta merania: Nazov bodu, uhol a vzdialenost.
o Data bodov: Nazov bodu, suradnice + vyska.

Z programu Hilti Profis Layout do tachymetra:

o Data bodov: Nazov bodu, suradnice + vyska.
o Grafické udaje: Suradnice s grafickymi prvkami.

UPOZORNENIE
Vymena medzi tachymetrom a inymi PC-systémami nie je dostupna priamo, len prostrednictvom programu Hilti
PROFIS Layout.

14.2.2 Vystup dat v programe Hilti PROFIS Layout (export)

Déta sa ukladaju v nasledujlcich aplikéciach a daju sa pomocou programu Hilti PROFIS Layout exportovat v réznych
forméatoch:
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Horizontalne vyty&enie
Vertikalne vytyCenie

Premeranie

Meranie a zaznamenanie
Meranie plochy (ploSny vysledok)

ar0Np =

Vystupné data
Program Hilti PROFIS Layout ¢ita data uloZené totalnou stanicou a extrahuje nasledujuce data.

1. Nazov bodu, horizontalny uhol, vertikélny uhol, vzdialenost, vyska reflektora, vyska pristroja
2. Nazov bodu, suradnica Vych, suradnica Sev, vyska

3. Vysledky aplikacie, ako su rozdiely vytycenia a plosné merania
Vystupné formaty
Format CSV Ciarkou oddelované jednotlivé data.
Textovy format Medzerou oddelované odseky tak, ze jednotlive data
sa nachadzaju v stlpcoch.
Forméat DXF CAD-kompatibilny format vymeny textovych dat.
Forméat DWG Binarny format dat, kompatibilny s AutoCad.

14.2.3 Vstup dat do programu Hilti PROFIS Layout (import)

Vstupné data
S programom Hilti PROFIS Layout sa daju Gitat, konvertovat a prenasat na tachymeter (priamo cez kabel alebo na
pamatovom médiu USB) nasledujuce data:

1. Nazvy bodov (fixné body) so suradnicami a vySkami.
2. Poly-linie (linie, krivky) z inych systémov

Vstupné formaty

Format CSV Ciarkou oddelované data.

Format txt Medzerou oddelované data.

Textovy format Medzerou oddelované odseky tak, ze jednotlive data
sa nachdadzaju v stlpcoch.

Format DXF Néakres CAD s liniami a oblukmi ako vSeobecny format
vymeny dat CAD.

Format DWG Nékres CAD s liniami a oblukmi ako format, kompati-

bilny s AutoCAD.

15 Kalibracia a nastavenie

15.1 Kalibracia v teréne
Pristroj je pri expedicii z vyroby spravne nastaveny.
Na zaklade vykyvov teploty, pohybov pri preprave a zastaravania je mozné, ze sa nastavené hodnoty pristroja ¢asom
zmenia.
Preto je pristroj vybaveny funkciou na kontrolu nastavenych hodnét a pripadnt opravu pomocou kalibrécie v teréne.
Na tento UCel sa pristroj bezpe¢ne postavi s pouzitim kvalitného stativu a pouzije sa dobre viditelny, presne
identifikovatelny ciel v rozmedzi +3 stupfiov vo¢i horizontéle vo vzdialenosti cca 70 - 120 m. Potom sa vykona meranie
v polohe dalekohl'adu 1 a v polohe dalekohladu 2.

UPOZORNENIE
Tento postup je interaktivne podporovany aj zobrazenim na displeji tak, aby bolo potrebné iba sledovat pokyny.

Tato aplikécia kalibruje a nastavi nasledujuce tri osi pristroja:

o Cielovaos
e Vu-kolimacia (Vu kolim)

383

Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135728/ 000/ 01



sk

o Dvojosovy kompenzator (obidve osi)

15.2 Vykonanie kalibracie v teréne

UPOZORNENIE
Pristroj obsluhujte opatrne, aby sa zabranilo kmitaniu a otrasom.

UPOZORNENIE
Pri kalibracii v teréne je potrebné postupovat mimoriadne starostlivo a vyzaduje sa presna praca. Nepresnym cielenim
alebo otrasmi pristroja mézu byt zistené nespravne kalibraéné hodnoty, ktoré mozu dalej spésobovat chybné merania.

UPOZORNENIE
V pripade pochybnosti odovzdajte pristroj na kontrolu do servisu spolo¢nosti Hilti.

1. Pristroj postavte bezpe€nym spdsobom, s pouzitim dobrého stativu.
2.V ponuke aplikacie si vyberte volbu Konfiguracia.

Konfiguracia 151 Spat Prerusenie a navrat na ponuku
T A @ Vyvolanie ponuky Kalibracia
@ = so zobrazim hodnét ulozenych
Kalibracia Vv pristroji.
0 =1
Nastavenie Kalibracia
- + ‘f'-l-
I + =+
Systém info sbrazenie kalibrac
Spat
3. Vyberte si ponuku Kalibracia.
Kalibratné hodnoty '_ : f 1 Spustenie procesu kalibracie.
Aplik=kanfigurdcialkalibracia Potvrdenie zobrazenej kalibrac-
Vu kolim -0° 00" 01" nej hodnoty a navrat spat na
konfiguraénu ponuku.
Cielova os 0" 00' 00"
Nové OK

4.  Spustite proces kalibracie alebo potvrdte zobrazené kalibraéné hodnoty a nepokracujte na novu kalibraciu.
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5. Vyberte si presne rozpoznatelny ciel' v rozsahu + 3 stupne voci horizontale, vo vzdialenosti, cca 70 - 120 m
a pozorne nan zacielte.
UPOZORNENIE Vyhladajte si vhodny ciel, na ktory je mozné zodpovedajlco dobre zacielit.
UPOZORNENIE Ak sa pristroj nenachadza v 1. pozicii dalekohladu, objavi sa prislusna poziadavka na displeji.

Meranie v polohe 1 _ Spat Navrat na predchadzajlce zo-
P / I’ brazenie.
Aplik=kenfiguraciafkalibracia - - ~
Mer Vykonanie merania v polohe da-
lekohladu 1.

Kalibracia pristroja
Zamerajte ciel v rozsahu £3° k horizontale.

Hu 3337 03' 03"
Vu 88° 57" 12"

Spat Mer

6. Vykonajte meranie v pozicii dalekohladu 1.
Potom budete poziadani o zmenu na 2. poziciu dalekohladu.

7. Opatrne otocte pristroj do 2. pozicie dalekohladu.
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P | | = Navrat na predchadzajice zo-
n Spat
Meranie v polohe 2 P brazenie.

Aplik=KonfiguraciafKalibracia

Mer Vykonanie merania v polohe da-

S . . lekohladu 2.
Kalibracia pristroja

Fresne zamerajte rovnaky ciel.

dHu 0° 00' 06"
dvu 0° 00' 00"

Spat Mer

8. Znova zacielte na ten isty ciel v rozmedzi + 3° voci horizontéale.
UPOZORNENIE Tento ukon je podporovany aj zobrazenim na displeji tak, ze sa zobrazia rozdiely pre zvisly kruh
a vodorovny kruh. To slUzi vyluéne na ulah&enie pri vyhladavani ciela.
UPOZORNENIE Hodnoty by sa mali priblizovat "nule", pripadne by sa mali odlidovat iba o niekolko sekund, ked
je na ciel zacielené v druhej polohe dalekohladu.

9.  Vykonajte meranie v pozicii dalekohladu 2.
Pri ispeSnych meraniach v obidvoch poziciach dalekohladu sa zobrazia nové a pévodné hodnoty nastavenia pre
Vu-koliméciu (Vu kolim) a cielovu os.

5 151 e Prerusenie a zachovanie pévod-
Nastavte nové hodnoty DD Zrus o hodnor.
Aplik=kenfiguraciafkalibracia - - - S

Prevzatie novych kalibracnych

Vu kolim (stary) -0° 00' 01" @ hodn6t a ich uloZenie.
Vu kolim (novy) -0° 00* 02"
Cielova os (stara) 0° 00' 00"
Cielova os (nova) 0" 00' 04"

Zrug Nastav

10. Prevezmite a uloZte nové kalibra¢né hodnoty.
UPOZORNENIE VysSie uvedenym postupom kalibréacie pre Vu-koliméciu a cielovu os, boli taktiez zistené aj nové
hodnoty nastavenia pre 2-osovy kompenzator.
Pri preberani novych kalibraénych hodnét su preberané aj nové hodnoty nastavenia pre kompenzator.

15.3 Kalibraény servis Hilti
Pristroje odpori¢ame nechat pravidelne kontrolovat v kalibraénom servise Hilti, aby sa mohla zaistit ich spolahlivost
podla noriem a pravnych predpisov.
Kalibragny servis Hilti je vam kedykolvek k dispozicii; kalibraciu véak odporu¢ame nechat vykonat minimalne raz za
rok.
V kalibra¢nom servise Hilti sa potvrdi, Ze Specifikacie kontrolovaného pristroja v defi kontroly zodpovedaju technickym
udajom v navode na obsluhu.
Pri odchylkach od tdajov vyrobcu sa pouzivané meracie pristroje opat nanovo nastavia.
Po nastaveni a kontrole sa na pristroj upevni kalibracny &titok a certifikatom o kalibracii sa potvrdi, Ze pristroj pracuje
v rozsahu udajov vyrobcu.
Certifikaty o kalibracii sa vzdy pozaduju od firiem, ktoré su certifikované podra normy 1SO 900X. Dal$ie informacie
vam radi poskytnu vo vasom najblizSom zastUpeni spolo¢nosti Hilti.
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16 Udrzba a o$etrovanie

UPOZORNENIE
Poskodené diely dajte vymenit v servise firmy Hilti.

16.1 Cistenie a susenie
Zo skla sfuknite prach.
POZOR
Nedotykajte sa skla prstami.

Pristroj Cistite len Cistou, makkou utierkou. V pripade
potreby ju navlh¢ite Cistym alkoholom alebo vodou.
POZOR

NepouZivajte iné kvapaliny, nez alkohol a vodu. Mohli by
poskodit plastové diely.

UPOZORNENIE
Poskodené diely dajte vymenit v servise firmy Hilti.

16.2 Skladovanie

UPOZORNENIE
Pristroj neskladujte vo vihkom stave. Pred ulozenim
a skladovanim ho nechajte uschnut.

UPOZORNENIE
Pred skladovanim pristroj, prepravné puzdro a prislusen-
stvo vzdy vycistite.

UPOZORNENIE
Po dlhodobom skladovani alebo dlhej preprave vybave-
nia vykonajte pred pouzitim kontrolné meranie.

POZOR
Pokial pristroj dihsi ¢as nepouzivate, vyberte akumula-
tory. Vytekajluce batérie/akumulatory mozu pristroj po-
$kodit.

UPOZORNENIE

Pri skladovani vybavenia dbajte na stanovené hrani¢né
hodnoty teploty, hlavne v zime a v lete, predov§etkym ak
mate vybavenie ulozené vo vnutornom priestore vozidla.
(-30 °C az +70 °C (-22 °F az +158 °F)).

16.3 Preprava

POZOR

Pri zasielani pristroja izolujte akumulatory alebo ich
vyberte z pristroja. Vytekajuce batérie/akumulatory
mozu pristroj poskodit.

Na prepravu alebo zasielanie vybavenia pouzivajte pre-
pravny kartén Hilti alebo obal s obdobnou kvalitou.

17 Likvidacia

VYSTRAHA

Pri nevhodnej likvidacii vybavenia moze déjst k nasledujticim efektom:
Pri spalovani plastovych dielov vznikaju jedovaté plyny, ktoré mézu ohrozovat zdravie.
Ak sa akumulatory poskodia alebo silne zohreju, mézu explodovat a pritom spdsobit otravy, popaleniny, poleptanie

alebo mozu znecistit Zivotné prostredie.

Pri nedbalej likvidacii umoznujete zneuzitie vybavenia nepovolanymi osobami. Pritom moze dojst k tazkému poraneniu

tretich osob, ako aj k znedisteniu Zivotného prostredia.

Ay

ary

Pristroje znacky Hilti su z velkej asti vyrobené z recyklovatelnych materialov. Predpokladom na opakované vyuZzitie
recyklovatelnych materialov je ich spravna separacia. V mnohych krajinach je spolo¢nost Hilti uZ pripravena na prijem
vasho pristroja na recyklaciu. Informujte sa v zakaznickom stredisku spolo€nosti Hilti alebo u vasho obchodného
poradcu.

Iba pre krajiny EU

Elektronické meracie pristroje neodhadzujte do domového odpadu!

Podla eurdpskej smernice o opotrebovanych elektrickych a elektronickych zariadeniach v zneni narod-
nych predpisov sa opotrebované elektrické zariadenia/naradie/pristroje a pouzité akumulatory musia
podrobit separovaniu a ekologickej recyklacii.
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Akumulatory likvidujte v silade s narodnymi predpismi. Pomahajte prosim chranit Zivotné prostredie.

18 Zaruka

Hilti ru¢i, Ze dodany vyrobok je bezchybny z hladiska
pouzitého materialu a technologického postupu vyroby.
Tato zaruka plati iba za predpokladu, ze vyrobok sa
spravne pouziva a obsluhuje, oSetruje a Cisti v sulade
s nadvodom na pouzivanie Hilti a Ze je zaru¢ena technicka
jednotnost, t. j. Ze s vyrobkom sa pouziva iba originalny
spotrebny materidl, prisluSenstvo a nahradné diely Hilti.

yrobcu pristrojov

Tato zaruka zahfha bezplatni opravu alebo bezplatnu
vymenu chybnych &asti po¢as celej Zivotnosti vyrobku.
Casti, podliehajuce normalnemu opotrebovaniu, do tejto
zaruky nespadaju.

Uplatiovanie d'alSich narokov je vylu¢ené, pokial ta-
kéto vylucenie nie je v rozpore s narodnymi predpismi.

Hilti neruci najma za priame alebo nepriame poruchy
alebo z nich vyplyvajuce nasledné skody, straty alebo
naklady v suvislosti s pouzivanim alebo z dévodov
nemoznosti pouzivania vyrobku na akykolvek ucel.
Implicitné zaruky predajnosti alebo vhodnosti pouzi-
tia na konkrétny ucel su vylucené.

Vyrobok alebo jeho €asti po zisteni poruchy neodkladne
odoslite na opravu alebo vymenu prislusnej obchodnej
organizacii Hilti.

Zaruka zahfiia vSetky zaruéné zavazky zo strany spo-
lo€nosti Hilti a nahradza vSetky predchadzajuce alebo
sucasné vyhlasenia, pisomné alebo Ustne dohovory, ty-
kajuce sa zaruky.

19 Upozornenie FCC (platné v USA) / upozornenie IC (platné v Kanade)

POZOR

Tento pristroj v testoch dodrzal hrani€éné hodnoty, ktoré
su stanovené v odseku 15 ustanoveni FCC (elektromag-
neticka a radiova interferencia) pre digitalne pristroje
triedy B. Tieto hrani¢né hodnoty predstavuju pre insta-
laciu v obyvanych oblastiach dostato¢nu ochranu pred
rusivym vyzarovanim. Pristroje tohto druhu generuju a po-
uZivaju radiové frekvencie a mézu ich aj vyzarovat. Preto,
ak nie st inStalované a nepouzivaju sa v sulade s pokynmi,
mozu spdsobovat rusenie prijmu radiového signalu.

Nemozno v8ak zarugit, Ze pri uritych intalaciach ne-

déjde k ruSeniu. Ak tento pristroj spdsobuje rusSenie
prijmu radiového alebo televizneho signalu, ¢o mozno

388

Printed: 20.04.2017 | Doc-Nr: PUB / 5135728/ 000/ 01

zistit vypnutim a opatovnym zapnutim pristroja, odporu-
Game pouzivatelovi odstranit rusenie pomocou nasledu-
jucich opatreni:

Nanovo nastavit alebo premiestnit prijimaciu anténu.
Zvacsit vzdialenost medzi pristrojom a prijimacom.

Poziadajte o pomoc predajcu alebo skuseného radi-
otechnika a televizneho technika.

UPOZORNENIE

Zmeny alebo Upravy, ktoré nie su vyslovne povolené
spolo¢nostou Hilti, mdZu obmedzit prava pouzivatela na
uvedenie pristroja do prevadzky.



20 Vyhlasenie o zhode ES (original)

Oznadenie: Tachymeter
Typové oznacenie: POS 15/18
Generéacia: 01
Rok vyroby: 2010

Na vlastni zodpovednost vyhlasujeme, Ze tento vyro-
bok je v st]rlade s nasledujucimi smernicami a normami:
2011/65/EU, 2006/95/EG, 2004/108/EG.

Hilti Corporation, Feldkircherstrasse 100,
FL-9494 Schaan

Ly Cw,;;

(/(ﬂaﬂ@,'@( o™

Paolo Luccini Matthias Gillner
Head of BA Quality and Process Mana- Executive Vice President
gement
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01/2012
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sories
01/2012

Technicka dokumentacia u:

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
Zulassung Elektrowerkzeuge
Hiltistrasse 6

86916 Kaufering

Deutschland

A
Akumulator . . . .. ... ... .. 296, 300, 314, 316
POABD .. ... ... i 300
vlozenieavymena . ... .. ... .... 296, 314
Atmosférické korekcie . . . ... ... ... 297, 325
Atmosférické vplyvy . . . . ... 297, 326
B
Bodkosi . .............. ... 297, 372
Body vyty€enia . . . . ... ... 298, 377
Cc
Ciele . . . ... . i 296, 310
(o}
Casadatum .. ... ............ 296, 323
D
Datovébody ... .............. 296, 312
Dotykova obrazovka
rozdelenie . . . . . .. .. ... ... ... 296, 315
velkost . . ... ... ... . ....... 296, 315

Dotykova obrazovka (Touchscreen)
alfanumericka klavesnica
numericka klavesnica

296, 316
296, 315
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vSeobecné ovladacie prvky . . . ... .. 296, 316
Dvojosovy kompenzator . . . .. ... ... 296, 309
E
Elektronickalibela. . . . . . ... ... ... 296, 325
F
Fixnybod . ... ... ... .......... 298, 377
Funkénétlagidla. . . . .. ... ... ... 296, 314
H
Hilti PROFIS Layout . . ... ........ 298, 382
vstup dat (import) . . . . ... ... ..., 298, 383
vystup dat (export) . . . ... ... ... 298, 382
Horizontalne vytycenie
(H-vytyCenie) . . . ... ... .. ..... 297, 344
1
Indikacia sklonu
zvisle ... 296, 320
Informacia o projekte . . . . ... ... ... 297, 328
K
Kalibraciavteréne . ... ........ 298, 383-384
Kalibracny servis Hilti . . . . . .. ... ... 298, 386
389



Konfigurdcia . . . . ... .. ... ...... 296, 321
Kontrola bodov

vovztahukosi . ... ........... 297, 374
Kontrolafunkcie . . . . . ... ... ..... 296, 314
Kontrolnébody . . .. ... ... ...... 298, 377
Korekcia

atmosférické vplyvy . . . .. ... 297, 326

L
Laserovaolovnica. . . . . . ... ... .. .... 295
Laserpointer . .. ............ 296, 312, 325
indikdciastavu . . . ... ... ...... 296, 316

M
Meracibod . . ................ 298, 378

vymazanie a zobrazenie . . . . ... ...... 380
MeraniavySok . . . . ... ... ... ... 296, 311
Meranie a zaznamenanie . . . ... .. .. 297, 364

so stavebnymiosami . . . . ... .. ... 297, 365

sosUradnicami . . . . . ... ... ... 297, 366
Meranieplochy . . ... ... ........ 297, 369
Meranierozpdtia . . . ... ... ...... 297, 362
Meranie vzdialenosti . . . .. ... ..... 296, 309

N
Nabijacka
POAB2 . . . . . . 300

Nepriame urovanie vySok

o
Objektiv . . . . ... .. 295
Od¢itavaniezkruhu . . . . . ... .. .. 296, 319-320
Okular . . . . . . . 295
Osvetlenie displeja . . . . . ... ... ... 296, 325
Ovladacipanel . . ... ........... 296, 314
P

POA 50

reflektorova vytyCka (s metrickymi jednot-

kami) ... 300
POA 51

reflektorova vytycka (s imperialnymi jednot-

kami) ... 301
POA 80

akumulator . . .. ... 300
POA 82

nabijacka . . . ... ... oL 300
POAW-4

reflexnafolia . ... ... ... ... ... ... 301
Polohy dalekohfadu . . . . ... ...... 296, 307

Pomoc pri navadzani
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Ponuka funkcii
FNC . . . . . .. 296, 324
Postavenie pristroja . . . . ... ...... 296, 317
nad rarky a pomocou laserovej olov-
nice . . ... ... ... ... 296, 318
Poziciastanice . ... ... ... ......... 335
Premeranie . . . . .. ... ... ... 297, 357
so stavebnymiosami . . . . ... ... .. 297, 358
sosUradnicami . . . . ... ... ..... 297, 360
Principmerania . . . . ... ... ...... 296, 309
Pristroj
postavenie . . ... ... ... .. ... . 296, 317
Projekt
kopirovanie . . . ... ... ... ... .. 298, 381
wber ... 298, 376
vymazanie . . . .. ... .. 298, 380
vytvorenienového . . . ... .. 297-298, 327, 381
Projekty . . . ... ... . 297, 326
R
Reflektorovavyty¢ka . .............. 300
POA5S0 . .. ... ... . ... ... 296, 300, 310
POAS5T . . . . 301
Reflexna félia
POAW-4 . . . . ... 301
S
Sietovyadaptér . ................. 300
POABT . . . . . 300
StativPUA35 . . ... .. ... .. 301
Stavebnéosi ... .. ... ... ...... 295, 305
Suprava nastavovacich kluéov . . . . . . . .. 300-301
Suradnice . . ... ... ... ... .. ... 295, 305
T
Tachymeter. . . . . ... ... ... ....... 300
vypnutie . . . ... 296, 317
Teodolit . . .. ... ... ... .. ..... 296, 318
Transportnarukovat . .. ... .......... 295
Trojnozka . . . . . ... ... 295
Typydat . . . ... .. ... ... ... ... 298, 382
U
Uréenieosi .. ... ............. 297, 372
v
Vertikalne vyrovnanie . . . . . . . ... ... 297, 367
Vertikalne vyty€enie
V-vyty€enie . . . . . .. ... ... ... 297, 351
Vertikdlny pohon . . . . ... ... ... ... .. 295



Volné umiestnenie
V-vytyéenie

297, 337, 339

so stavebnymiosami . . . . ... .. ... 297, 352

sosUradnicami . . . . .. ... ... ... 297, 356
Vyber meraciehobodu . . . .. ... ... .. .. 379
Vyber projektu . . . . ... ... L. 297, 327
Vyberstanice . . ... ... ............ 379
Vypinanie pristroja . . . . ... ... .. .. 296, 317
Vytycéenie

so stavebnymiosami . . . . ... .. ... 297, 345

sosUradnicami . . . . . ... ... ... 297, 349
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z
Zadavanie bodov
Upravabodov . . . ... .. ... ........ 378
vyberbodov . ... .......... 296, 312, 377
vymazaniebodov . . . . . ... ... L. L. 378
Zadavanie bodu
sosuradnicami . . ... ... 377
Zadavanie bodu stanice . . . . . ... ... ... 330
Zadavanie cielovéhobodu . . . . . ... .. 330, 336
Zaostrovaciaskrutka . . . . ... L. 295
Zapnutie pristroja . . . . ... ... 296, 317
Zobrazenie aktivneho projektu . . . .. . .. 297, 326
Zobrazenie vodorovného kruhu . . . . . .. 296, 319
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